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MSA Workman Tripod User Instructions
A WARNING

The user must be trained before using this product. Use this manual as part of a user safety training program that is appropriate for the
user’s occupation. These instructions must be provided to users before use of the product and retained for ready reference by the user.
The user must read, understand (or have explained), and heed all instructions, labels, markings and warnings supplied with this product
and with those products intended for use in association with it. FAILURE TO DO SO MAY RESULT IN SERIOUS INJURY OR DEATH.

MSA Workman Tripod Kullanici Talimatlari
A UYARILAR

Kullanici bu iiriinii kullanmadan énce egitilmelidir. Bu kitapgigi kullanicinin meslegine uygun olarak kullanici giivenlik egitim programinin
bir béliimii seklinde kullanin. Uriin kullaniimadan énce bu talimatlar kullaniciya verilmeli ve kullanici tarafindan hazir halde tutulmalidir.
Kullanici, bu iiriiniin ve bu iiriinle baglantili olan tiim pargalarin kullanimi hakkinda tiim kurallara, etiketlere, isaretlere ve uyarilara dikkat
etmelidir. BOYLE YAPMAMAK CIDDI YARALANMA VE OLUMLERLE SONUGCLANABILIR.

TURKCE

Gebrauchsanleitungen-VISA Workman-Dreibein

A WARNUNGEN

Der Benutzer muss vor der Benutzung des Produkts unterwiesen werden. Benutzen Sie diese Anleitung als Teil eines Benutzer-Sicherheit-
strainingsprogramms, das fiir die Tétigkeit des Benutzers geeignet ist. Diese Anweisungen miissen den Benutzern vor der Nutzung des Produkts
zur Verfiigung gestellt werden und zum Nachschlagen aufbewahrt werden. Der Benutzer muss alle mit diesem Produkt und jenen Produkten, die

er damit benutzen méchte, mitgelieferten Anweisungen, Etiketten, Markierungen und Warnungen gelesen, verstanden haben (oder erkladrt bekommen)
und beachten. NICHTBEFOLGUNG KONNTE ZU ERNSTHAFTEN VERLETZUNGEN ODER ZUM TOD FUHREN.

DEUTSCH

MSA Workman-stativets brugsanvisninger

A ADVARSLER

Inden dette produkt anvendes, skal brugeren veere treenet. Brug denne manuel som en del af en brugerens sikkerhedstreeningsprogram,
som er relevant i forhold til brugerens erhverv. Disse instruktioner skal gives til brugeren, inden produktet tages i anvendelse, og opbevares for
fremtidig brug af brugeren. Brugeren skal lzese, forsta (eller modtage en forklaring), og vaere opmaerksom pa alle instruktioner, maerkater
og advarsler, som leveres med dette produkt og med de produkter, som skal bruges i forbindelse hermed. HVIS DETTE IKKE OVERHOLDES,
KAN DET MEDF@RE ALVORLIGE SKADER ELLER D@DSFALD.
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Instrucciones para el usuario del tripode Workman de MSA

N e

El usuario debe estar capacitado antes de utilizar este producto. Utilice este manual como parte de un programa de entrenamiento de seguridad,
que sea apropiado para la ocupacién del usuario. Estas instrucciones se deben facilitar al usuario antes de utilizar el producto, y se deben conservar
para que éstos las consulten. El usuario debe leer, entender (o disponer de las aclaraciones pertinentes) y prestar atencion a todas las
instrucciones, etiquetas, marcas y advertencias que se proporcionan con este producto, y con aquellos productos disenados para su
uso, en conjunto con éste. SI NO SE REALIZA ESTE PROCEDIMIENTO, SE PUEDEN PRODUCIR LESIONES GRAVES O LA MUERTE.

ESPANOL

MSA Workman-kolmijalan kayttoohjeet

/\ VAROITUKSET

Kayttdjdan on saatava koulutus ennen tdmaén tuotteen kadyttod. Kadyta tata kdyttéohjetta osana kdyttdjan tyotehtéviin soveltuvaa kéayttdjan
turvallisuuskoulutusohjelmaa. Ndmé ohjeet on toimitettava kdyttdjille ennen tuotteen kdyttéonottoa ja ne on sdilytettidva paikassa, misséa
ne ovat helposti kdyttdjan saatavissa. Kayttdjan on luettava, ymmarrettava (tai hdanelle on selitettivé) ja noudatettava kaikkia timéan tuotteen
ja sen yhteydessi kéytettivien osien mukana toimitettuja ohjeita, arvokilpi, merkintéji ja varoituksia. NAIDEN OHJEIDEN LAIMINLYONTI
VOI AIHEUTTAA VAKAVAN LOUKKAANTUMISEN TAI KUOLEMAN.

Suowmi

Consignes d’utilisation pour le tréepied MSA Workman

/\ MISES EN GARDE

L'utilisateur doit étre formé avant d’utiliser ce produit. Utiliser ce manuel dans le cadre d’'un programme de formation sur la sécurité correspondant
a la profession de I'utilisateur. Ces instructions doivent étre fournies aux utilisateurs avant qu’ils ne commencent a utiliser le produit, et laissées

a leur disposition pour consultation future. L’utilisateur doit lire ou se faire expliquer les instructions, les étiquettes, les notations et les
avertissements relatifs a ce produit et aux produits associés; il doit bien les comprendre et s’y conformer. LE NON-RESPECT DE CES CONSIGNES
PEUT ENGENDRER DES BLESSURES GRAVES OU LA MORT.

FRANCAIS

Odnyiegc Xpnong Tpimodou Workman tng MSA

A NMPOEIAOMOIHZEIZ

O xprioTNg MPETTEI va EKTTAIGEUTEI TIPIV TI) XPI)OT) AUTOU TOU TTPOIOVTOG. XPrOIlIOTTOIOTE QUTO TO EYXEIPIBIO WS HEPOG EVOS TTPOYPAUNATOS EKTTAIOEUOTS
ao@alsiag Tou XpriaTn To orroio sival KardAAnAo yia To gidog epyaaiag Tou xprioTn. O1 0dnyies aUTES TIPETTEI va TTAPEXOVTAI OTOUS XPHOTES TIPIV T
XPron TOU TIPOIGVTOS Kail va (pUAdoooVTal WATE va UTTOPE 0 XPHOTNG va avarpéxel avd doa aTiyun os autég. O xprotng mpémel va diafdoel, va
karavonoei (1} va Tou £§nyn@ouv) Kai va Tnpei 0Asg TIC 0dNYiES, ETIKETES, EMIONUAVOEIS Kal TIPOEIGOTTOINOEIS TTOU TTAPEXOVTAI [IE TO TIPOIOV QUTO Kai g
Ta mPoiovTa 1ou Tpoopidovrai yia xprion os ouvduaouo e aurd. AN AEN THPHOEI AYTO, MITOPEI NA TPOKAHGEI XOBAPOX TPAYMATIZMOX 'H
GANATOZ.

EAAHNIKA

Istruzioni per Putente del treppiede Workman MSA

A AVVERTENZE

L’utilizzatore deve essere istruito prima di utilizzare il prodotto. Usare questo manuale come parte del programma di formazione per la
sicurezza dell’utilizzatore appropriato al tipo di occupazione dell’utilizzatore. Queste istruzioni devono essere fornite agli utilizzatori prima di
usare il prodotto e conservate per una consultazione immediata da parte dell’utilizzatore. L’utilizzatore deve leggere, comprendere (o farsi
spiegare) e rispettare tutte le istruzioni, le etichette, tutti i contrassegni e tutte le avvertenze in dotazione con questo prodotto e con quei
prodotti che saranno usati in associazione con esso. LA MANCATA OSSERVANZA DI CIO PUO PROVOCARE GRAVI LESIONI O LA MORTE.

ITALIANO

Gebruiksaanwijzing MSA Workman driepootstatief

A WAARSCHUWINGEN

De gebruiker moet een training hebben gevolgd voordat hij dit product mag gebruiken. Gebruik deze gebruiksaanwijzing als onderdeel van
een gebruikerstrainingsprogramma dat geschikt is voor het werk van de gebruiker. Deze gebruiksaanwijzing moeten worden verstrekt aan de
gebruikers voordat het product gebruikt wordt en bewaard worden als gebruiksklaar naslagwerk door de gebruiker. De gebruiker moet alle instructies,
etiketten, markeringen en waarschuwingen die met dit product zijn bijgeleverd, en met de producten die hiermee worden gebruikt, lezen (of uitgelegd krijgen)
en deze opvolgen. INDIEN DIT NIET WORDT OPGEVOLGD KAN DIT ERNSTIGE VERWONDINGEN OF DE DOOD TEN GEVOLGE HEBBEN.

NEDERLANDS
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Brukerveiledning MSA Workman Stativet

/\ ADVARSLER

Brukeren ma fa oppleering for bruk av dette produktet. Bruk denne veiledningen som en del av en brukers sikkerhets treningsprogram
som passer for brukeren okkupasjon. Disse instruksjonene skal gis til brukere for bruk av produktet og beholdes som referanse av
brukeren. Brukeren ma lese, forsta (eller ha forklart), og gi akt pa alle instruksjoner, etiketter, merking og advarsler som folger med dette
produktet, og med produktene ment for bruk i forbindelse med det. UNNLATELSE A FOLGE DETTE KAN FORE TIL ALVORLIG SKADE
ELLER D@D.

NORSK

Instrucoes de Uso do Tripé Workman da MSA

N

O usuario deve receber treinamento antes de utilizar este produto. Utilize este manual como parte de um programa de treinamento sobre
seguranga do usudrio, apropriado para a ocupacgdo do usudrio. Estas instru¢ées devem ser fornecidas aos usuarios antes do uso do
produto e mantidas com eles para consulta rapida. O usudrio deve ler, compreender (ou receber explicacao) e prestar atencao a todas as
instrugées, etiquetas, marcacgoes e adverténcias fornecidas com este produto e com outros produtos com uso previsto em conjunto com
ele. O NAO CUMPRIMENTO DESTAS ADVERTENCIAS PODERA RESULTAR EM FERIMENTOS GRAVES OU MORTE.

PORTUGUES

MSA Workman Tripod Bruksanvisning

N

Anviéndaren maste vara utbildad innan produkten kan anvédndas. Anvéand denna handbok som en del av anvandarnas sékerhet utbildningsprogram
med hénsyn till anvdndarens yrke eller sysselsiéttning. Dessa instruktioner maste ldmnas till anvdndare innan anvdndning av produkten
sker och bevaras som referens av anvédndaren. Anvdndaren maste ldsa, forsta (eller har férklarat), och beaktat alla instruktioner, etiketter,
madrken och varningar som medféljer denna produkt och med de produkter avsedda fér anvdndning i samband med den. ANNARS KAN
DETTA RESULTERA | ALLVARLIG PERSON SKADA ELLER DOD.

SVENSKA

UHcTpyKuum 3a notpeburensa Ha ctatus Workman Ha MSA

A BHUMAHME

lMompe6umensim mpsibea da 6L0e o6y4eH, Npedu O0a u3nosizea mo3u nNPodykm. M3nonsealime moea pLKO8OACMEB0 Kamo Yyacm om
npozpama 3a oby4eHue no 6ezonacHocm Ha nompe6umerisi, Kossmo e nodxodsuwia 3a npogecusima Ha nompebumerns. Teau uHcMpPyKyuUU
mpsibea da ce npedocmaessm Ha nompeb6umenume, npedu Oa ce u3nossea NPodykmMbm, u 0a ce 3ana3sim 3a crpaska om nompebumerns
npu Hyx0da. lompe6umensm mpsibea da npoyeme, pa3bepe (unu Aa ca My o6sicHeHU) u 0a e3uma o0 eHUMaHuUe 8CUYKU UHCMPYKUUU,
emukemu, MapKupoeKu u npedynpexoeHusi, npedocmaseHu ¢ mo3u npodykm, Kakmo u ¢ npodykmume, npedHa3Ha4YeHu 3a ynompeba
3aedHo ¢ Hezo. HECITA3BBAHETO HA TOPHOTO MOXXE A JOBELE O CEPUO3HO HAPAHSIBAHE UITU CMBPT.

BBJIFTAPCKU

Navod k pouziti MSA Workman trojnozky

A VAROVANI

UzZivatel musi byt pred pouZitim tohoto zafizeni vyskolen. VyuzZijte tento manual jako soucdst Skoleni uZivatelské bezpecnosti, nezbytného
pro zaméstnani uZivatele. Tyto instrukce musi byt uZivateliim poskytnuty pred pouZitim zarizeni a ponechany uZivatelim k pozdéjsimu
nahlizeni. VSechny instrukce, informacni stitky, znacky a varovani doddvané s timto zafizenim a se zarizenimi, které jsou urcené k uZivani
s nim, si uzivatel musi preéist, porozumét jim (nebo mu musi byt vysvétleny) a musi se jimi Fidit. POKUD TAK NEUCINITE, MUZE TO MIT

ZA NASLEDEK VAZNE ZRANENI NEBO SMRT.

CESKY

MSA Workman haromlabu allvany Felhasznaloi kézikonyv

A FIGYELMEZTETESEK

A termék hasznalatanak engedélyezése el6tt a felhasznalonak megfelel6 kiképzésben kell részesiilnie. Hasznalja ezt a kézikényvet a
felhasznalé foglalkozasanak megfelel6 felhasznaloi biztonsagi kiképzéprogram keretén beliil. Ezeket az utasitasokat a felhasznalok rendelkezésére
a termék hasznalata el6tt kell bocsatani, és a felhasznaloknak meg kell 6rizniiik 6ket ahhoz, hogy sziikség esetén barmikor azonnal
tanulmanyozhatok legyenek. A felhasznalonak el kell olvasnia, meg kell értenie (illetve el kell magyaraztatnia), €s be kell tartania valamennyi
olyan utasitast, cimkét, jelzést és figyelmeztetést, mely a jelen termékkel és a vele rendeltetésszeriien tarsitva miik6dé termekekkel
egyetemben keriil leszéllitisra. ELLENKEZO ESETBEN ENNEK KIMENETELE SULYOS TESTI SERULES VAGY HALAL LEHET.

MAGYAR

© 2016 MSA Page 3



P/N 10112828

MSA Workman LWUTaTuBiHiH KonaaHy Epexenepi

A CAKTAHObIPY

Konparap anabiHAa, KongaHywWwbl covikec Aasip/ibIKTaH eTyi KaxeT. Ocbl epexeHi KongaHyWbIHbIH MaMaHAbIFbIHA CaiKec Kayinci3gik
cakTay AaspnbiK bargapnamacbiHbIH 6eriri peTiHge navigananbiHbi3. KongaHywel 6epinreH epexemMeH eHiMAi KongaHap anabiHaa
TaHbICbIN, AaNibIH KOMEK KiTanwachbIH e3iHge cakraybl Tvic. KongaHyuwbl eHiMre KaTbICTbl XXoHe 6HIMMeH bipre KongaHbinaTbiH 6aprbiK
epexenepai, 6enrinepai xaHe eckepTynepai okbIn, TYCiHIN (Hemece e3re agamMHaH MaslimgemMe asny apkbisbl) KongaHybl MiHAET.
EPEXXEJIEPTE BAfbIHBAY AYbIP JXKAPAKATKA HEMECE OJ1IMIE SKEITYI MYMKIH.

KA3AKLUA

Instrukcja uzytkownika Tréjnogu MSA Workman

A OSTRZEZENIA

Uzytkownik musi zostac¢ przeszkolony przed zastosowaniem niniejszego urzadzenia. Niniejsza instrukcja powinna by¢ wykorzystana jako
element szkolenia bezpieczenstwa uzytkownika, wiasciwego do stanowiska zajmowanego przez uzytkownika. Niniejsza instrukcje musza by¢
dostarczone uzytkownikowi zanim zacznie on korzystac z urzadzenia oraz muszg by¢ zachowane przez uzytkownika do wykorzystania w
przysziosci. Uzytkownik musi przeczytac, zrozumie¢ oraz bra¢ pod uwage wszystkie instrukcje (lub powinny zosta¢ mu wyjasnione),
etykiety, oznaczenia oraz ostrzezenia dostarczone wraz z produktem oraz z produktami, ktére majg z nim by¢ wykorzystywane. NIEZASTOSOWANIE
SIE DO POWYZSZYCH ZASAD MOZE SPOWODOWAC POWAZNE USZKODZENIE CIAtA LUB SMIERC.

POLSKI

Instructiuni de utilizare a trepiedului MSA Workman

A AVERTIZARI

Utilizatorii trebuie instruiti de catre o persoana competenta inainte de a utiliza acest produs. Utilizati acest manual ca si componenta a
unui program complex de instruire cu privire la masurile de siguranta adecvat ocupatiei utilizatorului. Aceste instructiuni trebuie sa fie oferite
utilizatorilor inainte de utilizarea produsului si trebuie pastrate de catre utilizator in vederea consultarii ulterioare. Utilizatorii trebuie sa
citeasca, sa inteleaga (sau sa le fie explicate) si sa tina cont de toate instructiunile, etichetele, marcajele si avertizarile furnizate impreuna cu
produsul si cu toate produsele destinate sé fie utilizate impreuna cu acesta. NERESPECTAREA ACESTOR AVERTIZARI POATE DUCE LA
VATAMARI CORPORALE GRAVE SAU LA MOARTE.

ROMANA

WUHcTpykums no akcnnyaraumm tpeHoru MSA Workman Tripod

A NPEAYNPEXOEHUA

lMeped ucnonb3o08aHUeM cucmeMsbl Nosb308amesnu o/KHbI Mpolimu coomeemcmeyroulyto nod2omoeky. Bknro4yume coomeemcmeyroujue
Mamepua’sibl 3mozo pykoeodcmea e npozpamMmy obyyeHusi mexHuke 6e3onacHocmu nosb3oeameneti. [onb30eamenu Ao/mKHBLI 03HAKOMUMbCS
C UHCMPYKUUsIMU neped Ucnosib308aHUeM cucmemMbl U ecez0a umems ux nod pykol. lMonb3oeamenb Go/KeH npoYyecmsb, MOHAMb (Unu
nosyyums pa3bsICHeHUs]) U 06pamumb 6HUMaHUe Ha 8ce UHCMPYKYUU, 3muKemku, Memku u npedynpexdeHusi 05151 amozo u3denus, a
makxxe Onsi ecex dpyaux usoesnutl, ucrnosnb3yembix coemecmHo. HECOBJIOQEHUE 3TUX ITPABUJ1 MOXXET INPUBECTU K CEPbE3HbIM
MOBPEXXOEHUSIM UITN JIETAJIbHOMY UCXOAY.

PYCCKUn

Pokyny pre pouzivatel'ov trojnozky MSA Workman

A UPOZORNENIA

Pouzivatel’ musi byt pred pouZitim tohto vyrobku zaskoleny. Tuto priru¢ku pouZivajte ako ¢ast’ bezpe¢nostného skoliaceho programu,
ktory je vhodny pre profesiu pouzivatel'a. Tieto pokyny musia byt poskytnuté pouZivatelom pred pouZitim tohto produktu a musia sa
uchovat’ pre dalsie pouZitie pouzZivatefom. PouzZivatel’ musi vSetky pokyny, oznacenia, znacky a varovania doddvané s tymto produktom
a s tymi produktmi, ktoré st uréené na spoloéné pouZitie, preéitat, pochopit’ (alebo si nechat’ vysvetlit) a dodrziavat’' ich. NEDODRZANIE
TOHTO POKYNU MOZE SPOSOBIT VAZNE PORANENIA ALEBO SMRT.

SLOVENSKY

IHcTpyKuii kopucTyBava TpuHorn Workman komnaHii «MSA»

A 3ACTEPEXEHHS

Kopucmyeay nosuHeH npolimu iHcmpykmax, nepu Hix aukopucmosygamu uyel eupi6. Bukopucmosytime yi iHcmpyKuyii sk yacmuHy
npozpamMu Hag4YaHHs Kopucmyea4a mexHiyi 6e3neku. KopucryBa4i MaroTb O3HalOMUTHCS 3 IHCTPYKUisIMM OO0 8UKOopucmaHHs1 upoby
U 3BepTaTucsi 4o Hux 0ns1 doeidku. Kopucmyeay nosuHeH npo4Yumamu, 3po3yMimu (ab6o oTpumaTy NosiICHeHHs), i epaxoesyeamu 6ci
iHCMpyKUii, emukemku, MapKyeaHHs ma nornepeo)KeHHs1, siKi mocmaenssromscs 3 YuM eupobom i 3 supobamu, NpusHaYeHUMU Orisi
euKopucmaHHsi y noedHaHHi 3 Hum. HEBUKOHAHHSI LUNX BUMOI™ MOXXE IMTPU3BECTU O CEPUO3HNX TPABM ABO CMEPTI.

YKPAIHCBKA
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FORMAL INSPECTION GRID
CARTILLA DE INSPECCION FORMAL
GRILLE D'INSPECTION FORMELLE

MSA Workman® Tripod

— Model P/N[ MODEL P/N A>T
—Serial Number [ SERIAL NUMBER
Date Made [ DATE MADE
Meets [ MEETS STANDARDS
PUNCH GRID ON MONTH OF FIRST USE
PERFORE LA CARTILLA EN EL PRIMER MES DE USO
POINCONNER LA GRILLE LE PREMIER MOIS D'UTILISATION

907 Rev. 0

X

C€0194 ¢

TPTC019/2011

MADE IN COUNTRY

10117331

DO NOT REMOVE LABELS 516 Rev 3

(€0194

MSA WORKMAN TRIPOD

Remove the tripod from service ifithas been subjected to a fall arrest until it passes a formal inspection. Do not
use nearenergized wires. mD (isme 6nlemeye maruz kaldiysa tripodu uygun controller yapilana kadar
kullanimdan ¢ikarin. Enerjiy Gkl iikablolarin yakininda kullanmayin. mEntziehen Sie das Dreibein, wenn es
einemAuffangvorgang ausgesetzt war, solange der Benutzung, bis eine formale Uberpr i fung durchgef i
hrtwurde. Nutzen Sie es nichtin der Nahe von stromf (i hrenden Leitungen. mStativet skal tages ud af
brug, hvis deter blevetudsatfor etfald, ogindti dethar bestaet en formelinspektion. Ma ikke bruges i
naerheden af stramfarende ledninge ieltripode se sido expuestoaunadetenciondecaida,
retirelo de servicio hasta que pase unainspecci 6 nformal. Nolo utilice cerca de cables
s kolmijalkaan on kohdjstunut to

poista se kaytosta, kunnes
issytvirallisen tarkastuksen Alakay!

nnitteisten johtojen lahella
uN'utilisezpasletrépieds'ilaétésoumisaunarrétde chute etce jusqu'ace qu'il passe
e inspection formelle. Ne pas utiliser aproximit éde fils € lectriques. mAoo U peTeToTp
iTroSoar d TNXp ) on, avé XeIUTTORANOE | TEDIABIKAT | ATTPOOTAT i A GATTO TITW ONE W G
) TouTIED a OEIETITUX WGET i anUNEMBE W pnon . NapnXpnaiHoTIOoIE i TAIKOVT & gEnAeK
TPOP 6 pad U ppata . Non utilizzare il treppled\ se éstato soggetto aunarresto
dopo una caduta, finch énon supera un'ispezione formale. Non utilizzare vicinoa
cavienergizzati. MNeem de driepoot uit gebruik als er een valbeveiliging is
gewees ttotdater een officiéle inspectie is uitgevoerd. Niet gebruiken in de buurt
van elektrische bedrading. ®Unngé bruk av stativet hvis det har veert utsatt for
etfallstoppinntildethar bestatt en formellinspeksjon. Ma ikke brukes nzer
stremfgrendeledninger. mRetire o trip éde servigo se este tiver sido sujeitoa
umadetengaode queda, atéque este passe porumainspegao formal. Nao
utilize perto de fios el é tricos. mTa stativet ur driftom dethar utsatts for ett
fallskydd tills det geomgatt en formellinspektion. Anvand detinte nara
stromforande ledningar. m/13e a peteTpuHorataotynotpe6a, akoebunano
[AnoxeHaHacamo6rokvpaHenpunagaKe , AokaToHenpemmuHeodmumanta
nposepka . Heusnonasaiitesbnusoctaoenekrpuyeckukabeny . mVyradte

stojanzprovozu, pokud bylvystavennamahan \pn paduazdodoby,nez
projde formaln iprohl i dkou. NepouZ i vejte pobl i Zdr&td pod proudem. ®
Haaharomlabuallvanyzuhanasgatidel
ljaami gamemeslkegyte]es el

nek voltkité ve, ne haszr
irasszerintiellenérzé sen. Ne
hasznaljafeszlts é galatt| ¢ vé k & belek kdzel € ben . mTasybiTbIKy Na
yAbIG yF aTTay F aTapThifiMaF aHxa £ 4aiiaa , OrKoCnapbiTekcepyaeHs T
neiiiHwekonaaH6a Hbi3 . KyaTTbiTo K cbiMaapbiHaxa K bixepaek onga
HGa Hbi3 . mJezeli statyw poddany zostat. dziataniu sit spadania, nalezy
wytgczyégoz uzycwa do momentu przeprowadzenia formalnej kontroli
Nie nalezy uzywa¢ systemu w poblizu przewod6w energetycznych. &
Scoatetitrepiedul din uz dacé acesta a fost supus unei opriri fortate pana
cand afrecutcu succes oinspectie formala. Nufl utilizati in apropierea
firelor sub tensiune. mEcnv naaenue 6b1110 nogBepXxeHo BO3AeNCTBII0
Harpy3Kki CUCTEMBI 3aLLMTI OT NA[EHWS, HE UCTIOMNb3YATE €ro 10
npoBe/ieHs NPOBEPKM. He Mcnonb3ayitTe u3aenue BOn13u NpoBo/os,
HaxoAsLLMXCA NOA HanpshkeHneM. ®Trojnozku vyradte z pouzivania, ak
bola vystavena zachyteniu padu, az kym nebude podrobena formainej
kontrole. Nepouzivajte blizko vodi¢ov pod napatim. mfAkuuo Bupi6
noTpanuB nia Ailo CUNM CUCTEMM 3aXUCTY Bif NaZiHHA, He
BUKOPUCTOBYTE i OT0 10 POBEAEHHS MNaHOBOI NepeBipku.
3a60pOHSIETLCS BUKOPUCTOBYBATH Birlsi APOTIB iy HANpyToto.
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MSA WORKMAN TRIPOD

Specifications: Maximum working load: 1 person, 181 kg (including tools); Weight: 19.5 kg; Maximum interior
height: 2.3 m; Overall height: 2.4 m. m Ozellikler: Maksimum i yiiku: 1 kisi, 181 kg (aletler dahil); Agirlik: 19,5 kg;
Maksimum dahili yiikseklik: 2,3 m; Tam yiiksekli

m. m Spezifikationen: Maximale Arbeitslast: eine Person,
181 kg (inklusive Werkzeuge); Gewicht: 19,5 kg; Maximale Innenraumhdhe: 2,3 m; Gesamthohe: 2,4 m
m Specifikationer: Maksimal arbejdsbelastning: 1 person pa 181 kg (inklusive veerktgjer); Veegt: 19,5 kg
Maksimal indvendig hejde: 2,3 meter; Samlet hgjde: 2,4 meter. m Especificaciones: Carga maxima de
trabajo: 1 persona, 181 kg (incluyendo herramientas), Peso: 19.5 Kg; Altura interior maxima: 2.3 m;
Aaltura total: 2.4 m. m Tiedot: Enimmaiskuormitus: 1 henkild, 181 kg (tyokalut mukaan lukie!
19,5 kg; Sisakorkeus enintdan: 2,3 m; Kokonaiskorkeus enintdan: 2,4 m. m Caractéristiques :
Charge de service maximale : 1 personne, 181 kg (outils compris) ; Poids : 19,5 kg ; Hauteur
interne maximale : 2,3 m ; Hauteur globale : 2,4 m. m Mpodiaypagég: Méyioto goptio
epyaaiag: 1 dropo, 181 kg (repidapBavopévwy epyaAeiwv), Bdpog: 19,5 kg, Méyioto
£0WTEPIKG UYOG: 2,3 m, ZUvoAiKG Uyog: 2,4 m. m Specifiche: Carico massimo di lavoro:
1 persona, 181 kg (comprese le attrezzature); Peso: 19,5 kg; Altezza massima interna:

n); Paino:

2,3 m; Altezza complessiva: 2,4 m. m Specificaties: maximale werklading: 1 persoon,
181 kg (inclusief werktuigen); Gewicht: 19,5 kg maximum binnenruimte hoogte 2,3 m
Totale hoogte 2,4 m. m Spesifikasjon: Makslmal arbeidsbelastning: 1 person,

181 kg (inkludert verktay); Vekt: 19,5 laksimal innvendig heyde: 2,3 m

Total hayde: 2,4 m. m Especificagde: Carga maxima de trabalho: 1 pessoa

1 kg (pessoas mais ferramentas); Peso: 19,50 kg; Altura interior maxima:

2,30 mt; Altura geral: 2,40 mt. m Specmkahoner maxlast: 1 person, 181 kg
(inklusive verktyg), Vikt: lax invandig hojd: 2,3 m,Generell hgjd:

2,4 m. = CneuvdmkaLmmn: MachManHo paboTHO HaToBapBaHe: 1 4YoBek,

181 Kr (BKMKOUNTENHO MHCTPYMEHTW); Terno: 19,5 kr; MakcmanHa sbTpeluHa

BucouMHa: 2,3 m; ObLua BucoumnHa: 2,4 M. m Specifikace: Maximalni pracovni
zatiZeni: 1 osoba, 181 kg (véetné naradi); Hmotnost: 19,5 kg; Maximalni
vnitini vysk:

a: 2,3 m; Celkova vyska: 2,4 m. m Specifikaciok: Maximalis
munkaterhelés: 1 személy, 181 kg (szerszamokat is ideértve); T :
19,5 kg; Maximalis belsé magassag: 2,3 m; Telies magassag: 2.4 m.
= Crneuncukaumsnapbl: EH ken xymbic xykTemeci: 1 anam, 181 kr
(kypanbiMeH koca); Canmarbl: 19,5 kr; EH ken iLuki GuikTi
Buikriri: 2,4 m. ® Specyfikac

2,3 m; XKannb!
181 kg (whaczajac narzedzia);

Maksymalne obcigzenie robocze: 1 osoba

= TeXHUIECKIIE XapaKTEPUCTUKAL. MakcimansHas paboqas Harpyska:

1 nonb3osarens, 181 kr (Bkno4as MHCTPymeHThI); Bec: 19,5 kr;
MakcumanbHas BHYTpeHHsis BbicoTa: 2,3 M; ObLas Bbicota: 2,4 M.

= Technické tdaje: Maximalna pracovna zaf 1 osoba, 181 kg
(vratane nastrojov); Hmotnost: 19,5 kg; Maximélna vnatorna vyska:
2,3 m; Celkova vyska: 2,4 m. ® TexHiuHi xapakTepucTuku: MakcumansHe
KOPUCHE HaBaHTaxeHHs: 1 ocoGa

1 kr (3 iHCTpymeHTamu); Bara:
19,5 kr; MakcumarbHa BucoTa npumitlieHHs: 2,3 m; 3AranbHa
MakcuMmarnbHa BucoTa: 2,4 M.

DO NOT REMOVE LABELS
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MSA WORKMAN TRIPOD

To take down: for each leg, tilt the tripod slightly, pull down on the leg and hinge inward. ® Sékmek: her bir bacak igin
tripodu yavasca yana yatirin, bacaktan asagi dogru cekin ve ige dogru biikiin. ® Abbau: kippen Sie das Dreibein
leicht und ziehen Sie an jedem Bein und klappen Sie sie nach innen. ® Nedstigning: vip stativet en smule for
hvert ben, for benet nedad og haengslet indad. ® Para desplegar: Cada pata, incline el tripode levemente,
despliegue la pata y la bisagra hacia dentro. ® Purkaminen: Kallista jokaisen jalan kolmijalkaa hiukan, veds
jalka alas ja ké&nna sisa&npain saranan varassa. ® Démontage : pour chaque pied, inclinez Iégérement
le trépied, tirez le pied vers le bas et la charniére vers l'intérieur. ® MNa va amoouvappoAOyHOETE: yia
KGBe okEAOG, YeipETE TO TPITTOS0 eEAaPPd, TPABRAETE TO OKEAOG TIPOG Ta KATW Kal SITTAWGTE TIPOG Ta
péoca. ® Per abbassare: per ciascuna gamba, inclinare leggermente il treppiedi, abbassare la
gamba e fare perno verso linterno. ® Demontage: kantel de driepoot voor elke poot een
beetje, trek de poot naar beneden en klap deze naar binnen. ® A ta ned: for hvert ben, vipp
stativet litt, dra ned pa benet og hengsle innover. ® Para descer: para cada perna, incline
um pouco o tripé, puxe para baixo da perna e deixe as dobradicas para dentro. ® Fér att
ta ner: fér varje ben, luta stativet nagot, dra ner ifran benet med gangjarnen inat. » 3a
CycKaHe: 3a BCeKU Kpak HaBe/eTe Neko TPUHOrATa, M3TLPNAViTe HAZoNY NO KPaKa 1
ro okayeTte HaBbTpe. ® Sundavani: pro kazdou nohu lehce naklofite stojan, nasurite
na nohu a zavéste dovnitf. ® Leszerelés: mindegyik labnal déntse meg egy kissé
az allvanyt, hizza meg a labat és forditsa befelé. ® Llewy ywiH: op6ip asibi
VLM, TASYBILUTBI CON KUCANTLIM, AsFbIHAH TAPTLIHBI3 A4, iLLIHE Kapail
anHanablpbiHbI3. ® Aby zejs Z

la kazdej nogi, przechyli¢ lekko statyw, zestawi¢
jedna noge oraz obrci¢ do wewnatrz. ® Pentru coborare: pentru fiecare picior,

inclinati usor trepiedul, trageti in jos pe picior si agatati spre interior. ® Cnyck:
QNS KaXAOW HOMW, CRIErka HaKNOHMTE TPEHOTY, ONyCTUTE HOTY 11 NOBEPHUMTE
BHYTPb. ® Ako ho stiahnut': pre kazdu nohu trochu naklorite trojnozku,
stiahnite na nohe a zaveste dovnutra. ® [ina cnycky: Ans KOXHOI HOrM —
3nerka BiAXUnNiTb TPMHOTY, ONYCTITb HOTY Ta NOBEPHITH BCEPeAVIHY.
Inspect before each use Her kullanimdan 6nce kontrol edin
Vor jedem Einsatz tberpriifen Inspicér fgr brug X
Inspeccione antes de cada uso Tarkasta ennen J0|§3‘$|3 kayttod
Inspecter avant chaque utilisation EA£YETE TTpIv at6 kaBe xprion
Ispezionare prima di ogni utilizzo ~ INspecteer voor elk gebruik
Inspiser far hver bruk Inspecionar antes de cada uso
Kontrollera fore varje anvandning [poBepete npeay ynotpe6a
Kontrola pfed kazdym pouzitim ~ Az eszkdzt minden hasznalat elstt vizsgalja at
Op KongaHap anbiHaa Tekcepy kaxer  Sprawdzi¢ przed kazdym uzyciem
Inspectati nainte de fiecare utilizare HpOBepﬂTb nepen Kax/biM NpUMEHeHeM
Kontrola pred kaZzdym pouzitim MepesipsTi nepen M BUKOPUCTAHHAM
MSA Europe GmbH
Schlisselstrasse 12
8645 Rapperswil-Jona
CH - Switzerland
www.MSAsafety.com
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ENGLISH TURKGCE DEUTSCH
1. Legs at minimum and maximum extensions 1. Minimum ve maksimum genisliklerdeki bacaklar 1. Beine mit minimaler und maximaler Verlangerung
2. Size when compacted for transport or storage 2. Tasima ya da depolama igin toplandiginda ortaya 2 GroRe des kompakt zusammengelegten Systems
3. Workman Tripod and compatible accessories cikan ebat fir Transport oder Lagerung
4, Hoist 3. Workman Tripod ve gegmeli aksesuarlar 3. Workman-Dreibein und kompatible Zubehorteile
5. Rescue RTFA (Retractable type fall arrester) 4. Kaldirma Tertibat 4. Winde
6. Side-Mount swivel eyes 5. Kurtarma RTFA'sI (Toplanir gekilir tip dismeyi 5. Rettungs-RTFA (Hohensicherungsgerat)
7. Central swivel eye onleme tertibati) 6. Seitlich montierte Wirbelaugen
8. Positive-Lock Pin 6. Yana Monteli déner goz 7. Zentrales Wirbelauge
9. Carrying strap conversion 7. Merkezi doner g6z 8. Formschluss-Rastbolzen
10. Tote bag 8. Pozitif Kilit Pimi 9. Umwandlung zum Tragegurt
1. Leg base clearance (Inside and outside) 9. Kordon degistirmeyi tagsima 10. Tragetasche
12. Keeping work area free from obstructions 10. Tasima gantasi 1. Abstand an Beinbasis (innen und auRen)
13-18. Erecting and adjusting the tripod 1. Ayak temelli agiklik (igeride ve disarida) 12. Arbeitsflache frei von Hindernissen halten
19. Compacting the Tripod 12. Calisma alanini engellerden uzak tutmak 13-18. Aufstellen und Anpassen des Dreibeins
20. Pull legs outward, then lock into position 13-18. Tripd'u dik duruma getirip ayarlama 19. Zusammenlegen des Dreibeins
21. Attach pulleys for accessories 19. Tripodu Sikistirma 20. Die Beine nach aulen ziehen und diese einrasten
22. Raise tripod to desired height 20. Ayaklar disari dogru gekin ve kilitli duruma getirme 21. Umlenkrollen fir Zubehdrteile anfligen
24. Attach rescuer 21. Aksesuar olarak makaralari ilistirme 22. Dreibein auf gewiinschte Héhe bringen
25. Attach hoist 22. Tripod'u istenilen ylkseklige getirme 24. Befestigung der Rettungseinrichtung
30. Final adjustments 24. Kurtariciyi ilistirme 25. Winde anbringen
32. Typical applications of Tripod 25. Vinci ilistirme 30. AbschlieRende Anpassungen
33. Clearance in fall path 30. Son ayarlar 32. Typische Anwendungen des Dreibeins
34. Fall arrester 32. Tripodun tipik uygulamalari 33. Lichte H6he nach einem Fall
35. Tripod anchorage connector 33. Diisme yolunda agikhk 34. Auffanggerat
36. Anchorage surface 34. Diisme onleyici 35. Dreibein-Verankerungsanschluss
37. Before fall 35. Tripod sabitleme konektori 36. Verankerungsoberflache
38. Free fall 36. Sabitleme yiizeyi 37. Vor dem Fall
39. Clearance 37. Diismeden énce 38. Freier Fall
40. Suspension after fall arrest 38. Serbest disme 39. Abstand
41. Closest object in fall path 39. Acikhk 40. Hangen nach dem Auffangen
42. Tags 40. Disme engelinden sonraki siispansiyon 41. Das am nachsten gelegene Objekt auf der Fallstrecke
43. Model number 41. Disme yoluna en yakin nesne 42. Etiketten
44. Serial number 42. Etiketler 43. Modellnummer
45. Date of manufacture 43. Model numarasi 44. Seriennummer
46. Made in country 44. Seri numarasi 45. Herstellungsdatum
47. European standards 45. Uretim tarihi 46. Herstellungsland
49. Caution: read the manual 46. Yerli mah 47. Europaische Normen
50. Notified body number 47. Avrupa standartlari 49. Vorsicht: Anleitung lesen
51. Inspection grid 49. Uyarilar: kilavuzu okuyun 50. Kennnummer der benannten Stelle
52. Leg base strap 50. Kayitli alet numarasi 51. Dokumentation der regelmaBigen Uberpriifung
51. Muayene agi 52. Unten verbindet ein Gurt die Standbeine
52. Bacak taban askisi (Gurtabspannung)
DANSK ESPANOL SUOoMI
1. Ben med minimale og maksimale forlaengere 1. Soportes a extensiones minimas y maximas 1. Jalkojen enimmais-ja vahimmaispidennykset
2 Stgrrelse nar pakket sammen for transport eller 2 Tamafio cuando se pliega para el transporte o 2. Koko, kun koottu kuljetusta tai varastointia varten
opbevaring almacenamiento 3. Workman-kolmijalka ja yhteensopivat lisévarusteet
3. Workman-stativ og kompatibelt ekstraudsyr 3. Tripode Workman y accesorios compatibles 4. Nostolaite
4. Hejs 4. Cabestrante 5. Pelastus-RTFA (Kelautuva liukutarrain)
5. Redning RTFA (Tilbagetraekkelig type faldsikring) 5. RTFA (Dispositivo anticaidas retractil) de rescate 6. Sivuun asennetut nivelsilmukat
6. Sidemonterede drejeringe 6. Anillos giratorios de montaje lateral 7. Keskinivelsilmukka
7. Central drejering 7. Anillo giratorio central 8. Varmuussokka
8. Positiv lasetap 8. Pasador de bloqueo positivo 9. Kantohihnan muunnos
9. Omstilling af baeresele 9. Transformacion de la correa para el transporte 10. Kantolaukku
10. Beeretaske 10. Bolsa 1. Jalkojen alaosan vapaa valys (sisé-ja ulkopuolella)
1. Benbasens frihgjde (indvendigt og udvendigt) 1. Distancia en el suelo de la base de los soportes (en 12. Tydskentelyalueen esteettomyys
12. Hold arbejdsomradet fri fra forhindringer el interior y exterior) 13-18. Kolmijalan pystytys ja saato
13-18. Opstilling og justering af stativet 12. Mantenga el area de trabajo libre de obstrucciones 19. Kolmijalan kokoonpano
19. Taet sammenpakning af stativet 13-18. Levantamiento y ajuste del tripode 20. Veda jalkoja ulospain ja lukitse ne tdman jalkeen
20. Treek benene udad, og las dem derefter i position 19. Compactacion del tripode asentoon
21. Pasaet taljernes ekstraudstyr 20. Tire los soportes hacia fuera, y después trabelos en 21. Kiinnita lisdvarusteiden taljapyorat
22. Loft stativet til den @nskede hgjde la posicion 22. Nosta kolmijalka halutulle korkeudelle
24. Tilslut redderen 21. Fije las poleas para los accesorios 24. Kiinnita pelastuslaite
25. Tilslut hejseveerket 22. Levante el tripode para la altura deseada 25. Kiinnita vinssi
30. Endelige justeringer 24. Fije el sistema de salvamento 30. Lopulliset saadot
32. Stativets typiske anvendelsesomrader 25. Fije el elevador 32. Kolmijalan tyypilliset kayttokohteet
33. Faldbanens frihgjde 30. Ajustes finales 33. Vapaa korkeus pudotuksessa
34. Faldsikring 32. Aplicaciones tipicas del Tripode 34. Putoamissuojain
35. Stativets forankringskonnektor 33. Distancia al suelo en la trayectoria de la caida 35. Kolmijalan ankkurointiliitanta
36. Forankringsoverflade 34. Dispositivo anticaida 36. Ankkurointipinta
37. Inden fald 35. Conector del anclaje del tripode 37. Ennen putoamista
38. Frifald 36. Superficie del anclaje 38. Vapaa pudotustila
39. Frihgjde 37. Antes de la caida 39. Vapaa korkeus
40. Ophaengning efter faldsikring 38. Caida libre 40. Putoamissuojauksen jalkeinen ripustus
41. Naermeste genstand i faldbanen 39. Distancia al suelo 41. Lahin este pudotusmatkalla
42. Meerkater 40. Suspension después detener la caida 42. Tarrat
43. Modelnummer 41. Objeto mas cercano en la trayectoria de la caida 43. Mallinumero
44, Serienummer 42. Etiquetas 44, Sarjanumero
45. Fremstillingsdato 43. Referencia del modelo 45. Valmistuspaiva
46. Fremstillingsland 44. Numero de serie 46. Valmistusmaa
47. Europzaeiske standarder 45, Fecha de fabricacion 47. Eurooppalaiset standardit
49. Advarsel: Lees manualen 46. Pais de fabricacion 49. Huomio: Lue kayttoohje lapi
50. Bemyndiget organ nummer 47. Normas europeas 50. limoitettu laitosnumero
51. Inspektionsgitter 49, Atencion: lea el manual 51. Tarkastusruudukko
52. Rem til nederste ben 50. Numero del organismo notificado 52. Jalkojen alahihna
51. Tabla de inspeccion
52. Correa de base del soporte
©2016 MSA Page 11
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FRANCAIS EAAHNIKA ITALIANO
1. Pieds en extensions maximale et minimale 1. 2kéAn o€ eAGXIOTN Kal PéyioTn éKTaon 1. Gambe in estensione minima e massima
2. Dimensions lorsque replié pour le transport ou 'entreposage 2. MéyeBog 61av oupTITUXBET Yia pETaopd 1 @UAAgN 2. Dimensione compatta per trasporto e conservazione
3. Trépied Workman et accessoires compatibles 3. Tpimodo Workman kai cupBata e§aptipata 3. Treppiede Workman e accessori compatibili
4. Treuil 4. Z0oTnua aviywaong 4. Sollevamento
5. Antichute a rappel automatique pour le sauvetage 5. RTFA Aidowaong (AVaKOTITNG TITWoNG 5. RTFA di salvataggio (anticaduta di tipo retrattile)
6. Emerillons latéraux emavagepduevou TUTTOU) 6. Occhielli girevoli laterali
7. Emerillon central 6. MAEUPIKA EYKATEOTNUEVOI TTEPIOTPEPOUEVOI KPIKOI 7. Occhiello girevole centrale
8. Goupille a verrouillage positif 7. KevTpIKOG TTEPIOTPEPOUEVOG KPIKOG 8. Perno di bloccaggio positivo
9. Transformation de la sangle de maintien des pieds 8. Meipog ouykpdtnong 9. Conversione cinghia di trasporto

du trépied en sangle de transport 9. MeTarpotn o€ IpavTa pETaPopag 10. Borsa per il trasporto
10. Sac fourre-tout 10. TodvTa peTapopdasg 1. Distanza base della gamba (interna ed esterna)
1. Dégagement de base de pied (intérieur et extérieur) 1. AméoTaon BAoONG OKEAWY (ECWTEPIKI Kal EEWTEPIKN) 12. Tenere 'area di lavoro libera da ostruzioni
12. Garder I'aire de travail libre de toute obstruction 12. Alatpnon Tng TePIoXNG epyaciag amaAAaypévng 13-18. Innalzamento e regolazione del treppiede
13-18. Montage et ajustement du trépied aTré euTrédia 19. Compattazione del treppiedi
19. Pliage du trépied 13-18. ZrAoiho kal pUBUIoN Tou TpiTTodou 20. Tirare le gambe verso I'esterno, poi bloccarle in
20. Tirer les pieds vers I'extérieur, puis verrouiller en position 19. Z0uTrTUgn Tou TpiTodou posizione
21. Attacher des poulies pour les accessoires 20. TpaBAgTe Ta OKEAN TTPOG Ta £§W Kol HETA AoPOAIOTE 21. Montare le pulegge per gli accessori
22. Régler le trépied a la hauteur désirée Ta 07N B€0M TOUG 22. Sollevare il treppiede all’altezza desiderata
24. Attacher le dispositif de sauvetage 21. MpooapTrioTe TPOXOAIES YIa eSapTAMATA 24. Montare il dispositivo di salvataggio
25. Attacher le treuil 22. AvuywoTe T0 TpiTTOd0 OTO £MOUUNTS UYOG 25. Montare il paranco
30. Derniers réglages 24. MpooaptoTe T0 oUoTNUA SiIGowaong 30. Regolazioni finali
32. Applications typiques du trépied 25. MpooapToTe To oUCTNUA avUPwWong 32. Applicazioni tipiche del treppiedi
33. Dégagement dans la trajectoire de chute 30. TeAikég puBpioelg 33. Distanza nel percorso della caduta
34. Antichute 32. TuTTikég epappoyég Tou TpiTTodou 34. Dispositivo di protezione anticaduta
35. Connecteur d’ancrage du trépied 33. AmoéoTtaon otn diadpopr TITWong 35. Connettore ancoraggio treppiede
36. Surface d’ancrage 34.  AvakoTmTng TITWwong 36. Superficie ancoraggio
37. Avant la chute 35. Z0vdeoPO0g ayKupwong Tpiodou 37. Prima della caduta
38. Chute libre 36. Emgaveia aykupwong 38. Caduta libera
39. Dégagement (tirant d’air) 37. Mpiv TNV TITwon 39. Distanza
40. Suspension aprés arrét de la chute 38. EAe0Bepn TITwOON 40. Sospensione dopo arresto della caduta
41. Objet le plus pres de la trajectoire de chute 39. AméoTtaon aopaAeiag 41. Oggetto piu vicino nel percorso di caduta
42. Etiquettes 40. Alwpnon YETE o TTPOoTACia ATTO TITWON 42. Etichette
43. Numéro de modéle 41. MAnoiéoTepo avTikeipevo aTn dladpopr} TITwong 43. Numero di modello
44. Numéro de série 42. ETikéteg 44. Numero di serie
45. Date de fabrication 43. Ap1Bp6g povTtéAou 45. Data di produzione
46. Pays de fabrication 44. Zelplokdg apiBuodg 46. Paese di produzione
47. Normes européennes 45. Huepounvia kataokeung 47. Standard europei
49. Attention : lisez le mode d’emploi 46. Xwpa KATAoKEUAG 49. Attenzione: leggere il manuale
50. Numéro de I'organisme notifié 47. Eupwtraiké Mpdruma 50. Numero Organismo Notificato
51. Grille d’inspection 49. Mpoagoyxn: dilaBdoTe To eyXEIPidIO 51. Griglia di ispezione
52. Sangle de soutien pour sécuriser les pieds 50. Ap1Bp6G KoIvoTToINPEVOU POopET 52. Cinghia di base della gamba
51. MAaioio emBewprioewv
52. lpavrag Bdong okeAwv
NEDERLANDS NORSK PORTUGUES
1. Minimum en maximum uitschuifbaarheid van de 1. Ben pa minimum og maksimum utvidelser 1. Pernas na extensdo minima e maxima
poten 2. Starrelse nar komprimert for transport eller lagring 2 Dimenséo quando compactado para transporte ou

2. Afmeting wanneer ingeklapt voor transport of opslag 3. Workman Stativet og kompatibelt tilbehar armazenamento
3. Workman driepoot en gelijkwaardige accessoires 4. Vinsj 3. Tripé Workman e acessorios compativeis
4. Takel 5. Redning RFS (retraktilt fallsikringssystem) 4. Guincho resgatador
5. Redding RTFA (terugtrekbaar type valbescherming) 6. Side monterte svivelgyne 5. RTFA (detengdo de quedas retractil) de salvamento
6. Zijkant gemonteerde scharnierogen 7. Sentralt svivelgye 6. Olhal giratério montado na lateral
7. Middelste scharnieroog 8. Positiv Iasepinne 7. Olhal giratério central
8. Positieve vergrendelpen 9. Bzerestropp konvertering 8. Pino de bloqueio positivo
9. Draagriem omzetting 10. Beere bag 9. Conversao da Cinta de Carregamento
10. Draagzak 1. Ben base klaring (Innenfor og utenfor) 10. Bolsa de transporte
1. Ruimte voor poten (binnen-en buitenkant) 12. Hold arbeidsomradet fritt for hindringer 1. Espaco livre na base das pernas (Dentro e fora)
12. Het werkgebied vrijhouden van obstructies 13-18. Montering og justering av stativ 12. Mantenha a area de trabalho livre de obstaculos
13-18. Het driepootstatief opzetten en aanpassen 19. Komprimering av Stativet 13-18. Levantar e ajustar o tripé
19. De driepoot inklappen 20. Trekk bena utover, og sa las i posisjon 19. Compactar o tripé
20. De poten uittrekken en in positie vergrendelen 21. Fest wiretrekk for tilbehar 20. Puxe as pernas para fora, depois bloqueie na posigao
21. Bevestigingskatrollen voor accessoires 22. Hev stativ til ensket heyde 21. Fixe polias para acessorios
22. De driepoot op gewenste hoogte brengen 24. Fest redningsenhet 22. Eleve o tripé a altura desejada
24. Redder aanbrengen 25. Fest taljen 24. Fixe o resgatador
25. Takel aanbrengen 30. Siste justeringer 25. Fixe o guincho
30. De laatste aanpassingen uitvoeren 32. Typiske anvendelser for Stativet 30. Ajustes finais
32. Typische toepassingen van een driepoot 33. Klaring i fall banen 32. Aplicagdes tipicas do tripé
33. Ruimte in het valpad 34. Fallsikring 33. Espaco livre na diregdo da queda
34. Valbeveiliger 35. Stativets forankrings kobling 34. Travaquedas
35. Driepoot-ankerverbinding 36. Forankringsoverflaten 35. Conector de ancoragem do Tripé
36. Verankeringsoppervlakte 37. For fallet 36. Superficie de Ancoragem
37. Voor de val 38. Fritt fall 37. Antes da queda
38.  Vrijeval 39. Klaring 38. Queda livre
39. Ruimte 40. Suspensjon etter fallsikring 39. Espaco livre
40. Nivellering na valbeveiliging 41. Neermeste objektet i fallbanen 40. Suspenséo apds detengdo da queda
41. Dichtstbijzijnde object in het valpad 42. Merkelapper 41. Objeto mais préximo na diregdo da queda
42. Etiketten 43. Modellnummer 42. Etiquetas
43. Modelnummer 44. Serienummer 43. Numero do modelo
44. Serienummer 45. Produksjonsdato 44. Numero de série
45. Productiedatum 46. Hvilket land den er laget i 45. Data de fabricagao
46. Land van fabricage 47. Europeiske standarder 46. Pais de fabricagédo
47. Europese normen 49. Advarsel: les brukerveiledningen 47. Normas Europeias
49. Let op: lees de gebruiksaanwijzing 50. Godkjennende myndighet 49. Aviso: leia o manual
50. Nummer aangemelde instantie 51. Inspeksjonsskjema 50. Numero do 6rgéo notificador
51. Inspectie rooster 52. Ben basestropp 51. Grade de inspegao
52. Band pootsteun 52. Tira da base da perna
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SVENSKA BBJIFAPCKU CESKY
1. Ben vid minsta och stérsta férlangningar 1. Kpakata npy MUHMMAIHO 1 MakcMMarHo yabrxaBaHe 1. Nohy ve stavu minimalniho a maximalniho vysunuti
2. Storlek ifall komprimerad for transport eller lagring 2. Pa3mep B npubpaHo cbCTosiHUE 3a 2. Velikost ve sloZzeném stavu pro pfepravu nebo
3. Workman Tripod och tillbehér TpaHcnopTUpaHe Un cbxpaHeHne uskladnéni
4, Vinsch 3. Cratvs Workman v CbBMECTUMM NPUHAANEXHOCTN 3. Workman trojnozka a kompatibilni doplriky
5. Raddnings-RTFA (fallskyddsanordning av indragbar typ) 4. INebGenka 4. Kladkostroj
6. Sidmonterad svangtaps 6ga 5. RTFA cucTema 3a ocBo6oxaaBaHe (CrbBaem Tun 5. Zachranny RTFA (vysuvny typ zafizeni na zachytavani
7. Central svangtaps 6ga paspenHuk) padu osob)
8. Positivt lasstift 6. BbpTALwM Ce yLmn 3a CTpaHUYeH MOHTaX 6. Postranni oto¢na oka
9. Barremens konvertering 7. LleHTpanHo BLPTALLO Ce yXo 7. Centralni oto¢né oko
10. Bar vaska 8. LWndhT 3a HapexaHo 3aknioyBaHe 8. Pojistny kolik
1. Benstativets spel (invandigt och utvandigt) 9. MpeobpasyBaHe B konaH 3a HoceHe 9. Konverze pasu na nosny femen
12. Hallarbetsplatsen fri fran hinder 10. YaHTa 3a HoceHe 10. Transportni vak
13-18. Montering och justering av trefoten 1. Pa3scTosiHue oT ocHoBaTa Ha kpakaTta (BbTPELLHO 1 1. Rozestupy noh (vnitfni a vnéjsi)
19. Ihopfallning av Tripod BBHLLHO) 12. UdrZovani pracovni oblasti bez pfekazek
20. Dra benen utat, sedan i last lage 12. PasuncTeaHe Ha npenATCTBUS OT paboTHaTa 3oHa 13-18. VztyGovani a upravy trojnozky
21. Fast remskivor for tillbehér 13-18. UanpaBsHe n perynupaHe Ha ctatuea 19. Poskladani trojnozky
22. Hgj trefoten till 6nskad hojd 19. KomnakTHO npubupaHe Ha TPUHOXHUKA 20. Vytahnéte nohy ven a uzamknéte je v jejich
24. Fast raddare 20. [pbnHeTe KpakaTa HaBbH, Cref KoeTo duKcupanTe pozicich
25. Fast vinsch Ha MsACTO 21. Pripojte kladky pro doplriky
30. Slutliga justeringar 21. MpukpeneTe MakapuTe KbM NPUHAANEXHOCTUTE 22. Zvednéte trojnozku do pozadované vysky
32. Typtilldmpningar av Tripod 22. MoBaurHeTe cTatnea Ao xenaHaTta BUCOYMHA 24. Pripojte zachranné zafizeni
33. Fritt omrade i fall vag 24. MpvKkpeneTe cnacuTenHoTo YCTPOMCTBO 25. Pfipojte zdvihadlo
34. Fallskydd 25. MpuvkpeneTe nogemHaTa cuctema 30. Zavérecné Upravy
35. Tripod kopplingsanordning 30. MocneaHu Kopekumn 32. Typické pouziti trojnozky
36. Forankningsyta 32. CTaHaapTHY NPUINOXEHUs Ha TPUHOXHMKa 33. Svétla vyska v trajektorii padu
37. Innan fall 33. Pa3scTosiHue Ha MbTs Ha NajaHe 34. Zachycova¢ padu
38. Fritt fall 34. OrpaHuunTen Ha nagaHeTo 35. Kotevni spojka trojnozky
39. Fritt omrade 35. KoHekTop Ha onopata Ha cTtatuea 36. Povrch kotvisté
40. Sankning efter fallskydd 36. OnopHa NoBbPXHOCT 37. Pred padem
41. Narmaste objekt i faller vag 37. Mpean napaHe 38. Volny pad
42. Etiketter 38. CBo6ogHo nagaHe 39. Svétla vyska
43. Modellnummer 39. PascTosiHue 40. Zastaveni po zachyceni padu
44. Serienummer 40. MpoBecBaHe cnep npeanassaHe oT NagaHe 41. Nejbliz§i objekt ve sméru padu
45. Tillverkningsdatum 41. Hain-6nuskvsi o6ekT no NbTs Ha NagaHeTo 42. Stitky
46. Tillverkad i landet 42. ETukeTn c AaHHn 43. Cislo modelu
47. Europeiska standarder 43. Homep Ha mopen 44. Vyrobni &islo
49. Varning: L&s manualen 44. CepuieH Homep 45. Datum vyroby
50. Anmalt organ nummer 45. [aTta Ha npou3BoACTBO 46. Vyrobeno v
51. Inspektionsnat 46. [bpxaBa Ha NPON3BOACTBO 47. Evropské standardy
52. Benband 47. EBponeiicku ctaHgapTm 49. Upozornéni: prostudujte si navod k obsluze
49. BHumaHue: MNMpoyeteTe pbKOBOACTBOTO 50. Cislo notifikované osoby
50. Homep Ha HoTudMuMpaH opraH 51. Tabulka prohlidky
51. Tabnuua 3a npoBepka 52. Zakladnovy popruh pro nohy
52. PembK B OCHOBaTa Ha kpaka
MAGYAR KA3AKLLA POLSKI
1. A labak minimalis és maximalis prolongalasa 1. AsiKTapablH MUHUMYM X8He MaKCUMyM aLlbiny 1. Nogi w minimalnej i maksymalnej rozpietosci
2. Méret szallitdshoz vagy tarolashoz téméritve KanbinTapbl 2 Rozmiar po ztozeniu do przetransportowania lub
3. Workman haromlabu allvany és kompatibilis 2. TacblMan Hemece cakTay yLuiH By3binFaH kyriHaeri przechowywania
tartozékok ayKbIMbl 3. Statyw Workman oraz akcesoria kompatybilne
4. Csorl6 3. Workman LuTaTBi MeH OFaH KeneTiH Kocarkbl acnantap 4. Urzadzenie wyciggowo- podnoszace
5. Mentési RTFA (Visszahtizhatd tipust zuhanasmegallitd) 4. Kykapba 5. Ratunkowe urzadzenie samohamowne
6. Oldalszerelésti forgo kapocsszemek 5. KyTkapywbl XXYKLL (XKbimkbiMans! ynrigeri kynayabi 6. Kretliki do konfiguracji bocznej (typu Side-Mount)
7. Koézponti forgé kapocsszemek LeKTeyLwi) 7. Kretlik centralny
8. Zarol6 csapszeg 6. YKakTaH GekiTineTiH eki-xaKTbl aiHanmanb! Kymbin 8. Kotek blokujacy
9. Tartépant atalakitas 7. OprTansblk eki-kakTbl aiHanMmarbl Kynbin 9. Konfiguracja nosidetka
10. Hordoz6zsak 8. OH GekiTkiL 10. Torba na ramig
1. Lab alap tavolsag (beldl és kivil) 9. 2Kyk apkaHbl ©TKi3riLui 1. Wolna przestrzen pod podstawg nég (wewnatrz i na
12. A munkaterilet akadalymentesitése 10. [op6a zewnatrz)
13-18. A haromlabu allvany felallitasa és igazitasa 1. AsiK Heriai yLLiH apHarFaH OpblIH (iLUTEH JXaHe CbIpTTaH) 12. Zachowanie obszaru roboczego z dala od przeszkod
19. A haromlabu allvany dsszecsukasa 12. YKyMbIC OpHbIH KeaeprinepaeH 6oc yctay 13-18. Wznoszenie oraz regulowanie statywu
20. Huzza a labakat kifele, majd zarolja helyzetbe 13-18. LTaTuBTi OpHATY MEH Kyiire KenTipy 19. Sktadanie statywu
21. Régzitse a tartozékokat szolgalé csigakat 19. LLTaTuBiH Kbicy 20. Nalezy pociggna¢ nogi na zewnatrz, a nastepnie
22. Emelje a haromlabu allvanyt az 6hajtott magassagba 20. AsiKTapabl CbipTka TapTbin, KyJbinka canbiHbI3 zablokowa¢ ich pozycje
24. Régzitse a mentbérendszert 21. KocbimMiia acnanTtap YLUiH LKMBTEPAi OekiTiHi3 21. Nalezy przymocowac bloczki na akcesoria
25. Régzitse a csorl6t 22. LLITaTnBTI KaxeT BUIKTIKKe KeTepiHi3 22. Nalezy unies¢ statyw do zadanej wysokosci
30. Végs6 igazitasok 24. KyTKapy KypbInfbICbIH GeKiTiHi3 24. Nalezy przymocowac¢ ratownika
32. A haromlabu allvany tipikus alkalmazasai 25. KeTepriluTi GekiTiHi3 25. Nalezy przymocowa¢ podnos$nik
33. Tavolsag a zuhanas utvonalahoz képest 30. COHfbl peTTeynep 30. Koncowa regulacja
34. Zuhanasgatlas 32. LLiTaTuBiHiH 8aeTTeri konaaH6anapsbl 32. Typowe zastosowania statywu
35. Haromlabu allvany horgonyozasi csatlakoztatasa 33. Kynay 6arbiTbiHAaFbI XETKINIKTi xep 33. Wolna przestrzen pod uzytkownikiem w drodze
36. Horgonyozasi felllet 34. KynaynaH kopray yieci upadku
37. Zuhanas el6tt 35. LLTaTne GekiTy HyKTeCiHiH GainaHbicb 34. Urzadzenie ograniczajace upadek
38. Szabadesés 36. BekiTy HyKTeci opHaTaTbIH TEriC Xep 35. tacznik mocowania statywu
39. Tavolsag 37. TeHkepinin kynay 36. Ptaszczyzna mocowania
40. Felfuiggesztés zuhanasgatlas utan 38. TemeH kynay 37. Przed upadkiem
41. A legkdzelebbi targy a zuhanas utvonalan 39. ALwbIK xep 38. Spadek swobodny
42. Cimkék 40. Kynayabl ToKTaTyAaH KeuiHri XKyMbICTbl TOKTaTy 39. Wolna przestrzen pod uzytkownikiem
43. Modellszam 41. Kynay GarbITbiHAaFbI €H XaKblH 3aTTap 40. Zawieszenie po zatrzymaniu upadku
44. Gyartasi szam 42. TaHGanap 41. Obiekty najblizej drogi upadku
45. Gyartas idépontja 43. MogenbgaiH Homepi 42. Etykiety
46. Gyartasi orszaga 44. Cepusinblk HeMipi 43. Numer modelu
47. Eurdpai szabvanyok 45. LblFapbinFaH KyHi 44. Numer seryjny
49. Figyelem: olvassa el a kézikdnyvet 46. MewmnekeTinae xacanfaH 45. Data produkcji
50. llletékes testiilet szama 47. Eyponarnbik ctaHgapTTap 46. Kraj produkcji
51. Felllvizsgalati racs 49. EckepTy: HyckayrnbIKNeH TaHbICbIN LWbIFbIHbI3 47. Standardy europejskie
52. Labszij 50. OKineTTi MyLe Hemipi 49. Uwaga: nalezy przeczytac instrukcje
51. TexHukanblk 6akbinayaplH kecteci 50. Numer jednostki notyfikowanej
52. AsiKTapFa apHanfaH Gay 51. Siatka kontroli
52. Pasek podstawy na nogi
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ROMANA

PYCCKUH

SLOVENSKY

1. Picioarele extinse in pozitia maxima si minima 1. MakcumanbHas U MUHUMarnbHas ANMHA HOXeK 1. Nohy v minimalnom a maximalnom predizeni
2. Dimensiuni in timpul compactérii in vederea transportului 2. Pa3mep B CrOXeHHOM COCTOSIHUN 2. Velkost v kompaktnom stave na prepravu alebo
sau a depozitarii 3. O6opynoBaHue, coBMecTUMOoe ¢ TpeHoron Workman uchovavanie
3. Trepiedul Workman si accesoriile compatibile 4. Jle6enka 3. Workman trojnozka a kompatibilné doplnky
4. Dispozitiv de ridicare 5. CpepcTBo 3almThl BTArMsatoLero tuna (C3BT) 4. Kladkostroj
5. Sistemul de salvare RTFA (Sistem de oprire al 6. Bokoseble yLku 5. Zachranny RTFA (Vysuvny typ zariadenia na
caderii, tip retractabil) 7. LleHTpanbHoe yLwko zachytavanie padu oso6b)
6. Nituri pivotante montate lateral 8. CTOnOpHBbIA WTUMhT 6. Postranne namontované oto¢né oka
7. Nit pivotant central 9. PerynvpoBka pemHst Ansi nepeHocku 7. Stredové otocné oko
8. Stift de blocare 10. Xo3ssancTBeHHas cymka 8. Poistny kolik
9. Conversiunea in chinga pentru transport 1. PaccTosiHe Mexay HoXKaMu y OCHOBaHUS (BHYTpU 9. Obratenie nosného popruhu
10. Husa de transport N CHapyxw) 10. Velky vak
1. Spatjul minim necesar de la baza picioarelor (interior 12. MoppepxaHve paboyei obnactu B YncTote 1. Priestor pre zékladriu néh (vnatorny a vonkajsi)
si exterior) 13-18. YcTaHoBKa 1 HacTpolika TpeHorn 12. Pracovny priestor bez prekazok
12. Specificatii privind indepartarea obstructiilor din 19. CknapblBaHue TpeHorn 13-18. Postavenie a nastavenie trojnozky
zona de lucru 20. BblABMHBLTE HOXKN HapyXy, a 3aTeM 3adukcupyiTe 19. Poskladanie trojnozky
13-18. Instalarea si reglarea trepiedului 21. BakpenuTte MexaHU3Mbl 060pyAOBaHUS 20. Tahaijte nohy smerom von, potom ich zaistite na
19. Compactarea trepiedului 22. MogHWMKTEe TpeHory Ao HeO6XOANMON BbICOTbI mieste
20. Trageti usor picioarele spre exterior, apoi blocati in 24. B3akpenute CTPaxoBOYHbI MEXaHU3M 21. Pripojte kladky pre prislu§enstvo
pozitia adecvata 25. Bakpenute nebeaky 22. Trojnozku zdvihnite do poZadovanej vysky
21. Fixati scripetii pentru accesorii 30. MocnenHue perynupoBsku 24. Pripojte zachranny systém
22. Ridicati trepiedul la inaltimea dorita 32. TuNUYHbIE CNOCOBbI NPUMEHEHUS TPEHOTU 25. Pripojte zdvihak
24. Fixati sistemul de salvare 33. PaccTtosiHune npu cnycke 30. Kone¢né nastavenia
25. Fixati troliul 34. CucTtema 3almThl OT NageHus 32. Typické pouzitia trojnozky
30. Reglajele finale 35. AHKepHbI coeanHUTENb TPEHOTU 33. Volny priestor v drahe padu
32. Utilizarile specifice ale trepiedului 36. MoBepXHOCTb ANs KpenneHus aHkepa 34. Zachytavac¢ padu
33. Spatiul minim necesar in traiectoria caderii libere 37. Mepen nagexviem 35. Kotviaci spojovaci diel trojnozky
34. Sistem de oprire a caderii 38. CBob6ogHoe nageHvie 36. Kotviaci povrch
35. Conectorul de ancorare al trepiedului 39. PaccrtosHne 37. Pred padom
36. Suprafata de ancorare 40. MprocTaHoBKa NageHusi Nocne UCnonb30BaHNs 38. Volny pad
37. Tnainte de cédere cpefcTBa 3aluTbl OT NageHns 39. Volny priestor
38. Caderea libera 41. Brivxanwmnii 06beKkT Ha NyTu naaeHns 40. Zavesenie po zachyteni padu
39. Spatiul minim necesar 42. MapkupoBku 41. Najbliz&i predmet v drahe padu
40. Pozitia suspendata dupa declansarea sistemului de 43. Homep mogenu 42. Stitky
oprirea a caderii 44. CepuiiHblii HoMep 43. Cislo modelu
41. Cel mai apropiat obiect in caderea libera 45. [ata nsrotoeneHus 44 Sériové Cislo
42. Marcari 46. CtpaHa usrotoButenb 45. Datum vyroby
43. Numar model 47. Esponeiickue ctaHaapThl 46. Vyrobené v krajine
44. Seria 49. BHumanwue! Mpoytute pykosoacTso 47. Eurépske normy
45. Data de fabricatie 50. Homep opraHa no ceptudpukaummn 49. Upozornenie: precitajte si manual
46. Tara de provenienta 51. Certka nposepku 50. Cislo oboznameného uradu
47. Standarde europene 52. PemeHb OCHOBaHUWSI HOXeEK 51. Kontrolna mriezka
49. Atentie: cititi manualul 52. Zakladriovy popruh pre nohy
50. Numarul organismului notificat
51. Grila de inspectie
52. Chinga de la baza piciorului
YKPAIHCbBKA
1. MiHimanbHa i MakcmanbHa JOBXUHA HIKOK
2. Po3mipu y cknageHomy Ansi TpaHCnopTyBaHHs abo
36epiraHHs BUrnsAi
3. TpuHora Workman Ta cymicHe 3 Heto npunaaas
4. Nebigka
5. MpuCTpiit 3axMCTy BiA NAAIHHA 3 CaMOYTSHKHUM
ctponom (3MNCC)
6. BiuHi ByLwKka BepTnora
7. LleHTpanbHe ByLLKO BepTniora
8. dikcyBanbHWiA WTUDT
9. PeMiHb Ans nepeHeceHHs TpUHoru
10. Cymka-4oxon
1. BigcTaHi Mix To4kamm onopu HiKOK (BHYTPILLHi i
30BHILLHI)
12. Po6oya 30Ha noBuHHa 6yTu BiNbHOIO BiA NepeLukos
13-18. BcTaHoBneHHs Ta perynioBaHHa TpUHOTU
19. CknapaHHs TpuHoru
20. BiaTArHiTe HXXKv Ha30BHiI | 3adpikcynTe
21. MpunapHaiiTe GNOK-PONMKM ANs akcecyapis
22. MigHiMiTe TPUHOrY Ha NOTPIGHY BUCOTY
24. MpukpiniTe 3anobixHUK
25. MpukpiniTe neGiaky
30. 3aBepLuanbHe perynoBaHHs
32. Tunosi cnocobun 3acTocyBaHHsS TPUHOTU
33. Mpoxig cnycky
34. Cuvctema 3axucTy Bif nagiHHsA
35. AHKepHe KpinneHHs TpuHoru
36. MoBepXHS XKOPCTKOro KpinneHHs
37. Mepep cnyckom
38. BinbHe nagiHHs
39. Mpomixok
40. MigBilweHni cTaH nicns cnpavboByBaHHs 3acoby
3axuCTy Bif NagiHHS
41. Haiibrnwkunii npeamet Ha cnycky
42. ETtvkeTkn
43. Homep mogeni
44. CepiliHuii Homep
45, [lata BUroToBMEHHS
46. KpaiHa BupoGHuka
47. €Bponencbki cTaHaapT1
49. 3acTepexeHHs: 03HaoMTECs! 3 IHCTPYKLIiED
50. Homep ynoBHoBaxeHOro opraHy
51. Tabnuus ornagy
52. PeMiHb OCHOBY HiXXKM
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ENGLISH
INSTRUCTIONS FOR USE

1. Function and Application: The MSA Workman Tripod head is aluminum alloy and legs are high-tensile, aluminum alloy. The Tripod conforms to standard EN 795-
2012 class B and meets requirements of Customs Union Technical Regulation “Safety of Personal Protective Equipment” TP TC 019/2011, the Ukrainian “Technical
Regulation for Personal Protective Equipment” and DSTU EN 795:2006 Standard. The Tripod is a transportable temporary anchor device of a personal fall arrest
and rescue system. It may be used for fall arrest, rescue, retrieval, evacuation, depending on which attachment elements are included. The MSA Workman Tripod
is designed for use by one person with a combined total weight no greater than181 kg, including clothing, tools, and other user-borne objects. This capacity is in
conformity with EN795. When the MSA Workman Winch is assembled on the MSA Workman Tripod as described in the next section, this configuration is suitable for
lifting, lowering, and positioning either personnel with a maximum weight of 140 kg., or materials with a maximum weight of 225 kg. These applications and capacities
are in conformity with the Directive 2006/42/EC on machinery. When the tripod is used as part of a fall arrest system, the user shall be equipped with a means of limiting
the maximum dynamic forces exerted on the user during the arrest of a fall to a maximum of 6 kN. Never use the Workman Tripod to lift, lower, or position personnel
and materials at the same time. Figure 32 show configurations of optional accessories and typical applications of these systems.

2. Use of MSA Workman Tripod attachments: (1) The side-mount swivel eyes (FIG 6) are to be used for personal fall arrest systems, such as a flexible anchor line
(EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), an RTFA (Retractable Type Fall Arrester), or a Rescue RTFA. Refer to the separate user instructions included with
these products for installation and use of each of these optional components. (2) The center swivel eye is used to attach accessories such as the MSA Split-Mount
pulley, P/N 506222, for MSA Workman Winch (FIGS 4&7). If the center swivel eye is not used for the MSA Workman Winch, then the center swivel eye can be used
to attach a flexible anchor line, RTFA, or Rescue RTFA. (3) The MSA Rescue RTFA and Workman Winch are mounted to the Tripod in conjunction with the MSA Split-
Mount pulleys, P/N 506222, and carabiners, P/N 10129888. (4) The MSA Rescue RTFA and Workman Winch attach to the Tripod by means of integral leg mounting
brackets. (5) There is one positive-lock pin in each extension leg. Each pin is inserted through the selected holes in the upper and lower legs when the desired leg
extension is achieved. The button on the end of the pin must be depressed and held while the positive-lock pin is inserted or removed from the tripod (FIG 8). The
MSA RTFA or Rescue RTFA can also be mounted directly to a side-mount swivel eye using a carabiner certified to EN 362. The load capacity of a Rescue RTFA when
mounted directly to the side swivel eye of the MSA Workman Tripod is 140 kg. (6) The leg base strap is necessary to maintain the position of the Tripod legs and to
distribute the applied loads during system use (FIG 52).Tripods have attachments at the base of each lower leg, through which the leg base strap is threaded. It is fully
assembled when the end is passed through all three attachments, connected through the cam buckle, and tightened. (7) The leg strap may also be connected to the
head of the tripod using a carabiner, and used as a carrying strap (FIG 9). (8) The nylon tote bag is used to protect the Tripod during transport and storage (FIG 10).
(9) Carabiner, P/N 10129888, is used to mount the optional MSA Split-Mount pulley P/N 506222 to the side attachment points on the Tripod head. (10) The Split-Mount
pulley is designed to work in conjunction with a Rescue RTFA or MSA Workman Winch, where the cable of the Rescue RTFA or MSA Workman Winch would pass
through the Split-Mount Pulley and descend into the center of the work access (FIG 3). (12) Contact MSA for information about connection of optional components to
the Tripod or refer to the separate user instructions provided with each component.

3. Operating Instructions: It is the responsibility of the user of MSA Workman Tripod to assure that they are made familiar with these user instructions and trained by
a competent person. Ensure that you have been adequately trained in the use of this MSA Workman Tripod and make sure that you fully understand how it works.

4. Operating Procedure: Do not open the confined space access cover before completing installation of the Tripod and all other system components. Erecting and
adjusting the tripod (FIGS 13-18): Step 1: Tilt the Tripod into an upright, feet-down position. Step 2: Hinge each leg, one at a time, into the outward and locked position.
Note that each leg automatically snaps upward when the hinge locks. Check to be certain of hinge locking. Step 3: Position the feet about the hatch cover in accordance
with work area geometry and surface conditions. Refer to 6. Design Statements: section 4 for clearance requirement. Step 4: Optional components to be attached to the
Tripod head, such as the Split-Mount pulley, should be assembled to the Tripod head at this time. Follow the appropriate user instructions for each optional component
that is to be connected to the Tripod. Step 5: Raise the Tripod one leg at a time by pulling the pin (attached to the upper leg section), incrementally sliding out the lower
leg section, and repinning. Repeat for each leg until the Tripod head is at the desired height. The Tripod head should be level when installation is complete. Be careful
not to extend each leg too far in each increment so as to cause the Tripod to topple. The Tripod legs must not be pulled out more until the maximum mark, see FIG 8.
Step 6: Once at the proper height, check to be sure the Tripod is stabilized and plumb. Feed the leg base strap through the feet at the bottom of the Tripod legs. Check
all leg pins to assure secure fastening and set the feet in the tread-down position. Tighten the strap through all connectors by pulling the loose end of the web through
the cam buckle. When all equipment is in place on the Tripod, make a last check for plumbness and stability. Make final adjustments. Then, remove the hatch and
manhole cover. To compact the Tripod for transport or storage, reverse the setup procedure. To disengage the leg hinge locks, pull down on the leg and hinge it inward.
Attach Tripod legs together securely with lower strap as shown (FIG 18).

5. Inspection Guidelines: Step 1: Inspect the Tripod labels to verify that they are present and legible. Check the formal inspection grid to be sure a formal inspection
has been performed within the last 12 months. If the grid does not indicate that a formal Inspection has been performed within the last 12 months (by being punched),
or if any labels are missing or illegible, remove the Tripod from use and mark it as “UNUSABLE” until a formal inspection is performed by a competent person. Step 2:
Inspect head assembly for corrosion, cracks, deformation, fractures, altered or missing elements, burns, and heat and chemical exposures. Step 3: Inspect all metallic
parts (i.e. head, legs, leg pins, attachment pins, feet) for deformation, fractures, cracks, corrosion, deep pitting, burrs, sharp edges, cuts, deep nicks, missing or loose
parts, improper function, and evidence of excessive heat or chemical exposures. Step 4: Inspect all non-metallic parts (i.e. skid-resistant foot pads, labels, and leg
base strap) for cut, broken, excessively worn, missing and loose parts. Inspect for evidence of burns and excessive heat and chemical exposures. Step 5: Check
the function of the Tripod legs. Legs should move smoothly in the leg pockets and should seat firmly when moved to the fully open position. The lower legs should
slide smoothly within the upper legs along their entire length. Tripod feet should pivot easily and remain flat on the ground when the Tripod is erected. Step 6: Inspect
each component and subsystem of the complete system in accordance with the associated manufacturer’s instructions. Detailed inspections must be recorded in the
inspection checklist. After inspection, mark or punch out the inspection tag to indicate a complete formal inspection was completed.

6. Design Statements: (1) The surface (anchorage) where a Tripod is installed should be inclined by no more than 152 mm over a distance of 3 m. Any incline greater
than this amount 2.8° could allow the Tripod to slide or tip over.

(2) The strength of the ground (base, floor) when the Tripod will be placed shall be not less 10 KN. The Tripod is intended for use by a single person. Other personnel
working in this immediate area as part of a support team will require separate and independent safety systems depending on their purpose and work function.
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(3) Consideration MUST be given to the necessary minimum clearance below the user to prevent a collision with the structure or the ground. The amount of clearance
needed depends upon the type of connecting subsystem used, and the location of the anchorage or anchorage connector. Prevent swing falls and impact with objects
in or adjacent to the fall path. Work directly under the anchorage/anchorage connector at all times. Failure to follow this warning can result in serious injury or death.
(4) Clearance between the position of the Tripod feet when erected and in working position and the access through which the worker will be lowered shall be such that
none of the Tripod legs will be positioned above the access or be placed too close to the edge of a hole and be allowed to fall into the opening. Clearance between the
working position of each of the Tripod feet and the outside of the anchorage shall be a minimum of 0.9 m and shall allow unrestricted movement of support personnel
above during erection, use and compaction (FIGS 11-12). Keep work area free from obstructions, trip hazards and spills which could impair the safe operation of the
Fall-Rescue Work System.
(5) There must be sufficient exterior clearance above the anchorage to fully erect the Tripod. This clearance is given in figure 1. Interior headroom depends upon the
system components (optional accessories) that may be attached to the Tripod head. Refer to the User Instructions supplied with each system component to determine
the effect on overhead clearance due to such installation.
(6) Acidic, alkaline, or other environments with harsh substances may damage the hardware elements of this Tripod. If working in a chemically aggressive environment,
consult MSA to determine acceptable system components for your specific conditions. Chemical hazards, heat and corrosion may damage the Tripod. More frequent
formal inspections are required in environments with chemical hazards, heat and corrosion. Do not use in environments with temperatures greater than 85 °C. Do
not expose to corrosive environments for prolonged periods. Use extreme caution when working near energized electrical sources. Maintain a safe working distance
(preferably at least 3 m) from electrical hazards. When working near moving machinery parts (e.g. conveyors, rotating shafts, presses, etc.), make sure that there are
no loose elements in any part of the system.
(7) The user must have a rescue plan and the means at hand to implement it; and that plan must take into account the equipment and special training necessary to
effect prompt rescue under all foreseeable conditions.
(8) All components (e.g. full body harness, self retractable lanyard, carabiner, snap hook, etc.) connected to this MSA Workman Tripod MUST be compatible. MSA
Workman Tripod is designed to be used with MSA approved components and connecting subsystems. Use of the MSA Workman Tripod subassembly with products
made by others that are not approved in writing by MSA may adversely affect the functional capability between system components and reliability of the complete
system. Contact MSA with any questions or for further information.
(9) Good medical fitness of the user is necessary in order to carry out work at a height. Certain medical conditions can threaten the users’ safety during normal use
of MSA Workman Tripod and in emergencies (taking medications, cardiovascular problem, etc.). In any case of doubt, consult your physician before using. Pregnant
women and minors MUST NEVER use the MSA Workman Tripod.

WARNINGS

Afull body harness certified to EN 361 (TP TC 019/2011, DSTU EN 361:2001) is the only acceptable body holding device that can be used in a fall arrest system.
Afall arrest system, MUST ONLY be connected to the harness back D-ring or front D-ring only with the fall arrest attachment tag “A”. These points can also be used
for connecting a rescue system. Never use the hip D-ring for fall arrest or climbing protection. The hip D-ring of a harness MUST ONLY be used for connecting a work
positioning system (EN358, TP TC 019/2011, DSTU EN 361:2001) and NEVER a fall arrest system or climbing protection.
The MSA Workman Tripod MUST be fully inspected before each use to verify that it is in serviceable condition. Examine every inch of the Tripod for severe wear,
missing or broken elements, corrosion, or other damage. Examine if label is missing or illegible; if there is evidence of improper function, improper fit, or alteration of
any component. Do not use MSA Workman Tripod until confirmed in writing by a competent person if inspection reveals an unsafe condition. Additionally, the MSA
Workman Tripod MUST be inspected by a competent person at least annually, or more frequently if subjected to harsh conditions or excessive use. The competent
person must be authorized by current legislation in the country of use. See inspection guidelines.
DO NOT modify or attempt repairs on the MSA Workman Tripod. Only MSA or parties with written authorization from MSA may repair an MSA Workman Tripod. The
system shall not be used outside its limitations, or for any purpose other than that for which it is tended.
Any Tripod which has been subjected to the forces of arresting a fall must be immediately removed from service and marked as “UNUSABLE” until submitted to, and
released from, the formal inspection procedures.
It is essential for the safety of the user that if the MSA Workman Tripod is re-sold outside the original country of destination the reseller shall provide instructions and
additional relevant information for use, for maintenance, for periodic examination and for repair in the language of the country in which the MSA Workman Tripod is to
be used. Failure to follow these warnings or misuse can cause serious personal injuries or death.

MAINTENANCE AND STORAGE

Strictly adhere to the cleaning instructions in this section to prevent adverse effects on the materials used in the MSA Workman Tripod. Clean the Tripod with a solution
of water and mild laundry detergent. Dry hardware with a clean cloth. Do not speed dry with heat. Excessive accumulation of dirt, paint or other foreign matter may
prevent proper function of the components, and, in severe cases can weaken them. Questions concerning component conditions and cleaning should be directed to
MSA.

Equipment which is damaged or in need of maintenance must be tagged as “UNUSABLE” and removed from service. Corrective maintenance (other than cleaning)
and repair, such as replacement of elements, must be performed by the MSA factory. Do not attempt field repairs.

Store the MSA Workman Tripod in a cool, dry and clean place out of direct sunlight. Avoid areas where heat, moisture, light, oil, and chemicals or their vapours or
other degrading elements may be present. Equipment which is damaged or in need of maintenance should not be stored in the same area as usable equipment.
Heavily soiled, wet, or otherwise contaminated equipment should be properly maintained (e.g. dried and cleaned) prior to storage. Prior to using equipment which has
been stored for long periods of time, a Formal Inspection should be performed by a competent person. Tripod shall be protected from any mechanical deformation or
mechanical stress (or impact). Typical case — the people just leave it on material stock and put heavy items on it rapidly. Transport the MSA Workman Tripod in a package
to protect it from cuts, moisture, chemicals and their vapours, extreme temperatures, and ultraviolet rays. Dispose in accordance with local regulations.
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TURKGE
KULLANMA TALIMATI

1. islev ve Uygulama: MSA Workman Tripod kafasi aliiminyum alagimdir ve bacaklar yiiksek gekme gerilimli, aliminyum alagimdir. Tripod, EN 795-2012 sinif B
standardi uyumludur ve Giimrik Birligi Teknik Diizenlemesi “Kisisel Koruyucu Ekipmanlarin Giivenligi” TP TC 019/2011’e, Ukrayna’nin “Kisisel Koruyucu Ekipmanlara
Yénelik Teknik Diizenleme™sine ve DSTU EN 795:2006 standardina ait gereksinimleri kargilamaktadir. Tripod, kisisel dlisme énleme ve kurtarma sisteminin taginabilir
bir gecici ankraj aletidir. Hangi aksesuarlari igerdigine bagli olarak disme énleme, kurtarma, gekme, tahliye igin kullanilabilir. MSA Workman Tripod, giysi, aletler ve
tasidigi diger nesneler dahil olmak Uzere beraber toplam agirhigi 181 kg'dan fazla olmayan bir kisinin kullanimi igin tasarlanmistir. Bu kapasite EN795 uyumludur.
MSA Workman Winch, bir sonraki bollimde tarif edildigi gibi MSA Workman Tripod (izerine monte edilmistir, bu yapilandirma maksimum agirligi 140 kg olan her kisi
veya maksimum agirligi 225 kg olan her materyal ile kaldirma, algaltma ve konumlandirma igin uygundur. Bu uygulamalar ve kapasiteler 2006/42/EC Makine Direkifi
ile uyumludur. Tripod bir diisme 6nleyici sisteminin pargasi olarak kullanildiginda, kullanici maksimum 6 kN'lik bir diisme dnleme sirasinda kullanicinin (izerinde
uygulanmis maksimum dinamik kuvveti sinilama amaciyla donatiimalidir. Workman Tripod'u higbir zaman kisiyi ve materyalleri ayni anda kaldirma, algaltma veya
konumlandirma igin kullanmayin. Sekil 32, bu sistemlerin tipik uygulamalarinin ve opsiyonel aksesuarlarinin yapilandirmalarini gdsterir.

2. MSA Workman Tripod eklentilerinin kullanimi: (1) Yan montajli mafsalli gbzler (SEK 6), bir esnek capa hatti (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011),
bir RTFA (Katlanir Tip Diisme Onleyici) veya bir Rescue RTFA gibi kisisel diisme 8nleme sistemleri kullanimi igindir. Bu opsiyonel bilesenlerin her birinin kurulumu ve
kullanimi igin bu Uriinler icindeki ayri kullanici talimatlarina bagvurun. (2) Merkez mafsalli g6z, MSA Workman Winch igin MSA Ayirici Montajli makara, P/N 506222, gibi
aksesuarlari baglamak igin kullanilir (SEK 4&7). Merkez mafsalli g6z MSA Workman Winch igin kullaniimiyorsa, 0 zaman merkez mafsalli gdz bir esnek ¢apa hatti, RTFA
veya Rescue RTFAYy1 baglamak igin kullanilabilir. (3) MSA Rescue RTFA ve Workman Winch, Tripod’a MSA Ayirict Montajli makaralar, P/N 506222 ve karabinalari, P/N
10129888 ile baglantili olarak montajlanir. (4) MSA Rescue RTFA ve Workman Winch, bacak montaj destekleri vasitasiyla Tripod'a takilir. (5) Her uzanti bacaginda bir
pozitif kilit pimi vardir. Her pim, istenilen bacak uzunluguna erisildiginde Ust ve alt bacaklarda segilen deliklere yerlestirilir. Pozitif kilit pimi Tripod'a yerlestirilirken veya
Tripod'dan gikartilirken pimin sonundaki buton basili tutulmalidir (SEK 8). Ayrica MSA RTFA veya Rescue RTFA, EN 362 onayl bir karabina kullanilarak yan montajli
mafsalll géze dogrudan monte edilebilir. MSA Workman Tripod'un yan mafsalli goziine dogrudan monte edildiginde Rescue RTFAnin yik kapasitesi 140 kg'dir. (6)
Tripod bacaklarinin konumunu sabitlemek ve sistemin kullanimi esnasinda uygulanan yiikleri dagitmak igin bacak taban kayisi gerekir (SEK 52). Tripodlarin her alt
bacaginin tabaninda vidalanmis kayis (izerine eklentileri vardir. Sonu tiim (i¢ eklentiyi gecip kopgayla tutturuldugunda tamamen birlestirilir. (7) Ayrica bacak kayis! bir
karabina kullanilarak tripodun kafasina baglanabilir ve tagima kayis olarak kullanilir (SEK 9). (8) Naylon tagima cantalari tasima ve saklama sirasinda tripodu korumak
icin kullanilir (SEK 10). (9) Karabina, P/N 10129888, opsiyonel MSA Ayirici Montajli makaray1, P/N 506222, Tripod kafasindaki yan eklenti noktalarina baglamak igin
kullanilir. (10) Ayirict Montajli makara bir Rescue RTFA veya MSA Workman Winch ile baglantili olarak calisacak sekilde tasarlanmistir. Rescue RTFA veya MSA
Workman Winch kablolari Ayirici Montajli Makara'dan geger ve galisma alaninin ortasinda algalir (SEK 3). (12) Tripodun opsiyonel bilesenlerinin baglantisi hakkinda
daha fazla bilgi igin MSA ile irtibat kurun veya her bilesenle birlikte sunulan ayri kullanici talimatlarina bagvurun.

3. Galistirma Talimatlari: Kullanim talimatlarinin okundugundan ve yetkin bir kisi tarafindan egitildiginden emin olmak MSA Workman Tripodu kullanicisinin
sorumlulugudur. MSA Workman Tripod hakkinda yeterince bilgilendiginden ve nasil galistigini tam olarak anladigindan emin olun.

4. Islem Kurallari: Tripodunu ve diger sistem bilesenlerinin kurulumunu tamamlamadan énce sinirli bosluk erisim kapagini agmayin. Tripodun insa edilmesi ve
diizeltiimesi (RESIM 13-18): Adim 1: Tripodunu yukari ve asagi dogrultusunda egin. Adim 2: Her bacagi bir seferde disa dogru kilitli pozisyonda dayayin. Dayanak
kilitlendiginde her bir bacagin otomatik olarak yukari dogru carpmasini dikkate alin. Dayanagin kilitlendiginden kontrol ederek emin olun. Adim 3: Kaporta kapagini is
alaninin geometrisi ve yiizey durumuna gére ayarlayin. Agiklik gerekliligi icin bkz. 6. Tasarim Agiklamalari: b6lim 4. Adim 4: Ayri Monte Edilmis makara gibi opsiyonel
baglantilar Tripod bagli§ina eklenir, ve ayni anda Tripod basligina monte edilir. Tripoduna baglanmasi gereken opsiyonel baglantilarin her biri igin uygun kullanici
talimatlarini okuyun. Adim 5: Tripodunun her seferde bir bacagini (yukari bacak boltimiine ekli) mili gekerek yukari kaldirin, asagidaki bacak bdlimuni adim adim
kaydirarak yeniden mile gegirin. Tripod basligi istenilen ylikseklige gelene kadar her bir bacak igin bunu tekrarlayin. Donanim tamamlandiginda Tripod basligi ideal
seviyede olmalidir. Tripodunun devrilmemesi igin her bacagi ayirirken birbirinden gok uzak olmamasina dikkat edin. Tripodun bacaklari maksimum isaretinden daha
fazla yukari gekilmemelidir, bkz. SEK 8. Adim 6: Tripodunun istenilen yikseklige geldiginde dengeli ve dik durdugundan emin olun. Tripod bacaklarinin altindaki ayaklar
araciligiyla bacada bagl kayisi destekleyin. Tiim bacak millerini emniyet hizi igin kontrol edin ve ayaklari yere sabit durumda kurun. Kopganin iizerindeki agin bostaki
ucunu gekerek tim baglayicilar tizerinden kayisi sikin. Tripodunda tiim ekipman tam yerli yerindeyken tesisat ve dengenin son kontroliinii yapin. Son ayarlamalari
yapin. Sonra, kaportayi ve kapagi kaldirin.

Tripodunu tasimak ve depolamak Uzere toplamak igin kurma siirecini tersine uygulayin. Bacak dayanak kilidini sékmek igin, bacagi ve dayanag iceri dogru cekin.
Tripod bacaklarini giivenli bir bigimde alt kayisla birlestirin (RESIM 18).

5. Inceleme Klavuzlari: Adim 1: Tripod etiketlerini varligini ve uygunlugunu dogrulamak icin inceleyin. Son 12 ay igerisinde resmi bir incelemenin gergeklestirildiginden
emin olmak igin resmi inceleme kilavuzunu kontrol edin. Kilavuz, son 12 ay igerisinde resmi bir incelemenin gergeklestirildigini géstermiyorsa veya bir etiket eksik ya
da okunaksiz ise, Tripod'u kullanimdan gekin ve uzman bir kisi tarafindan resmi bir inceleme yapilana kadar “KULLANILAMAZ” olarak isaretleyin. Adim 2: Oncelikle
asinma, catlak, deformasyon, kirilma, dedismis ve kaybolmus elementler, yaniklar, 1si ve kimyasal tepkimeler olup olmadigini inceleyin. Adim 3: Tim metalik parcalari
(baslik, bacaklar, bacak milleri, ekleme milleri, ayaklar vb.) deformasyon, kirik, catlak, asinma, derin gukurlar, yaniklar, keskin kdseler, kesikler, tirtiklar, kayip veya
gevsek pargalar, fonksiyon bozuklugu ve asiri i1si veya kimyasal tepkime agisindan inceleyin. Adim 4: Biitlin metal olmayan pargalari (kaymayan ayakliklar, etiketler ve
bacak kayisi vb.) kesik, kirik, asiri derecede asinmig, kayip ve gevsek pargalar agisindan inceleyin. Yaniklar, 1si ve kimyasal tepkimelere dair bulgularin olup olmadigini
inceleyin. Adim 5: Tripod bacaklarinin fonksiyonunu kontrol edin. Bacaklar yumusakga hareket etmeli ve tamamen agik vaziyette hareket ettirilirken tam oturtulmalidir.
Alt bacaklar en son uzunluguna kadar, Ust bacakla kaydiriimalidir. Tripod monte edildiginde, Tripod ayaklari kolayca yerlestiriimeli ya da ylizeyde diiz olarak kalabilmeli.
Adim 6: Her baglantiyi ve tiim sistemin alt sistemlerini Greticinin talimatlarina bagli olarak inceleyin. Detayli inceleme, inceleme Kontrol Formuna kaydedilmelidir.
incelemeden sonra, tam bir incelemenin yapildigini gdstermek igin inceleme etiketine isaret koyun.

6. Tasarim Konulari: (1) Tripodunun yerlestirildigi ylizey (ankoraj) 3 m’lik mesafe izerinden 152 mm’den gok edimli olmamalidir. 2,8 dereceden blyik edim tripodunun
kaymasina ya da devrilmesine sebep olur.

(2) Zeminin (taban, déseme) dayanimi Tripod yerlestirilecegi sirada 10KN'den az olmamalidir. Tripodu bir kisi tarafindan kullaniimalidir. Diger kisisel kullanimlar
amacina ve islevselligine bagl olarak farkli ve bagimsiz giivenlik dnlemleri gerektirir.
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(3) Yapiya ya da yere carpmayi dnlemek igin kullancinin altindaki zorunlu asgari acikligi géz éntine aliniz. Baglanti altyapi sistem tipine ve ankoraj baglantisinin
yerlesim yerine bagl olarak bir miktar agikliga gereksinim duyulur. Sallanarak diismeye ve nesnelere garpmaya karsl 6nlem alin. Her zaman direk olarak ankoraj/
ankoraj baglantisinin altinda ¢aligin. Bu uyariyi dikkate almamak, ciddi yaralar veya élimle sonuglanabilir.
(4) Monte edilirken ve galisma konumunda Tripod bacaklarinin konumu arasindaki agiklik ve personelin egilerek iginden gegecegi erisim noktasi su sekilde
olmalidir: Tripod bacaklarindan hicbiri erigim noktasindan yukarida olmamali veya bir deligin kenarina gok yakin olacak sekilde yerlestirilerek agikliga dismesine
izin verilmemelidir. Tripodun ayaginin galisma pozisyonu ile ankorajin disi arasindaki agiklik minimum 0,9 m olmali ve kurulma sikistirma ve kullanim alaninda
kisisel hareketi sinifamamalidir (RESIM 11-12). Galisma alanini Diisiis-Kurtarma Galisma Sistemi'nin giivenli caligmasini bozabilecek giivenlik sistemini azaltacak
tehlikelerden ve engellerden uzak tutun.
(5) Ankorajin tizerinde tripodunu kurmak igin yeterli agiklik olmalidir. Agiklik resim 1'de verilmistir. Tripod bashigina eklenen i¢ taraftaki bosluk payi sistem bilegenlerine
(opsiyonel aksesuarlar) baglidir. Her sistem bileseni ile temin edilen Kullanici Talimatlarini bu tip kurulumlarin bas tsti agikhigi Uzerindeki etkisini kararlagtirmak icin
kullanin.
(6) Asidik, Alkali veya Diger sert maddelerin oldugu ortamlar Tripodunun donanim elementlerine zarar verebilir. Kimyasal tepkimelerin yogun oldugu ortamlarda
calisilacaksa, size 6zel calisma ortamlarina uyabilecek sistem baglantilarini kararlastirmak igin MSA'ya danisin. Kimyasal tehlikeler, 1si ve aginma Tripoduna zarar
verebilir. Kimyasal tehlikelerin, sicakiigin ve asinmalarin oldugu ortamlarda daha sik resmi arastirma gerekir. 85 dereceden yiiksek sicakliklardaki ortamlarda
kullanmayin. Asindirici ortamlara uzun siire maruz birakmayin. Elekirik kaynaklarinin yakininda galisiyorsaniz maksimum oénlem alin. Glvenli galisma uzakligini
(tercihen en az 3 m) koruyun. Hareket halindeki makine pargalarinin yaninda calisirken (taslyici, dénen saft, pres vb), sistemin diger parcalarinda gevsek element
olmadigindan emin olun.
(7) Kullanicinin bir kurtarma plani ve bu planin uygulanabilmesini saglayacak yollar olmalidir ve bu plan, éngérilebilir tim kosullar altinda kisa stirede kurtarmaya
olanak taniyacak sekilde gerekli tim ekipman ve 6zel egitim géz 6ntinde bulundurulmalidir.
(8) Bu MSA Workman Tripoduna bagl tim bilesenler (tim gévdenin islerligi, geri ileri hareket ettirilen kordon, karabiner, cengel vb.) uyumlu OLMALIDIR. MSA
Workman Tripodu MSA onali bilesenler ve baglanti alt sistemleriyle kullanilacak sekilde tasarlanmistir. Bagkalari tarafindan yapiimis ve MSA Workman Tripodunun
yazili bir sekilde onaylanmamisg trlnlerin kullanimi sistem bilesenleri arasindaki isleyis kapasitesine ve tim sistemin givenilirligine ters diisebilir. Daha fazla bilgi igin
MSAYyla badlantiya gegin.
(9) MSA Workman Tripodu giysiler, aletler ve kullanicinin tizerindeki diger nesneler dahil toplam agirigi 181 kg'nin iizerinde olmayan bir kisi tarafindan kullaniimak
lizere tasarlanmigtir. Yiksekte calismak igin kullanicinin fiziksel sagliginin iyi durumda olmasi gereklidir. MSA Workman Tripodunun normal kullaniminda ve acil
durumlarda kisi bazi sadlik problemleri nedeniyle tehdit altinda olabilir (ilag kullanan ve damar tikanikligi yasayanlar). Herhangi bir saglik probleminiz varsa lanyard
kullanmadan once doktorunuza daniginiz. Workman Tripod hamile kadinlar ve madenciler tarafindan KESINLIKLE KULLANILMAMALI.

UYARILAR

EN 361 uyumlu bir paragit tipi emniyet kemeri, bir diisiis dnleme sisteminde kullanilabilen kabul edilebilir tek viicut tutucu cihazdir.
Disis engelleme sistemi SADECE “A” diisiis engelleme baglamasi etiketi olan givenlik kusagi sirt D-halkasina veya gogiis D-halkasina BAGLANMALIDIR. Bu
noktalar kurtarma sistemini baglamasi icin de kullanilabilir. Kalga D-halkasi distis engelleme veya yliksek cisimlere tirmanmasi icin hi¢ kullanilimamalidir. Bir
guvenlik kusaginin kalga D-halkalari SADECE bir galisma konumu sistemine (EN 358) baglamak igin kullaniimali ve ASLA dismeyi énleme sistemine baglamak icin
KULLANILMAMALIDIR.
MSA Workman Tripodu kullanilabilirliginin dogrulanmast igin her kullanimdan énce tam olarak INCELENMELIDIR. Tripodunun her noktasini yipranma, kayip, kirk
pargalar, asinma ya da baska hasar agisindan kontrol edin. Etiketin kayip ya da okunaksiz olup olmadigini kontrol edin, herhangi bir baglantida uygunsuzluk ve
degisiklikten emin olun. incelemede giivenli olmayan bir durum ortaya gikmissa, MSA Workman Tripodunu yetkili biri yazili bir sekilde onaylamadikga kullanmayin.
Ayrica, MSA Workman Tripod en az yillik olarak veya sert kosullara ya da agiri kullanima maruz kalirsa daha sik olarak uzman bir kisi tarafindan INCELENMELIDIR.
Uzman kisi, Tripod'un kullanildigi tilkedeki mevcut kanunlar tarafindan yetkilendirilmis olmalidir. inceleme kilavuzuna bakin.
MSA Workman Tripodu (izerinde herhangi bir onarim ve degisiklik YAPMAYIN. Sadece MSA veya MSA tarafindan yetkilendirilmis tgiincii taraflar bir MSA Workman
Tripodu onarabilir. Strtinmedeki artisi 6nlemek icin halati daima temiz ve kuru tutmaya galigin.
Herhangi bir Tripod diismeye sebep oldugu takdirde resmi inceleme prosediirlerinden gikarilana acilen kullanimdan kaldiriimali ve “KULLANILAMAZ” olarak
isaretlenmelidir.
Kullanicinin giivenligi igin MSA Workman Tripod gidecegi Glkenin disinda tekrar satilirsa MSA Workman Tripod'un kullanilacagi tilkenin dilinde yonergeler, ilgili kullanim
yonergesi bakim ve periyodik muayene yénergesinin satici tarafindan verilmesi nemlidir.
Bu kurallarin ihlal edilmesi veya yanlis kullanim agir yaralanmalara veya 6llime yol agabilir.

BAKIM VE SAKLAMA

MSA Workman Tripod'da kullanilan malzemeler (izerinde olumsuz etkileri énlemek igin bu bélimdeki temizlik talimatlarina kesinlikle uyun. Tripod'u su ve yumusak
camasir deterjani ile temizleyin. Donanimi temiz bir bezle kurulayin. Isi ile hizli kurutma uygulamayiniz. Asiri kir, boya ya da yabanci madde birikimi pargalarin
fonksiyonlarinin dogru islemesini engelleyebilir ve agir sartlar bunlari zayiflatabilir. Pargalarin emniyetli kullanim sartlari ve temizligiyle ilgili sorular MSA'ya yéneltimelidir.
Hasarli veya bakim gerektiren ekipman “KULLANILMAZ” olarak etiketlenmeli ve servis digi birakilmalidir. Temizlik diginda diizeltici bakim ve elemanlarin degistiriimesi
gibi tamir igleri MSA fabrikasi tarafindan yapiimalidir. Kendiniz tamir etmeye calismayiniz.

MSA Workman Tripod'u dogrudan giines isigina maruz birakmadan serin, kuru ve temiz bir yerde saklayin. Isi, nem, 1sik, yag, kimyasallar veya buharlari ya da diger
asindirict unsurlarin bulunabilecegi yerlerden uzak tutunuz. Hasarli veya bakim gerektiren ekipman kullanilabilir durumdaki ekipmanla ayni yerde saklanmamalidir.
Asiri kirli, 1slak veya baska sekilde kontamine ekipmana, saklamadan dnce uygun sekilde bakim yapiimalidir (rnedin kuruma ve temizleme). Uzun siire depoda
saklanmis olan ekipman kullanilmadan dnce vasifli bir kisi tarafindan kontrol edilmelidir. Tripod mekanik bir deformasyondan ya da mekanik bir gerilimden (veya darbe)
korunmalidir. Tipik érnek: personel tripodu malzeme stodu tzerine birakmis ve Uzerine hizlica agir egyalar koymustur.

MSA Workman Tripod'u darbelerden, nemden, kimyasallardan ve buharindan, asir sicakliklardan ve ultraviyole isiklarindan korumak igin paketinde tasiyin.
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DEUTSCH
GEBRAUCHSANLEITUNG

1. Funktion und Anwendung: Der Kopf des MSA Workman Tripod besteht aus Aluminiumlegierung, die Beine aus hochfester Aluminiumlegierung. Das Dreibein entspricht der Norm
EN 795-2012, Klasse B, und erfiillt die Anforderungen der technischen Vorschrift der Zollunion zur ,Sicherheit von persénlichen Schutzausriistungen* TP TC 019/2011 sowie der
ukrainischen , Technischen Vorschrift fiir personliche Schutzausriistung” und der Norm DSTU EN 795:2006. Das Dreibein ist eine tragbare temporére Anschlageinrichtung eines
personlichen Auffang- und Rettungssystems. Je nach dazugehdrigen Befestigungselementen kann es zum Auffangen, zur Rettung, zur Bergung und zur Evakuierung verwendet
werden. Das MSA Workman Tripod ist fiir die Nutzung durch eine Person mit einem Gesamtgewicht von maximal 181 kg vorgesehen (einschlieBlich Kleidung, Werkzeuge und
anderer getragener Gegenstande). Diese Tragfahigkeit entspricht EN795. Wenn die MSA Workman Winch am MSA Workman Tripod montiert ist (wie im nachsten Abschnitt
beschrieben), kann diese Konfiguration zum Heben, Absenken und Positionieren von Personen mit einem Maximalgewicht von 140 kg oder Material mit einem Maximalgewicht
von 225 kg verwendet werden. Diese Anwendungen und Tragfahigkeitswerte entsprechen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG. Wenn das Dreibein als Teil eines Auffangsystems
verwendet wird, ist der Nutzer mit etwas auszustatten, das die auf ihn wahrend des Auffangens wirkenden dynamischen Kréfte auf maximal 6 kN begrenzt. Das Workman Tripod
darf niemals dazu verwendet werden, gleichzeitig Personen und Material anzuheben, abzusenken und zu positionieren. Abbildung 32 zeigt Konfigurationen optionaler Zubehérteile
und typische Anwendungen dieser Systeme.

2. Nutzung der MSA Workman Tripod-Befestigungsméglichkeiten: (1) Die seitlich montierten Wirbelaugen (Abb. 6) sind fir persénliche Auffangsysteme zu verwenden, beispielsweise
eine bewegliche Fiihrung (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), ein Hohensicherungsgeréat oder ein Hohensicherungsgerat fiir Rettungen. Berlicksichtigen Sie beim
Installieren sowie bei der Nutzung einer dieser optionalen Komponenten die gesondert mit diesen Produkten gelieferten Gebrauchsanweisungen. (2) Das zentrale Wirbelauge
wird fir die Befestigung von Zubehor wie beispielsweise der getrennt montierbaren MSA Umlenkrolle, Art.-Nr. 506222, fiir die MSA Workman Winch verwendet (Abb. 4 und 7).
Wenn das zentrale Wirbelauge nicht fiir die MSA Workman Winch verwendet wird, kann es fiir die Befestigung einer beweglichen Fiihrung, eines Hohensicherungsgerats oder
eines Héhensicherungsgeréts fir Rettungen verwendet werden. (3) Das MSA Hohensicherungsgerét fir Rettungen und die Workman Winch werden zusammen mit den auch
getrennt montierbaren MSA Umlenkrollen, Art.-Nr. 506222, und Karabinern, Art.-Nr. 10129888, am Dreibein befestigt. (4) Das MSA Hohensicherungsgerat und die Workman
Winch werden mit in die Beine integrierten Montagebtigeln am Dreibein befestigt. (5) In jedem der verlangerbaren Standbeine gibt es einen Formschluss-Rastbolzen. Wenn die
gewiinschte Beinverlangerung erreicht wurde, wird der jeweilige Bolzen durch die ausgewahlten Locher im oberen oder unteren Bereich der Beine hineingesteckt. Wahrend der
Formschluss-Rastbolzen in das Dreibein gesteckt oder entfernt wird, muss der Knopf am Ende des Bolzens gedriickt gehalten werden (Abb. 8). Das MSA Hohensicherungsgerat
oder Hohensicherungsgerét fir Rettungen kann auch mit einem Karabiner, der nach EN 362 zertifiziert ist, direkt an einem seitlich montierten Wirbelauge befestigt werden. Die
Tragfahigkeit eines Hohensicherungsgeréts fiir Rettungen, das direkt an einem seitlich montierten Wirbelauge des MSA Workman Tripod befestigt ist, betragt 140 kg. (6) Die
Gurtabspannung der Standbeine im Bodenbereich ist fiir die Positionierung der Beine des Dreibeins und der Lastverteilung wahrend der Nutzung des Systems notwendig (Abb.
52). Dreibeine haben am FuB des unteren Bereichs der Standbeine einen Aufsatz, durch den der Gurt durchlauft. Es ist vollstandig zusammengebaut, wenn das Ende durch alle
drei durchgefiihrt, mit der Klemmschnalle verbunden und festgezogen wurde. (7) Der Beingurt kann auch mit einem Karabiner mit dem Kopf des Dreibeins verbunden und als
Trageband genutzt werden (Abb. 9). (8) Die Nylon-Tragetasche wird als Schutz fiir das Dreibein wahrend des Transports und der Lagerung verwendet (Abb. 10). (9) Karabiner,
Art.-Nr. 10129888, werden fiir das Anbringen der optionalen getrennt montierbaren MSA Umlenkrolle, Art.-Nr. 506222, an die seitlichen Anschlusspunkte am Dreibeinkopf benutzt.
(10) Die getrennt montierbare Umlenkrolle ist fiir die Benutzung mit dem Hohensicherungsgerét fir die Rettung oder mit der MSA Workman Winch vorgesehen, wobei das Kabel
des Hohensicherungsgerats fiir die Rettung oder der MSA Workman Winch durch die getrennt montierbare Umlenkrolle und in der Mitte des Arbeitszugangs herunterlauft (Abb.
3). (12) Kontaktieren Sie MSA, um Informationen iber das Anbringen optionaler Komponenten an das Dreibein zu erhalten, oder schlagen Sie in der mit jeder Komponente
mitgelieferten Gebrauchsanweisung nach.

3. Bedienungsanweisungen: Es ist die Verpflichtung des Anwenders eines MSA Workman-Dreibeins, sicherzustellen, dass der Benutzer den Inhalt der Gebrauchsanleitung kennt
und von einer entsprechend qualifizierten Person unterwiesen wurde. Vergewissern Sie sich, dass Sie in der Benutzung dieses Workman-Dreibeins angemessen unterwiesen
wurden und stellen Sie sicher, dass Sie dessen Funktionsweise vollstandig verstanden haben.

4. Betriebsablauf: Offnen Sie keinesfalls die Abdeckung des engen Raums, bevor Sie die Installation des Dreibeins und der anderen Systemkomponenten abgeschlossen haben.
Aufstellen und Anpassen des Dreibeins (ABB. 13-18): Schritt 1: Bringen Sie das Dreibein in eine aufrechte und mit den FiiRen nach unten gerichtete Position.

Schritt 2: Klappen Sie jedes Bein, eines nach dem anderen, in die nach auen gerichtete und eingerastete Position. Beachten Sie bitte, dass jedes Bein automatisch oben
einrastet, wenn das Gelenk arretiert. Uberpriifen Sie zur Sicherstellung, ob das Gelenk arretiert ist. Schritt 3: Positionieren Sie die Beine in Ubereinstimmung mit der Anordnung des
Arbeitsbereichs und den Oberflachenbedingungen iber dem Lukendeckel. Beachten Sie Abschnitt 6 mit den Angaben zum Aufbau und Abschnitt 4 bzgl. Der Abstandsvorgaben.
Schritt 4: Optionale Komponenten, die an dem Dreibeinkopf angebracht werden, wie beispielsweise die getrennt montierte Umlenkrolle, sollten zum jetzigen Zeitpunkt am
Dreibeinkopf montiert werden. Befolgen Sie fiir jede optionale Komponente, die an dem Dreibein befestigt werden soll, die entsprechende Gebrauchsanweisung. Schritt 5:
Zum Hoherstellen des Dreibeins gehen Sie Standbein fiir Standbein vor: Ziehen Sie zunachst bei einem Bein den Bolzen heraus (im oberen Beinbereich angefiigt), lassen
Sie schrittweise den unteren Beinbereich herausgleiten und fixieren Sie dann das Bein erneut mit dem Bolzen. Wiederholen Sie das fir jedes Bein, bis der Dreibeinkopf die
gewiinschte Hohe hat. Der Dreibeinkopf sollte nach vollstandigem Einrichten gerade ausgerichtet sein. Achten Sie darauf, jedes Bein beim schrittweisen Herausziehen nicht zu
weit zu verlangern, damit das Dreibein nicht kippt. Die Dreibein-Beine diirfe nur bis zur maximalen Markierung herausgezogen werden, siehe Abb. 8. Schritt 6: Sobald das Dreibein
die gewinschte Hohe hat, Gberpriifen Sie es bitte, um sicherzustellen, dass es stabil und lotrecht ausgerichtet ist. Fiihren Sie den Gurt fir die Abspannung im Bodenbereich
durch die Beine im unteren Bereich des Dreibeins. Uberpriifen Sie alle Beinbolzen, um sicherzustellen, dass sie angezogen sind und stellen Sie die Beine in einer festen Position
auf. Ziehen Sie den Gurt durch alle Verbindungsteile, indem Sie das lose Ende durch die Klemmschnalle fiihren. Wenn die Ausriistung am Dreibein an der vorgesehenen Stelle
angebracht ist, tiberpriifen Sie bitte noch ein letztes Mal die lotrechte Ausrichtung und Stabilitat. Nehmen Sie noch abschlieRende Anpassungen vor. Entfernen Sie dann die Luke
und Schachtabdeckung.

Um das Dreibein fiir den Transport oder die Lagerung wieder zusammenzulegen, kehren Sie die Aufbauprozedur bitte um. Um die Gelenksperren der Beine zu l6sen, ziehen Sie
das Bein nach unten und schwenken Sie es nach innen. Befestigen Sie mit dem unteren Gurt die Standbeine des Dreibeins sicher miteinander wie in der Abbildung dargestellt
(ABB. 18).

5. Richtlinien zur Uberpriifung: Schritt 1: Uberpriifen Sie die Etiketten des Dreibeins, um sicherzustellen, dass diese vorhanden und leserlich sind. Priifen Sie das formliche
Prifraster und vergewissern Sie sich, dass in den letzten zwolf Monaten eine formliche Uberpriifung stattgefunden hat. Wenn aus dem Raster nicht (durch Lochung) hervorgeht,
dass in den letzten zwolf Monaten eine férmliche Uberpriifung stattgefunden hat, oder wenn Etiketten fehlen oder unleserlich sind, nehmen Sie das Dreibein aufer Gebrauch und
kennzeichnen Sie es als ,UNBRAUCHBARY, bis eine fachkundige Person eine formliche Uberpriifung vorgenommen hat. Schritt 2: Uberpriifen Sie das Kopfbauteil auf Korrosion,
Risse, Verformungen, Bruchstellen, veranderte oder fehlende Teile, Brandstellen und die Einwirkung von Hitze oder chemischer Substanzen. Schritt 3: Uberpriifen Sie alle
Metallteile (d. h. Kopf, Beine, Beinbolzen, Befestigungsbolzen, FuBteil) auf Formverénderung, Risse, Bruchstellen, Korrosion, tiefe Lochkorrosion, Schnittgrate, scharfe Kanten,
Schnitte, tiefe Einkerbungen, fehlende oder lose Teile, unsachgeméRe Funktionsweise und Spuren ibermaRiger Hitze-oder chemischer Einwirkungen. Schritt 4: Uberprifen Sie
alle nichtmetallischen Teile (d. h. rutschfeste FuBunterlagen, Etiketten und Gurtabspannung im Bodenbereich) auf Schnitte, gebrochene, iberméRig abgenutzte, fehlende oder
lose Teile. Uberpriifen Sie auf Spuren von Brandstellen, tibermaRiger Hitze-oder chemischer Einwirkungen. Schritt 5: Uberprifen Sie die Funktionsweise der Beine des Dreibeins.
Die Beine sollten sich problemlos in der Beinvorrichtung bewegen lassen und sollten auch fest fixiert sein, wenn sie vollstandig in die gedffnete Position gebracht werden. Die
unteren Beine sollten sich auf der gesamten Lénge problemlos innerhalb der oberen Beine bewegen lassen. Die Dreibeinfiiie sollten sich leicht schwenken lassen und flach auf
dem Boden stehen bleiben, wenn das Dreibein aufgestellt wird. Schritt 6: Uberpriifen Sie alle Komponenten und Teilsysteme des vollstandigen Systems gemaR den dazugehérigen
Anweisungen des Herstellers. Detaillierte Uberpriifungen missen in der Checkliste fiir Uberpriifungen aufgezeichnet werden. Nach der Uberpriifung zeichnen oder stanzen Sie
diese bitte im Inspektionsraster an/ein, um die Durchfiihrung einer vollstandigen, offiziellen Uberpriifung anzuzeigen.

6. Angaben zum Aufbau: (1) Die Oberflache (Verankerung), auf der ein Dreibein installiert wird, sollte keine groRere Neigung als 152 mm auf einer Strecke von 3 m aufweisen.
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Jede groRere Neigung als 2,8° konnte verursachen, dass das Dreibein rutscht oder umkippt.

(2) Die Beanspruchbarkeit des Untergrundes (Grundflache, Boden) auf welchem das Dreibein aufgestellt wird, darf nicht weniger als 10 kN betragen. Das Dreibein ist firr die
Nutzung einer einzelnen Person vorgesehen. Weitere Personen, die in unmittelbarer Nahe als Teil eines Hilfsteams arbeiten, benétigen je nach Zweck und Arbeitsfunktion ein
eigenes, unabhangiges Sicherheitssystem.

(3) Der notwendige Mindestabstand unterhalb der FiiRe des des Benutzers MUSS beachtet werden, um ein Zusammenstofen mit der baulichen Einrichtung oder dem Boden zu
vermeiden. Der benétigte Abstand hangt von der Art des benutzten Anschluss-Teilsystems sowie vom Standort der Verankerung oder der Verankerungsverbindung ab. Vermeiden
Sie einen Pendelfall und einen Zusammenstoft mit Objekten auf oder neben der Fallstrecke. Arbeiten Sie stets direkt unter der Verankerung/dem Verankerungsanschluss.
Nichtbefolgung dieser Warnung kann zu ernsthaften Verletzungen oder zum Tod fiihren.

(4) Der Abstand zwischen der Position der aufgestellten und in Arbeitsposition befindlichen DreibeinfiiRe und dem Zugang, durch den der Arbeiter herabgesenkt wird, sollte so
sein, dass keines der Beine des Dreibeins (iber dem Zugang oder zu nahe am Rande positioniert wird und in die Offnung fallen kann. Der Abstand zwischen der Arbeitsposition der
DreibeinfiiRe und der AuRenseite der Verankerung sollte mindestens 0,9 m betragen und sollte wahrend der Errichtung, Benutzung und dem Zusammenlegen ein uneingeschranktes
Bewegen des Unterstlitzungsteams oben erméglichen (ABB. 11-12). Halten Sie die Arbeitsflache von Hindernissen, Stolperfallen und Verschittetem frei, da dies den sicheren
Betrieb des Auffang- und Rettungs-Arbeitssystems gefahrden konnte.

(5) Es muss Uber der Verankerung ein ausreichend groer Auftenabstand vorhanden sein, um das Dreibein vollstandig aufstellen zu konnen. Der Abstand ist in Abb. 1 angegeben.
Die Kopffreiheit unter dem Dreibaum hangt von den Systemkomponenten (optionales Zubehdr) ab, die méglicherweise am Dreibeinkopf angebracht wurden. Beachten Sie bitte
die Gebrauchsanweisung, die mit jeder Systemkomponente mitgeliefert wird, um festzustellen, welche Auswirkung die Installation auf den Abstand tber den Kopf hat.

(6) Saurehaltige, alkalische oder andere Umgebungen mit scharfen Substanzen konnen die Metallteile des Dreibeins schadigen. Wenn Sie in einem chemisch aggressiven Umfeld
arbeiten, sollten Sie MSA kontaktieren, um fiir Ihre speziellen Bedingungen brauchbare Systemkomponenten festzulegen. Chemische Gefahren sowie thermische und korrosive
Einflisse konnen das Dreibein beschadigen. In einem Umfeld mit chemischen Gefahren und thermischer und korrosiver Einwirkung sind haufigere offizielle Uberpriifungen
erforderlich. Nutzen Sie das System nicht bei Temperaturen, die hoher als 85 °C sind. Setzen Sie das System nicht tber langere Zeit einem korrosiven Umfeld aus. Seien
Sie &uRerst vorsichtig, wenn Sie in der Nahe aktiver elektrischer Quellen arbeiten. Halten Sie einen sicheren Arbeitsabstand (vorzugsweise mindestens 3 m) zu elektrischen
Gefahrenquellen. Achten Sie darauf, dass es in keinem Teil des Systems lose Elemente gibt, wenn Sie in der Nahe von sich bewegenden Maschinenteilen (z. B. Forderanlagen,
rotierenden Wellen, Pressen etc.) arbeiten.

(7) Der Benutzer muss einen Rettungsplan vorbereitet und die Mittel zu dessen Durchfiihrung bereitstehen haben. Ein solcher Plan muss die Ausriistung und die jeweils notwendige
Schulung fiir Sofortrettungsmanahmen unter allen vorhersehbaren Bedingungen berticksichtigen.

(8) Alle Komponenten (z. B. Auffanggurt, selbsteinziehendes Verbindungsmittel, Karabiner, Karabinerhaken etc.), die an dieses MSA Workman-Dreibein angeschlossen sind,
MUSSEN kompatibel sein. Das MSA Workman-Dreibein ist fiir eine Benutzung mit von MSA zugelassenen Komponenten und Anschluss-Teilsystemen vorgesehen. Die Benutzung
von Teilerzeugnissen des MSA Workman-Dreibeins mit Produkten anderer Hersteller, die nicht schriftlich von MSA zugelassen wurden, kénnte die Funktionsfahigkeit zwischen
Komponenten des Systems und die Zuverlassigkeit des gesamten Systems nachteilig beeinflussen. Kontaktieren Sie MSA bei méglichen Fragen oder um néhere Informationen
zu erhalten.

(9) Das MSA Workman-Dreibein ist fiir den Gebrauch durch eine Person mit einem Gesamtgewicht von maximal 181 kg vorgesehen. Dies beinhaltet Kleidung, Werkzeuge und
andere mitgefiihrte Gegenstande. Um Arbeiten in der Hohe ausfihren zu kdnnen, ist eine gute gesundheitliche Kondition des Benutzers notwendig. Bestimmte Beschwerden
kénnten die Sicherheit des Benutzers bei normaler Anwendung des MSA Workman-Dreibeins und in Notféllen (Medikamenteneinnahme, Herz-Kreislauf-Probleme etc.) gefahrden.
Kontaktieren Sie in Zweifelsfallen vor Gebrauch Ihren Arzt. Schwangere und Minderjahrige DURFEN das Workman-Dreibein NIEMALS benutzen.

WARNHINWEISE

Ein Auffanggurt gemaf EN 361 ist die einzig zulassige Korperhaltevorrichtung, die bei einem Auffangsystem benutzt werden darf.

Ein Auffangsystem DARF NUR mit dem hinteren oder vorderen D-Ring des des Auffanggurts mit dem Auffang-Befestigungskennzeichen ,A* verbunden werden. Diese Punkte
kénnen auch dazu verwendet werden, ein Rettungssystem anzuschliefen. Benutzen Sie den Hift-D-Ring niemals zum Auffangen oder Kletterschutz. Der Hiift-D-Ring eines
Auffanggurts DARF NUR fiir das Anschliefien eines Haltesystems (EN 358) und NIEMALS als Auffangsystem oder als Kletterschutz verwendet werden.

Vor jedem Einsatz MUSS das MSA Workman-Dreibein vollstandig Gberpriift werden, um zu bestétigen, dass es sich in einem betriebsfahigen Zustand befindet. Uberpriifen Sie
das Dreibein sorgfaltig auf Anzeichen schweren Verschleiles, fehlender oder beschadigter Teile, Korrosion oder anderer Schaden. Uberpriifen Sie, ob die Kennzeichnung fehlt
oder unleserlich ist; ob es Anzeichen ungenauer Funktion, einer nicht geeigneten Passform oder einer Veranderung einer Komponente gibt. Sollte die Uberpriifung keinen sicheren
Zustand des MSA Workman-Dreibeins aufgezeigt haben, dann benutzen Sie es erst wieder, wenn die Betriebsfahigkeit schriftlich durch eine qualifizierte Person bestatigt wurde.
AuRerdem MUSS das MSA Workman Tripod von einer zugelassenen Person mindestens jahrlich oder haufiger Uberpriift werden, wenn es widrigen Bedingungen ausgesetzt ist
oder ibermaRig oft eingesetzt wird. Die fachkundige Person muss nach der aktuellen Gesetzgebung im Land seines Einsatzes zugelassen sein. Siehe Richtlinien zur Uberpriifung.
VERSUCHEN SIE NICHT, das MSA Workman-Dreibein zu modifizieren oder zu reparieren. Nur MSA oder von MSA schriftlich autorisierte Personen diirfen ein MSA Workman-
Dreibein reparieren. Das System darf nur innerhalb der festgelegten Einsatzbedingungen und fiir den vorgesehenen Verwendungszweck benutzt werden.

Jedes Dreibein, das der Belastung eines Auffangvorgangs ausgesetzt war, muss umgehend aus dem Gebrauch genommen werden und als ,UNBRAUCHBAR" gekennzeichnet
werden, bis eine offizielle Uberpriifung durchgefiihrt wurde und es nach dem Verfahren freigegeben wurde.

Sollte das MSA Workman-Dreibein auferhalb des vorgesehenen Bestimmungslandes wiederverkauft werden, ist es fiir die Sicherheit des Benutzers unerlasslich, dass der
Wiederverkaufer die Anleitung sowie die zusatzlich notwendigen Informationen fiir Gebrauch, Wartung, regelmatige Uberpriifung und fiir Reparaturen in der Sprache des Landes
bereitstellt, in welcher das MSA Workman-Dreibein verwendet werden soll.

Nichtbefolgung dieser Warnungen oder falsche Anwendung kann zu ernsthaften Verletzungen oder zum Tod fiihren.

WARTUNG UND LAGERUNG

Halten Sie sich strikt an die Reinigungsanweisungen in diesem Abschnitt, um ungiinstige Auswirkungen auf das beim MSA Workman-Dreibein benutzte Material zu vermeiden.
Reinigen Sie das Dreibein mit einer Ldsung aus Wasser und mildem Waschmittel. Trocknen Sie Metallteile mit einem sauberen Tuch. Wenden Sie keine Wérme an, um das Trocknen
zu beschleunigen. Eine tibermaRige Ansammlung von Schmutz, Farbe oder anderen Fremdstoffen kann die ordnungsgemafie Funktionsweise der Komponenten verhindern und sie
in besonders schweren Féllen sogar schwéchen. Fragen beziiglich des Zustands der Komponenten und der Reinigung sollten direkt an MSA gerichtet werden.

Ausriistung, die beschadigt bzw. reparaturbediirftig ist, muss als ,UNBRAUCHBAR" gekennzeichnet sein und aus dem Betrieb genommen werden. Wartungsmanahmen
(mit Ausnahme von Reinigung) und Reparaturen, wie beispielsweise das Auswechseln von Teilen, missen durch das MSA-Werk durchgefiihrt werden. Versuchen Sie nicht,
Reparaturen vor Ort vorzunehmen.

Bewahren Sie das MSA Workman-Dreibein an einem kihlen, trockenen und sauberen Ort, weit vom direkten Sonnenlicht entfernt auf. Vermeiden Sie Bereiche, in denen Hitze,
Feuchtigkeit, Licht, Ol und Chemikalien bzw. deren Dampfe oder andere die Produktgiite reduzierende Einflisse vorhanden sein kdnnten. Ausriistung, die beschadigt oder
reparaturbeduirftig ist, sollte nicht zusammen mit betriebsfahiger Ausrlistung aufbewahrt werden. Stark beschmutzte, nasse oder auf andere Weise kontaminierte Ausriistung
sollte vor der Aufbewahrung ordnungsgemaRen Instandhaltungsmanahmen unterzogen werden (z. B. Trocknen und Saubern). Vor der Benutzung der Ausriistung, die Uber
einen ldngeren Zeitraum aufbewahrt wurde, sollte eine formale Uberpriifung durch eine hierfiir qualifizierte Person durchgefiihrt werden. Das Dreibein muss vor jeglicher Art von
Verformung und Beanspruchung (oder StoB8) geschiitzt werden. Ein typischer zu vermeidender Fall: Es wird auf Materialbestand gelagert und schwere Gegenstéande obenauf
geworfen.

Transportieren Sie das MSA Workman-Dreibein immer in einer Verpackung, um es so gegen Schnitte, Feuchtigkeit, Chemikalien und deren Dampfe sowie vor extremen
Temperaturen und ultravioletter Strahlung zu schiitzen.
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DANSK
BRUGSANVISNING

1. Funktion og anvendelse: Hovedet p& MSA Workman Tripod er aluminiumslegering og benene er aluminiumslegering med hgj treekstyrke. Stativet
overholder standarden EN 795-2012 klasse B og opfylder kravene i toldunionens teknisk forskrift “Sikkerhed af personlige veernemidler” TP TC 019/2011,
den ukrainske “Teknisk forskrift for personlige vaernemidler” samt DSTU EN 795:2006 standarden. Stativet er et transportabelt midlertidigt forankringsudstyr
til et personligt faldsikrings- og redningssystem. Det kan anvendes til faldsikring, redning, ophejsning og evakuering afhaengigt af hvilke fastgeringselementer,
der er inkluderet. MSA Workman Tripod er designet til at blive brugt af én person med en kombineret samlet vaegt pa maks. 181 kg, inklusive tgj, veerktgj og
andre genstande brugeren beaerer pa. Denne kapacitet er i overensstemmelse med EN795. Nar MSA Workman Winch er monteret pa MSA Workman Tripod,
som beskrevet i naste afsnit, er denne opstilling egnet til at Iafte, seenke og placere enten personale med en maks. vaegt pa 140 kg. eller materiale med en
maks. vaegt p& 225 kg. Disse anvendelser og kapaciteter er i overensstemmelse med Maskindirektivet 2006/42/EF. Nar stativet anvendes som en del af at
faldsikringssystem, skal brugeren veere udstyret med midler til at begraense de maksimale dynamiske kraefter, som pavirker brugeren under faldstandsning,
til maks. 6 kN. Brug aldrig Workman Tripod til at lefte, seenke eller placere personale eller materiale pa samme tid. Figur 32 viser konfigurationer med
ekstraudstyr og typiske anvendelser af disse systemer.

2. Brug af tilbeher til MSA Workman Tripod: (1) De sidemonterede drejegjer (FIG 6) skal anvendes il personlige faldsikringssystemer, sasom en
fleksibel forankringsline (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), en RTFA (oprullende faldstopper) eller en rednings-RTFA. Se de seerskilte
brugervejledninger inkluderet med disse produkter vedrgrende installation og brug af hver af disse ekstra dele. (2) Det midterste drejegje anvendes til at
fastgere ekstraudstyr sasom en MSA splitmonteret kasteblok, P/N 506222, til MSA Workman Winch (FIG 4&7). Hvis det midterste drejegje ikke anvendes il
MSA Workman Winch, sa kan det midterste drejegje anvendes til at fastgare en fleksibel forankringsline, RTFA eller rednings-RTFA. (3) MSA rednings-RTFA
og Workman Winch monteres pa stativet sammen med MSA splitmonterede kasteblokke, P/N 506222, og karabinhager, P/N 10129888. (4) MSA rednings-
RTFA og Workman Winch fastgjort til stativet med indbyggede benmonteringsbeslag. (5) Der er en positiv 1dsetap pa hvert forleengerben. Hver tap indszettes
gennem de valgte huller i de gverste og nederste ben, nar den gnskede benleengde er naet. Knappen for enden af tappen skal trykkes og holdes nede, mens
den positive lasetap indsaettes i eller udtages af stativet (FIG 8). MSA RTFA eller rednings-RTFA kan ogsa monteres direkte pa et sidemonteret drejegje med
en karabinhage certificeret efter EN 362. Baereevnen af en rednings-RTFA, nar den er monteret direkte pa sidedrejegjet pA MSA Workman Tripod, er 140
kg. (6) Benremmen for neden er ngdvendig for at fastholde placeringen af stativets ben og fordele belastningen under brug af systemet (FIG 52). Stativer
har fastgeringer forneden pa hvert af de nederste ben, som den nederste benrem skal fgres igennem. Den er helt samlet, nér enden er fart gennem alle tre
fastgeringer, forbundet gennem spzaendet og strammet. (7) Benremmen kan ogsa tilsluttes til stativets hovede med en karabinhage og anvendes som baererem
(FIG 9). (8) Nylonbaereposen bruges til at beskytte stativet under transport og opbevaring (FIG 10). (9) Karabinhagen, P/N 10129888, anvendes til at montere
ekstraudstyret MSA splitmonteret kasteblok, P/N 506222, til sidefastgeringspunktet pa stativets hovede. (10) Den splitmonterede kasteblok er designet til
at fungere sammen med et rednings-RTFA eller MSA Workman Winch, hvor kablet til rednings-RTFA'en eller MSA Workman Winch skal fgres gennem den
splitmonterede kasteblok og saenkes ned i midten af adgangen til arbejdsomradet (FIG 3). (12) Kontakt MSA for yderligere oplysninger om ftilslutning af
ekstraudstyr til stativet eller se de seerskilte brugervejledninger, som falger med hver enkelt del.

3. Brugsanvisning: Brugeren af MSA Workman-stativet er ansvarlig for at de gares bekendt med brugsanvisningen, og treenes af en kompetent person. Serg
for at du er blevet treenet tilstraekkeligt i brugen af dette MSA Workman-stativ, og serg for at du fuldt ud forstar hvordan den fungerer.

4. Betjeningsprocedure: Adgangslaget til lukkede rum ma ikke &bnes, fer installationen af stativet og alle andre systemkomponenter er gennemfert. Opstilling
og justering af stativet (Fig. 13-18): Trin 1: Placer stativet i en opretstaende position med fadderne nedad. Trin 2: Seet et haengsel i hvert ben, et ad gangen, i
en udadgaende og last position. Bemaerk at hvert ben automatisk klikker opad, nar haengslet laser. Kontroller at haengslet laser. Trin 3: Placer fadderne rundt
omkring lasens deeksel ifelge arbejdsomradets geometri og overfladeforholdene. Der henvises il 6. Designudtalelser: sektion 4 for ngdvendig frihgjde. Trin
4: De valgfri komponenter, der skal fastgeres til stativets top, som for eksempel den spaltemonterede talje, skal derefter fastgares til stativets top. Felg de
relevante brugsanvisninger for hvert valgfrit komponent, som skal kobles til stativet. Trin 5: Heev stativets ben (et ad gangen) ved at traekke stiften (fastgjort til
det gverste afsnit af benet), og skub trinvis benets nederste afsnit ud, og fastger stiften igen. Gentag denne procedure for hvert ben, indtil toppen af stativet
har den gnskede hgjde. Toppen af stativet skal veere plan, nar installationen er gennemfart. Pas pa ikke at forleenge hvert ben for langt i hvert trin, for at
hindre stativet i at vaelte. Stativets ben ma ikke treekkes ud over den maksimale afmaerkning, se fig. 8. Trin 6: Nar det har den korrekte hgjde, skal det sikres at
stativet er stabiliseret og lodret. Far benets basesele gennem fadderne pa bunden af stativets ben. Kontroller alle benenes stifter for at sikre fastggringen og
seet fodens trin i en nedadgéende position. Spaend selen gennem alle konnektorere ved at traekke den lgse ende af gjorden gennem knastspaendet. Nar alt
udstyret er pa plads pa stativet, skal det kontrolleres om det er lodret og stabilt. Foretag de endelige justeringer. Fjern derefter haengslet og mandehulsdaekslet.
For at pakke stativet sammen for transport eller opbevaring, skal opsaetningsproceduren foretages i omvendt raekkefalge. For at frakoble benets haengsellas,
treek benet nedad og seet haengslet pa i indadgaende retning. Kobl stativets ben forsvarligt sammen med den nederste sele, som vist (Fig. 18).

5. Eftersynsanvisninger: Trin 1: Kontroller stativets meaerkater for at bekreefte at de findes og er lzeselige. Kontrollér det formelle inspektionsskema for at sikre,
at der er udfert formel inspektion inden for de seneste 12 maneder. Hvis skemaet ikke angiver, at der har vaeret udfert formel inspektion inden for de seneste 12
maneder (skal vaere stanset ind), eller hvis der mangler etiketter, eller etiketterne er ulaeselige, tages stativet ud af brug og meerkes med “MA IKKE BRUGES’,
indtil der er udfert formel inspektion af en kompetent person. Trin 2: Efterse den gverste samling for korrosion, revner, misdannelser, aendrede eller manglende
dele, forbreendinger, kraftig varme og kemisk eksponering. Trin 3: Efterse alle metaldele (dvs. toppen, benene, benenes stifter, fastgeringsstifter, fadder) for
misdannelser, brud, revner, korrosion, dybe huller, knaster, skarpe kanter, snit, dybe hakker, manglende eller lgse dele, fejlagtig funktion, og tegn pa kraftig
varme eller kemisk eksponering. Trin 4: Efterse alle ikke-metaldele (dvs. skridsikre fodunderlag, meerkater og benets basesele for snit, brud, kraftig slitage,
manglende og lgse dele. Kontroller om der er tegn pa forbreendinger og kraftig varme, samt kemisk eksponering. Trin 5: Kontroller om stativets ben fungerer
korrekt. Benene skal bevaege sig uden problemer i benenes abninger, og skal sidde fast nar de seettes i helt aben position. De nederste ben skal glide glat
inde i de gverste ben langs hele lzengden. Stativet skal dreje uden problemer og forblive pa underlaget, nar stativet opstilles. Trin 6: Efterse hver komponent og
undersystem af hele systemet iflge producentens medfglgende anvisninger. Detaljerede eftersyn skal registreres pa inspektionstjeklisten. Efter inspektionen,
skal inspektionsmeerket afmaerkes, eller der skal trykkes huller i det, for at indikere at en formel inspektion er blevet foretaget.

6. Designerklzeringer: (1) Den overflade (forankring) hvor et stativ er installeret ma ikke have en haeldning pa mere end 152 mm over en afstand pa 3 meter.
Hvis haeldningen er stgrre end 2.8° kan det resultere i at stativet glider eller veelter.

(2) Underlagets styrke (base, gulv) nér stativet placeres ma ikke veaere mindre end 10KN. Stativer er beregnet til brug af en enkelt person. Andet personale,
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som arbejder i det umiddelbare omrade som del af et supporttem skal beere separate og uafhaengige sikkerhedssystemer, afhaengigt af formalet og
arbejdsfunktionen.
(3) Brugeren SKAL tage den ngdvendige minimum frihgjde i betragtning under brugeren, for at forhindre sammenstad med stativer eller fald pa jorden. Den
ngdvendige frihgjde afheenger af hvilken type tilsluttede undersystemer der bruges, og forankringens og forankringskonnektorens placering. Undgé svingfald
og sammenstad med genstande i, eller ved siden af faldbane. Arbejd til enhver tid lige under forankringen/forankringskonnektoren. Hvis denne advarsel ikke
overholdes, kan det resultere i alvorlige personskader eller dgdsfald.
(4) Frihgjden mellem stativets ben nar det opstilles og er i arbejdsposition, og indgangen til det sted, hvor arbejderen bliver saenket, skal veere saledes at ingen
af stativets ben bliver teet pa kanten af et hul og far mulighed for at falde ind i &bningen. Frihgjden mellem arbejdspositionen for hver af stativets fedder og den
udvendige side af forankringen skal minimalt veere 0,9 meter, og supportpersonalet skal have ubegreenset bevaegelse under opstilling, brug og kompaktering
(Fig. 11-12). Hold arbejdsomradet fri fra forhindringer, snublefarer og udslip, der kan svaekke sikker funktion af redningspersonalets arbejdssystem.
(5) Der skal veere tilstreekkelig udvendig frihgjde over forankringen, il fuldsteendig opstilling af stativet. Denne frihgjde er illustreretifigur 1. Den invendige frihgjde
afheenger af de systemkomponenter (ekstraudstyr) som kan veere ilsluttet stativets top. Se de brugsanvisninger, som falger med hver systemkomponent, for
at klarlaegge pavirkningen af frihgjden ovenover pa grund af en sadan installation.
(6) Syreholdige, alkaliske eller andre omgivelser med skarpe stoffer, kan skade dette stativs hardware-elementer. Hvis der arbejdes i et kemisk udfordrende miljg,
skal der radferes med MSA for at fastsla de acceptable systemkomponenter for dine specifikke forhold. Kemiske farer, kraftig varme og korrosion kan skade
stativet. Det pakreeves at der foretages inspektioner oftere i miljiger med kemiske farer, kraftig varme og korrosion. Udstyret ma ikke bruges i omgivelser med
temperaturer, som er hgjere end 85 °C. Det ma ikke udszettes for korrosive omgivelser i laengere perioder. Der skal udvises ekstrem forsigtighed, nar der arbejdes
i neerheden af stremferende elektriske kilder. Oprethold en sikker arbejdsafstand (fortrinsvis mindst 3 meter) fra elektriske farer. Nar der arbejdes i neerheden af
bevaegende maskindele (f.eks. bandtransportger, roterende aksler, pressere osv.), skal det sikres at der ikke findes nogle lgse elementer i nogen dele af systemet.
(7) Brugeren skal have en redningsplan og de ngdvendige midler til radighed for at iveerkseette den; og denne plan skal omfatte udstyret og den ngdvendige
specielle treening for at muliggere redninger under alle mulige omstaendigheder.
(8) Alle komponenter (f.eks. fuldkropsseletaj, selv-tilbagetraekkelig karabinehage, snapkrog osv.) der forbindes til dette MSA Workman-stativ SKAL veere
kompatible. MSA Workman-stativet er designet til at blive anvendt med MSA godkendte komponenter og tilkoblede undersystemer. Brug af MSA Workman-
stativets undersamling med produkter fremstillet andre, som ikke er godkendt skriftligt af MSA, kan have en negativ virkning pa funktionsevnen mellem
systemets komponenter og hele systemets palidelighed. Hvis du har nogle spergsmal, eller ensker yderligere oplysninger, kan du kontakte MSA.
(9) MSA Workman-stativet er konstrueret til brug af en person med samlet vaegt pa hajst 181 kg, inklusive tgj, redskaber og andre genstande som brugeren
beerer. Det er ngdvendigt for brugeren af veere i god medicinsk tilstand for at arbejde i hgjder. Visse helbredsmaessige tilstande kan bringe brugerens sikkerhed
i fare under normal brug af MSA Workman-stativet samt i ngdssituationer (hvis brugeren tager medicin eller har hjertekar problemer osv.). Hvis du har nogle
spergsmal, skal du henvende dig til din lzege inden brug. Gravide kvinder og mindrearige MA ALDRIG bruge MSA Workman-stativet.

ADVARSLER

Aen fuldkropssele til EN 361 er det eneste accepterede kropssikringssystem som kan bruges med et faldsikringssystem.
Et faldsikringssystem, MA KUN forbindes til selens bageste D-ring eller den forreste D-ring med faldsikringsmaerkat “A”. Disse punkter kan ogsa bruges for
tilkobling af et redningssystem. Hofte D-ringen ma aldrig bruges il faldsikring eller som klatreudstyr. En hofte D-ring pa en sele MA KUN bruges til fastgaring
af et arbejdsplaceringssystem (EN 358) og ALDRIG et faldsikringssystem eller klatreudstyr.
MSA Workman-stativet SKAL kontrolleres ordentligt far hver brug, for at sikre at det er i en brugbar tilstand. Undersag hele stativet omhyggeligt mod kraftig
slitage, manglende eller gdelagte elementer, korrosion eller andre skader. Kontroller om maerkatet mangler eller er ulaeseligt; om der er tegn pa fejlagtig
funktion, ukorrekt tilpasning, eller eendring af nogle komponenter. Hvis en inspektion viser at MSA Workman-stativet er i en usikker tilstand, ma det ikke
anvendes for du har modtaget en skriftlig godkendelse fra en kompetent person. Desuden SKAL MSA Workman Tripod inspiceres af en kompetent person
mindst én gang om aret eller oftere, hvis produktet er udsat for kreevende forhold eller intens brug. Den kompetente person skal veere autoriseret i henhold til
geeldende lovgivning i brugslandet. Se eftersynsanvisningerne.
FORS@G IKKE at @ndre eller reparere MSA Workman-stativet. Kun MSA eller personer med skriftlig tilladelse fra ma reparere et MSA Workman-stativ.
Systemet ma ikke anvendes udenfor dets begraensninger, eller til andre formal, som det ikke er beregnet til.
Alle stativer, som er blevet udsat for faldsikring eller kraftige stad skal straks tages ud af brug og markeres som “UBRUGELIGT"” indtil det indsendes til, og
frigares fra, de formelle inspektionsprocedurer.
Hvis MSA Workman-stativet seelges videre udenfor det originale land, skal seelgeren, af hensyn til brugerens sikkerhed, vejlede kaberen, samt give yderligere
relevante oplysninger om vedligeholdelse, periodisk eftersyn og reparation. Dette skal ske pa sproget i det land, hvor MSA Workman-stativet skal bruges.
Hvis disse advarsler ikke fglges eller hvis udstyret misbruges, kan det medfere alvorlig personskade eller dgdsfald.

VEDLIGEHOLDELSE OG OPBEVARING

Felg den rengeringsvejledning, som er beskrevet i dette afsnit omhyggeligt, for at forebygge negative virkninger pa de materialer, der anvendes i MSA
Workman-stativet. Renger stativet med en oplgsning af vand og et mildt renggringsmiddel. Hardwaren skal terres med en ren klud. Den ma ikke terres med
varm |uft. Kraftig ophobning af snavs, maling eller andre fremmedlegemer, da disse kan forhindre komponenterne i at fungere korrekt, og i alvorlige tilfeelde
sveekke dem. Spgrgsmal vedrarende komponenternes tilstand og rengering skal rettes til MSA.

Udstyr, som er beskadiget eller har brug for vedligeholdelse, skal afmeerkes med “UBRUGELIGT” og tages ud af brug. Forbedrende vedligeholdelse (bortset
fra rengering) og reparation, som for eksempel udskiftning af elementer, skal forega pa en MSA fabrik. Der méa ikke gares forseg pa at foretage reparationer
pa stedet.

Opbevar MSA Workman-stativet pa et keligt og tert sted, og veek fra direkte sollys. Undga omrader hvor der findes varme, fugt, lys, olie og kemikalier eller
deres dampe. Udstyr, som er beskadiget eller har brug for vedligeholdelse, ma ikke opbevares pa det samme sted som ubrugeligt udstyr. Meget snavset,
vadt, eller pa anden made kontamineret udstyr skal vedligeholdes pa forsvarlig made (f. eks. tarret og rengjort) inden opbevaring. Inden udstyr, som er blevet
opbevaret i leengere perioder, tages i brug, skal der foretages en formel inspektion af en kompetent person. Stativ skal beskyttes fra mekaniske misdannelser
eller mekanisk overbelastning (eller slag). Typisk tilfeelde — personen der simpelthen efterlader materialet og hurtigt placerer tunge genstande pa det.
Transporter MSA Workman-stativet i en indpakning for at beskytte den imod snit, fugt, kemikalier og deres dampe, ekstreme temperaturer og ultraviolette
straler.
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ESPANOL
INSTRUCCIONES DE USO

1. Funcién y aplicacion: El cabezal del MSA Workman Tripod es de aleacion de aluminio, y los soportes son de aleacién de aluminio de alta resistencia. El tripode cumple con
el estandar EN 795-2012, clase B, y satisface los requisitos del Reglamento Técnico de la Unién Aduanera “Seguridad de equipos de proteccion personal” TP TC 019/2011, el
“Reglamento técnico de equipos de proteccidn personal” de Ucrania y la norma DSTU EN 795:2006. El tripode es un dispositivo de anclaje temporal transportable de un sistema
anticaida personal y de rescate. Puede utilizarse para la prevencion de caidas, rescate, recuperacion y evacuacion dependiendo de los accesorios incluidos. El MSA Workman
Tripod esta disefiado para ser utilizado por una sola persona con un peso total combinado inferior a 181 kg, incluida la ropa, herramientas y otros objetos que lleve el usuario. Esta
capacidad cumple con la norma EN795. Cuando el MSA Workman Winch esta montado en el MSA Workman Tripod segun se describe en el siguiente apartado, esta configuracion
es apta para elevar, descender y posicionar personas con un peso maximo de 140 kg o materiales con un peso maximo de 225 kg. Estas aplicaciones y capacidades cumplen
con la Directiva de maquinas 2006/42/CE. Cuando el tripode se emplea como parte de un sistema anticaida, el usuario debe disponer de un equipo para limitar a un maximo de
6 kN las fuerzas dinamicas maximas ejercidas sobre la persona durante la retencion de una caida. No utilice nunca el MSA Workman Tripod para elevar, descender o posicionar
personas y materiales al mismo tiempo. La figura 32 muestra las configuraciones de los accesorios opcionales y las aplicaciones tipicas de estos sistemas.

2. Utilizacion de accesorios del MSA Workman Tripod: (1) Los anillos giratorios de montaje lateral (FIG. 6) deben utilizarse para sistemas anticaida personales como, por ejemplo,
lineas de anclaje flexibles (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), un RTFA (dispositivo anticaida retractil) o un RTFA de rescate. Consulte las instrucciones para el
usuario incluidas en estos productos para la instalacion y el uso de cada uno de estos componentes opcionales. (2) El anillo giratorio central se emplea para acoplar accesorios
como, por ejemplo, la polea de montaje por separado MSA, P/N 506222, para el MSA Workman Winch (FIG. 4 y 7). Si el anillo giratorio central no se utiliza para el MSA Workman
Winch, puede emplearse para acoplar una linea de anclaje flexible, un RTFA o un RTFA de rescate. (3) El RTFA de rescate MSA y el MSA Workman Winch se montan en el
tripode en combinacion con las poleas de montaje por separado MSA, P/N 506222, y mosquetones, P/N 10129888. (4) EI RTFA de rescate MSA 'y el MSA Workman Winch se
acoplan al tripode por medio de bases de montaje de los soportes. (5) Cada soporte extensible dispone de un pasador de bloqueo positivo. Cada pasador se introduce a través
de los orificios seleccionados en los soportes superiores e inferiores una vez alcanzada la extension deseada del soporte. Presione y mantenga presionado el boton del extremo
del pasador mientras introduce o extrae el pasador de bloqueo positivo del tripode (FIG. 8). EIl RTFA MSA o el RTFA de rescate también pueden montarse directamente en un
anillo giratorio de montaje lateral utilizando un mosqueton certificado seguin EN 362. La capacidad de carga de un RTFA de rescate montado directamente en el anillo giratorio de
montaje lateral del MSA Workman Tripod es de 140 kg. (6) La correa de la base del soporte es necesaria para mantener la posicion de los soportes del tripode y para distribuir
las cargas aplicadas durante el uso del sistema (FIG. 52). Los tripodes cuentan con fijaciones en la base de cada soporte inferior a través de las cuales se introduce la correa
de la base del soporte. Esta completamente montada cuando el extremo se pasa por las tres fijaciones, se conecta a través de la hebilla de leva y se ajusta. (7) La correa del
soporte también puede conectarse al cabezal del tripode utilizando un mosquetdn y utilizarse asi como correa de transporte (FIG. 9). (8) La bolsa de nailon se utiliza para proteger
el tripode durante el transporte y el almacenamiento (FIG. 10). (9) EI mosqueton, P/N 10129888, se emplea para montar la polea de montaje por separado MSA opcional, P/N
506222, en los puntos laterales de fijacidn del cabezal del tripode. (10) La polea de montaje por separado esta disefiada para trabajar en combinacion con un RTFA de rescate
o0 un MSA Workman Winch donde el cable del RTFA de recate o del MSA Workman Winch pasa a través de la polea de montaje por separado y desciende al centro del acceso
de trabajo (FIG. 3). (12) Pdngase en contacto con MSA para obtener informacién sobre la conexién de componentes opcionales al tripode o consulte las instrucciones para el
usuario suministradas junto con cada componente.

3. Instrucciones de uso: Es responsabilidad usuario del tripode MSA Workman asegurarse de estar familiarizado con estas instrucciones de uso y capacitado por una persona
competente. Aseglrese que usted haya sido adecuadamente instruido en el uso del tripode Workman de MSA y asegurese de que usted comprenda completamente como
funciona.

4. Procedimiento operativo: No abra la tapa de acceso al espacio confinado, antes de terminar la instalacién del tripode y de todos los otros componentes del sistema.
Levantamiento y ajuste del tripode (FIG. 13-18): Paso 1: Mueva el tripode a una posicion vertical, con los soportes hacia abajo. Paso 2: Ajuste cada soporte, uno a la vez, hacia
afuera y en una posicion trabada. Observe que cada soporte se dobla automaticamente hacia arriba, cuando la bisagra se traba. Verifique que la bisagra esté trabada. Paso 3:
Coloque los soportes alrededor de la tapa, segun la geometria del &rea de trabajo y las condiciones de la superficie. Consultar 6. Informe de disefio: seccion 4 para requisitos
de distancia. Paso 4: Los componentes opcionales que se afiadiran a la parte superior del tripode, como la polea de Montaje Compartido, deberian montarse, en esta ocasién,
en la parte superior del tripode. Siga las instrucciones apropiadas del usuario, para cada componente opcional que se conecte al tripode. Paso 5: Levante el tripode, un soporte
ala vez, tirando el pasador (que esta fijado en la seccion del soporte superior), deslizando cada vez mas la seccion del soporte inferior, y volviendo a colocar el pasador. Repita
el procedimiento para cada soporte, hasta que la parte superior del tripode esté a la altura deseada. La parte superior del tripode deberia estar nivelada cuando se termine la
instalacion. Tenga cuidado de no extender demasiado el soporte, para que el tripode no se caiga. Los soportes del tripode no deben extenderse més alla de la marca méxima
ver FIG 8. Paso 6: Una vez que esté a la altura adecuada, verifique que el tripode se estabilice y esté en posicion vertical. Pase la correa de la base del soporte a través de las
bases, en la parte inferior de los soportes del tripode. Verifique que todos los pasadores de los soportes estén fijos de manera segura, y ponga el soporte de manera extendida.
Ajuste la correa a través de todos los conectores, tirando el extremo suelto de la cincha, a través de la hebilla de leva. Cuando todo el equipo esté instalado en el tripode,
verifique por Ultima vez que esté estable y en posicion vertical. Realice los ajustes finales. Posteriormente, retire la escotilla y tapa de acceso.

Para plegar el tripode con el fin de transportarlo o almacenarlo, invierta el procedimiento de montaje. Para sacar los seguros de las bisagras del soporte, tire el soporte hacia
abajo y sujételo hacia dentro. Sujete los soportes del tripode de manera segura, con una correa en la parte inferior, como se muestra (FIG. 18).

5. Pautas de inspeccion: Paso 1: Inspeccione las etiquetas del tripode, para verificar que éstas existan y sean legibles. Consulte el registro de inspeccion oficial para asegurarse
de que se ha efectuado una inspeccion oficial durante los Ultimos 12 meses. Si el registro no muestra que se ha realizado una inspeccion oficial durante los Gltimos 12 meses
(debe estar perforado) o estuviera ilegible, retire el tripode del servicio y marquelo como “INUTILIZABLE” hasta que una persona competente lleve a cabo una inspeccion oficial.
Paso 2: Inspeccione el ensamble de la parte superior para verificar que no exista corrosion, grietas, deformacion, fracturas, que no falten piezas ni que éstas estén alteradas,
quemaduras y exposiciones al calor y a sustancias quimicas. Paso 3: Inspeccione todas las piezas metélicas (es decir, parte superior, soportes, pasadores de los soportes,
pasadores de fijacion, bases), para verificar que no exista deformacion, fracturas, grietas, corrosion, orificios profundos, bordes mal acabados, aristas cortantes, cortes,
muescas profundas, que falten piezas o que éstas estén sueltas, que no funcione adecuadamente, y evidencia de exposicion excesiva al calor y a sustancias quimicas. Paso 4:
Inspeccione todas las piezas no metalicas (es decir, almohadillas antideslizantes de las bases, etiquetas y correa de la base de los soportes), para verificar que no falten piezas
ni que éstas estén cortadas, rotas, excesivamente gastadas, o sueltas. Verifique que tampoco haya evidencia de quemaduras y exposicion excesiva al calor y a sustancias
quimicas. Paso 5: Verifique la funcion de los soportes del tripode. Los soportes deberian moverse suavemente en las cavidades de éstos, y deberian asentarse firmemente
cuando se muevan a la posicion totalmente abierta. Los soportes inferiores deberian deslizarse suavemente en los soportes superiores, a lo largo de toda la extensién. Los
soportes del tripode deberian pivotar facilmente y permanecer planas sobre el piso, cuando se levante el tripode. Paso 6: Inspeccione cada componente y subsistema de todo
el sistema, segUn las instrucciones del fabricante asociado. Una inspeccién detallada debe ser registrada en la Lista de Verificacion de Inspeccion. Después de la inspeccion.
Marque o perfore la etiqueta de inspeccion para indicar que la inspeccion formal fue completada.
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6. Declaraciones de disefio: (1) La superficie (anclaje) donde se instale un tripode, deberia no inclinarse mas de 152 mm sobre una distancia de 3 m. Si se inclina a mas de
2.8°C, el tripode podria deslizarse o caerse.

(2) La solidez del suelo (base, piso) donde se colocara el Tripode no puede ser menor a 10KN. El tripode esta disefiado para que lo utilice slo una persona. Otro personal que
trabaje cerca de ésta area, como parte de un equipo de apoyo, requerira sistemas diferentes e independientes de seguridad, dependiendo de su propoésito y funcion en el trabajo.
(3) DEBE tenerse en cuenta la zona minima que debe estar despejada por debajo del usuario para prevenir una colisién con alguna estructura o con el suelo. La distancia al
suelo depende del tipo de subsistema de conexion utilizado, y la ubicacion del anclaje o conector del anclaje. Prevenga las caidas bruscas y el impacto con objetos que estén
adyacentes o en el trayecto de la caida. Trabaje todo el tiempo directamente bajo el anclaje/conector. Si no sigue esta recomendacion, puede provocarle lesiones graves o la
muerte.

(4) La distancia al suelo entre la posicion de los soportes del tripode levantado y en posicion de trabajo y el acceso a través del cual el trabajador descenderd, debe ser aquella
en la que ninguno de los soportes del tripode se coloque sobre el acceso ni demasiado cerca del borde de un orificio permitiendo que caigan dentro de la abertura. La distancia al
suelo entre la posicién de trabajo de cada una de los soportes del tripode y la parte exterior del anclaje, deberia ser de un minimo de 0.9 m, permitiendo un movimiento ilimitado
del personal de apoyo durante el levantamiento, uso y plegado (FIG. 11-12). Mantenga el area libre de obstrucciones, riesgos de caidas y derrames, los cuales podrian afectar
la operacion segura del sistema de trabajo para el rescate ante una caida.

(5) Debe existir una distancia exterior suficiente al suelo sobre el anclaje, para levantar completamente el tripode. Esta distancia al suelo se proporciona en la figura 1. El espacio
interior para estar de pie, depende de los componentes del sistema (accesorios personales), que pueden estar fijados a la parte superior del tripode. Consulte las Instrucciones
del Usuario proporcionadas con cada componente del sistema, para determinar el efecto sobre la distancia en la parte superior, debido a dicha instalacion.

(6) Los ambientes &cidos o alcalinos u otros con sustancias perjudiciales, pueden dafiar las partes fisicas del tripode. Si se esta trabajando en un ambiente quimicamente
agresivo consulte MSA, para determinar los componentes aceptables del sistema, para sus condiciones especificas. Los riesgos quimicos, calor y corrosion pueden dafiar al
tripode. Se requieren inspecciones formales mas frecuentes en ambientes con riesgos quimicos, calor y corrosidn. No lo utilice en ambientes con temperaturas superiores a 85
°C. No lo exponga a ambientes corrosivos durante periodos prolongados. Tenga extrema precaucion al trabajar cerca de fuentes de energia eléctrica. Mantenga una distancia
segura al trabajar (de preferencia, al menos 3 m), de los riesgos eléctricos. Cuando trabaje cerca de piezas de maquinaria movil (por ejemplo, correas transportadoras, ejes de
rotacion, prensas, etc.), cerciorese de que no hay piezas sueltas en ninguna parte del sistema.

(7) El usuario debe tener un plan de rescate y los medios para implementarlo a su alcance. El plan debe tener en cuenta el equipo y la formacion especial necesarios para
efectuar un rescate rapido bajo todas las condiciones previsibles.

(8) Todos los componentes (por ejemplo: arnés anticaidas, elememtos anticaidas retractiles cuerdas del uno mismo-retractable, mosquetones, ganchos de seguridad, etc.)
conectados al tripode Workman de MSA DEBEN ser compatibles. El tripode Workman de MSA esta disefiado para ser usado con componentes MSA aprobados y conectados
al subsistema. Uso del tripode Workman de MSA mal ensamblado con productos hechos por terceros que no son aprobados por escrito por MSA puede afectar adversamente
la capacidad funcional entre el sistema y la confiabilidad de todo el sistema. Contacte MSA para consultas o informacion adicional.

(9) El tripode MSA Workman esta disefiado para que lo utilice una persona con un peso total combinado que no supere los 181 kg, incluyendo vestimenta, herramientas y
otros objetos portados por el usuario. Es necesario que el usuario tenga una buena condicién médica para trabajar en altura. Ciertas condiciones médicas pueden amenazar la
seguridad de los usuarios durante el uso normal del tripode Workman de MSA y en emergencias (tomando medicamentos, problemas cardiovasculares, etc.). Si tiene dudas,
consulte a su médico antes de usarlo. Las mujeres embarazadas y menores NO DEBEN USAR NUNCA el tripode Workman de MSA.

ADVERTENCIAS

El Unico dispositivo de retencion aceptable para usarse en sistemas de prevencion de caidas es un arnés de cuerpo completo para EN 361.

El sistema anticaidas SOLO DEBE conectarse a la argolla en D dorsal o a la frontal que tengan la etiqueta anticaidas “A”. Estos puntos de anclaje también pueden usarse para
conectar un sistema de salvamento. Nunca use la argolla en D de la cadera para proteccion anticaidas o proteccion al escalar. La argolla en D de la cadera de un arnés DEBE
usarse EXCLUSIVAMENTE para conectar un sistema de posicionamiento de trabajo (EN 358) pero NUNCA un sistema anticaidas.

El tripode Workman de MSA DEBE ser totalmente inspeccionado antes de cada uso para verificar que esta en condiciones de servicio. Examine cada parte del tripode, para
verificar que no exista un desgaste severo, que no falten piezas o que éstas estén rotas, corrosion u otros dafios. Examine si existe la etiqueta o si ésta es legible; si hay
evidencia de funcién y ajuste impropios, o alteracion de algin componente. No use el tripode Workman de MSA hasta que se confirme por escrito por una persona competente
si la inspeccion revela alguna condicién insegura. Ademas, el tripode MSA Workman DEBE ser inspeccionado por parte de una persona competente como minimo una vez al
afio, 0 con mayor frecuencia si esta sujeto a condiciones adversas o un uso excesivo. La persona competente debe disponer de autorizacidn segun la legislacion vigente en el
pais de uso. Vea las pautas de inspeccion.

NO modifique o intente reparar el tripode Workman de MSA. Solo MSA o empresas con autorizacion escrita de MSA pueden reparar el tripode Workman de MSA. El sistema
no debera ser usado fuera de sus limites, o para cualquier otro proposito que no sea para lo cual se disefid.

Cualquier tripode que ha estado sujeto a las fuerzas de detencion de una caida, debe retirarse inmediatamente de servicio y marcarse como “INUTILIZABLE” hasta que se
someta a los procedimientos de inspeccion y sea apto para su uso.

Es esencial para la seguridad del usuario que si el tripode Workman de MSA es revendido fuera de su pais original de destino, el revendedor debe proveer instrucciones y
informacion adicional relevante para el uso, mantenimiento, examinacion periddica y para reparacion en el idioma en el que el tripode Workman de MSA va a ser usado.

No cumplir estas advertencias o un mal uso, pueden causar dafios personales o la muerte.

MANTENIMIENTO Y ALMACENAMIENTO

Adhiérase estrictamente a las instrucciones de limpieza en esta seccién para prevenir efectos adversos en los materiales usados en el tripode Workman de MSA. Limpie el
tripode con una mezcla de agua y detergente suave. Seque los accesorios con una toalla limpia. No acelere el secado con calor. La acumulacién excesiva de polvo, pintura y
otros materiales extrafios pueden afectar el funcionamiento apropiado de los componentes, y en casos severos los puede debilitar. Preguntas relacionadas a las condiciones
de los componentes y su limpieza deben hacerse directamente a MSA.

El equipo que esté dafiado o que necesite ser reparado debe marcarse como “INUTILIZABLE” y debe retirarse de circulacion. El mantenimiento correctivo (excepto la limpieza)
y la reparacion, como el recambio de piezas, debe ser realizado por la fabrica MSA. No intente realizar reparaciones sobre la marcha.

Almacene el tripode Workman de MSA en un sitio fresco, seco y limpio, alejado de la luz directa del sol. Evite lugares donde pueda haber calor, humedad, luz, aceite y productos
quimicos o sus vapores u otros elementos degradantes. El equipo que esté dafiado o que necesite mantenimiento no debe guardarse en los mismos lugares que el equipo usable.
Debe realizarse mantenimiento del equipo que esté muy sucio, mojado o contaminado de alguna manera de forma apropiada (por €j. , secado y limpiado) antes de guardarse.
Antes de usar un equipo que estuviera guardado durante un largo periodo de tiempo, una persona competente debe inspeccionarlo formalmente. Se protegera al tripode de
cualquier deformacion o fatiga mecanica (o impacto). Caso tipico - las personas lo dejan en almacenamiento de materiales y colocan elementos pesados sobre el mismo.
Transporte el tripode Workman de MSA en un embalaje que lo proteja de cortes, humedad, quimicos y sus vapores, temperaturas extremas, y rayos ultravioleta.
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SuUoMI

KAYTTOOHJEET

1. Toiminta ja kayttotarkoitus: MSA Workman Tripodin p&atyosa on alumiiniseosta ja jalat ovat erittdin lujaa alumiiniseosta. Tripod tayttaa standardin EN 795-2012
luokan B vaatimukset ja tulliliton asettaman, henkilosuojaimia koskevan teknisen maarayksen "Safety of Personal Protective Equipment” TP TC 019/2011
vaatimukset, ukrainalaisen henkildsuojaimia koskevan teknisen maarayksen "Technical Regulation for Personal Protective Equipment” vaatimukset seké
standardin DSTU EN 795:2006 vaatimukset. Tripod on véliaikaiseen kayttéon tarkoitettu siirrettava kiinnityslaite, johon henkildkohtainen putoamissuojain ja
pelastusjarjestelma kiinnitetaan. Sit4 voidaan kéayttaa mm. putoamissuojaimena tai pelastautumis- ja evakuoimisvélineena riippuen siitd, millaisia liitososia siihen
on kiinnitetty. MSA Workman Tripod on tarkoitettu vain yhden henkilon kayttéon. Henkilon kokonaispaino saa olla korkeintaan 181 kg, sisaltden vaatteet, tydkalut
ja muut kayttajan kantamat vélineet. Tamé kuormituskapasiteetti on standardin EN795 vaatimusten mukainen. Kun MSA Workman Winch -vinssi on kiinnitetty
MSA Workman Tripodiin seuraavan kohdan ohjeiden mukaan, kokoonpanolla saa nostaa, laskea ja asemoida joko korkeintaan 140 kg:n painoista henkil6 tai
korkeintaan 225 kg:n verran tavaraa. Namé kayttotarkoitukset ja kuormituskapasiteetit tayttavat EY:n konedirektiivin 2006/42/EY vaatimukset. Jos Tripodia kéytetaan
putoamissuojaimen osana, kayttajan on lisaksi kaytettéva varustetta, joka rajoittaa kayttajaén kohdistuvan nykaysvoiman korkeintaan 6 kN:iin putoamistilanteessa.
Workman Tripodilla ei saa nostaa, laskea ja asemoida samanaikaisesti seké henkildita etta tavaroita. Kuvassa 32 on esitetty néiden jarjestelmien tyypilliset kéyttotavat
seka kokoonpanot, kun kaytdssa on lisavarusteita.

2. MSA Workman Tripodin kiinnitysosat: (1) Sivuun asennettuja nivelsilmukoita (KUVA 6) kaytetdan putoamissuojaimissa, kuten taipuisiin johteisiin kiinnitetyissa
malleissa (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), turvatarraimissa (RTFA) tai pelastuskayttoon tarkoitetuissa Rescue RTFA -turvatarraimissa.
Lue naiden tuotteiden asennusohjeet ja lisdvarusteiden kayttoohjeet tuotteiden toimitussisaltdon kuuluvista oppaista. (2) Keskimmaiseen nivelsiimukkaan
kiinnitetdan lisdvarusteet, kuten MSA Workman Winch -vinssin MSA Split-Mount -talja, tuotenro 506222 (KUVAT 4&7). Jos keskimmaiseen nivelsilmukkaan
ei kiinnitetd MSA Workman Winch -vinssia, siihen voidaan kiinnittda taipuisa johde, turvatarrain tai pelastuskayttoon tarkoitettu Rescue RTFA -turvatarrain.
(3) Pelastuskayttdon tarkoitettu MSA Rescue -turvatarrain ja Workman Winch-vinssi kiinnitetadn Tripodiin MSA Split-Mount -taljoilla, tuotenumero 506222,
ja sulkulukoilla, tuotenumero 10129888. (4) Pelastuskayttoon tarkoitettu MSA Rescue -turvatarrain ja Workman Winch-vinssi kiinnitetdan Tripodiin kolmijalan
kiinteilla asennusosilla. (5) Jokaisessa saatdjalassa on yksi varmuussokka. Kun jalka on saadetty sopivaan korkeuteen, sokat tydnnetaan jalan yla- ja alaosissa
oleviin aukkoihin saatokorkeuden mukaan. Pida sokan paassa olevaa painiketta alhaalla, kun asetat sokkaa Tripodin jalkaan tai irrotat sité jalasta (KUVA 8).
MSA-turvatarrain tai pelastuskayttoon tarkoitettu MSA Rescue -turvatarrain voidaan kiinnittda myés suoraan sivulle kiinnitettyyn nivelsilmukkaan standardin EN
362 mukaisella sulkulukolla. MSA Workman Tripodin sivulle kiinnitettyyn nivelsiimukkaan kiinnitetyn, pelastuskayttoon tarkoitetun Rescue RTFA -turvatarraimen
kuormituskapasiteetti on 140 kg. (6) Tripodin jalkojen alaosaan on kiinnitettdva hihna, joka pitaa jalat paikoillaan ja jakaa kuorman tasaisesti jarjestelmén
kéyton aikana (KUVA 52). Kiinnita hihna Tripodin jalkojen alaosassa oleviin kiinnikkeisiin. Hihna on kunnolla paikallaan, kun se on pujotettu kaikkien kolmen
kiinnikkeen lapi, kiinnitetty lukkosoljella ja kiristetty. (7) Jalkojen alaosaan kiinnitettdvéan hihnan voi kiinnittdd myés Tripodin yldosaan kantohihnaksi (KUVA 9).
(8) Sailyta Tripodia nailonpussissa kuljetuksen ja varastoinnin aikana (KUVA 10). (9) Sulkulukko, tuotenro 10129888, on tarkoitettu lisdvarusteena saatavana
MSA Split-Mount -taljan, tuotenro 506222, kiinnittdmiseen Tripodin yldosan sivuilla oleviin kiinnityskohtiin. (10) Split-Mount-talja on tarkoitettu kaytettévéksi
pelastuskayttoon tarkoitetun Rescue RTFA -turvatarraimen tai MSA Workman Winch -vinssin kanssa niin, etté turvatarraimen tai MSA Workman Winch -vinssin
vaijeri kulkee Split-Mount-taljan lapi tydaukon keskelle (KUVA 3). (12) Lisatietoja muiden lisévarusteiden liittdmisesta Tripodiin saat MSA:lta tai lisdvarusteen
toimitussisaltéon kuuluvista kayttdohjeista.

3. Kéyttdohjeet: On sinun vastuullasi varmistaa, ettd he perehtyvat ohjeiden MSA Workman-kolmijalan, ja opettaa heité laite, jota kdytetaan vain ammattitaitoinen
henkild. Varmista, etta sinulla on riittdva koulutus taman MSA Workman-kolmijalan kéyttda varten, ja varmista vield, ettd ymmarrat taysin, kuinka jarjestelméa toimii.
4. Laitteen kayttaminen: Al& avaa ahtaiden tilojen kulkuaukon kantta, ennen jarjestelmén ja muiden jérjestelmén osien asentamista. Kolmijalan pystyttaminen ja
saataminen (KUVAT 13-18): Vaihe 1: Kallista kolmijalkaa pystysuorassa asennossa niin, etta sen jalat ovat maassa. Vaihe 2: Kaanné jokaista jalkaa, yksi kerrallaan,
ulospain ja lukittuun asentoon. Huomaa, etta kukin jalka napsahtaa automaattisesti ylospain saranan lukittuessa. Tarkasta saranan luotettava lukitus. Vaihe 3:
Sijoita jalat kansiluukun ympérille tydalueen geometrian ja pintaclosuhteiden mukaisesti. Katso kohta 6. Suunnittelulausunnot: osa 4 varoetaisyysvaatimukset.
Vaihe 4: Kolmijalan pa&hén asennettavat valinnaiset osat, kuten Split-Mount-vinssi, on asennettava t&ssa vaiheessa. Noudata jokaisen kolmijalassa kaytettavén
valinnaisen osan kayttoohijeita. Vaihe 5: Nosta kolmijalkaa jalka kerrallaan tapista vetdmalla (kiinnitetty jalan yldosaan), ja asteittain liu'uttamalla jalan alaosaa.
Kiinnita tdman jalkeen tappi uudelleen. Toista sama muiden jalkojen kohdalla, kunnes kolmijalan p&é on halutulla korkeudella. Kun asennus on valmis, kolmijalan
paén tulee olla vaakatasossa. Varo, ettet pidennd jalkoja liian paljon jatkokohdista, koska se voi aiheuttaa kolmijalan kaatumisen. Kolmijalan jalkoja ei saa
levittdd kauemmas kuin maksimimerkinta, katso KUVA 8. Vaihe 6: Kun kolmijalka on oikealla korkeudella, tarkasta etta kolmijalka seisoo paikallaan vakaasti ja
luotisuorassa. Pujota jalkojen alahihna jalkojen lapi kolmijalan alaosassa. Tarkasta kaikki jalkatapit, tarkasta niiden luotettava kiinnitys ja aseta jalat astinlauta
alaspain. Kirista kaikkien liittimien hihnaa vetdmélld punoshihnan I6ysé paa saatosolien lapi. Kun kaikki laitteet ovat paikallaan kolmijalassa, tarkasta lopuksi
luotisuoruus ja vakaus. Suorita lopulliset saadot. Irrota tdman jalkeen kansiluukku ja kulkuaukon kansi.

Kokoa kolmijalka kuljetusta ja varastointia vasten suorittamalla toimenpiteet painvastaisessa jarjestyksessa. Avaa jalan saranalukot vetamalla jalkaa alaspain ja
kaantamalla sita sisdanpéin. Kiinnita kolmijalan jalat luotettavasti yhteen alahihnalla kuvan mukaisella tavalla (KUVA 18).

5. Tarkastusohjeet: Vaihe 1: Tarkasta kolmijalan arvokilpien paikallaan olo ja niiden luettavuus. Varmista tarkastusruudukosta, ettd tuote on tarkastettu 12
kuukauden kuluessa. Jos tarkastusta ei ole ruudukon mukaan tehty 12 kuukauden kuluessa (merkitty tekemalla ruudukkoon reika), tai jos tuotteesta puuttuu
tarroja tai ne ovat epaselvia, poista Tripod kaytosta ja kiinnita siihen "EI SAA KAYTTAA” -merkinta. Merkinnan saa poistaa vasta, kun pateva henkild on
tarkastanut tuotteen. Vaihe 2: Tarkasta kokoonpanon paa korroosion, halkeilemien, vaantymien, murtumien, muutettujen tai puuttuvien osien, palovaurioiden ja
kuumuudelle ja kemiallisille aineille altistumisen aiheuttamien vaurioiden varalta. Vaihe 3: Tarkasta kaikki metalliosat (eli paa, jalat, jalkatapit, kiinnitystapit, jalat)
vaantymien, murtumien, sarjen, korroosion, rosoutumien, pursereunojen, teravien reunojen, viiltojen, lovien, puuttuvien tai irtonaisten osien, vaaran toiminnan
ja liialliselle kuumuudelle tai kemiallisille altistuksille joutumisen varalta. Vaihe 4: Tarkasta kaikki ei-metalliosat (eli liukuesteet jalkojen pohjasta, arvokilvet
ja jalkojen alaosan hihna) lovien, rikkoutumisen, liiallisen kulumisen, puuttuvien tai irrallisten osien varalta. Tarkasta, ettei jalkia palovaurioista tai liialliselle
kuumuudelle tai kemikaaleille altistuksesta ole. Vaihe 5: Tarkasta kolmijalan jalkojen toiminta. Jalkojen tulee likkua joustavasti jalkataskuissa ja asettua kunnolla
paikalleen siirrettaessa niita taysin avattuun asentoon. Jalkojen alaosan tulee liukua joustavasti jalkojen ylaosassa koko niiden pituudeltaan. Kun kolmijalka on
pystytetty, kolmijalan jalkojen tulee kaantya helposti ja pysya tasaisesti alustalla. Vaihe 6: Tarkasta koko jarjestelman jokainen osa ja alajarjestelma vastaavien
valmistajien ohjeiden mukaisesti. Yksityiskohtaiset tarkastukset tulee kirjata tarkastuslistaan. Merkitse tai rei'ita tarkastuskortti merkiksi siita, etta taydellinen ja
virallinen tarkastus on suoritettu.

6. Mallikohtaisia ohjeita: (1) Kolmijalan asennuspinta (ankkurointi), ei saa kallistua enemp&é kuin 152 mm kolmen (3) metrin matkalla. Mika tahansa tata 2,8°
arvoa suurempi kallistuskulma voi aiheuttaa kolmijalan liukumisen tai kaatumisen.
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(2) Maan (alusta, lattia) voima kolmijalan ollessa paikalleen asetettuna ei saa olla alle 10KN. Kolmijalka on tarkoitettu yhden henkildn kayttédn. Osana tukijoukkoa
tydskenteleva muu henkildstd, tarvitsee erilliset ja itsendiset turvajarjestelmét kayttotarkoituksen ja ty6tehtavien mukaisesti.

(3) Kayttajan alapuolella on pidettava tarpeellinen vahimmaisvalys, jotta valtytaan tormayksilta rakenteen tai maan kanssa. Vapaan tilan maara vaihtelee kaytossa
olevasta liitettavasta alajarjestelmésta ja ankkuroinnin ja ankkurointiliitantdjen sijainnista. Esté heiluva putoaminen ja esteisiin iskeytyminen putoamismatkalla
tai sen laheisyydessa. Tydskentele aina suoraan ankkuroinnin/ankkurointiliitantéjen alapuolella. Témén varoituksen laiminlyonti voi aiheuttaa vakavan
loukkaantumisen tai jopa kuoleman.

(4) Vapaa valys pystytetyn ja tydasennossa olevan kolmijalan jalkojen ja kulkuaukon valill4, josta tydntekija lasketaan, tulee olla sellainen, ettei mik&an kolmijalan
jaloista sijaitse kulkuaukon ylépuolella, ei ole liian lahella aukon reunaa, tai voi pudota aukkoon. Vapaa vélys jokaisen kolmijalan jalkojen ja ankkuroinnin
ulkopuolen tulee olla vahintdan 0,9 m ja sen taytyy mahdollistaa tukihenkildston rajoittamaton liike kolmijalan nostamisen, kayton ja kokoamisen aikana (KUVA
11-12). Pida tyoskentelyalue vapaana esteistd, kaatumisvaaroista ja roiskeista, jotka saattavat heikentéa pelastusjarjestelman turvallista toimintaa.

(5) Ankkuroinnin ylapuolella taytyy olla riittavasti tilaa, jotta kolmijalka voidaan pystyttaa kokonaan. Taméa vapaa valys on esitetty kuvassa 1. Sisatilan vapaa
korkeus riippuu jarjestelman osista (valinnaiset lisavarusteet), joita saattaa olla kiinnitetty kolmijalan pdahan. Katso lisétietoja jokaisen jarjestelméosan mukana
toimitetuista omista kayttdohjeista, vapaan korkeuden maarittamiseksi kyseisen asennuksen kohdalla.

(6) Happamat, emaksiset tai muut kovia aineita sisaltavat ymparistdn olosuhteet voivat vahingoittaa kolmijalan metalliosia. Jos tydskennelladn kemiallisesti
ankarissa ymparistdissa, ota yhteyttd MSA:han ja pyyda tiedot erityisolosuhteisiin hyvaksytyista jarjestelmdosista. Kemialliset vaaratekijat, kuumuus ja
korroosio voivat vahingoittaa kolmijalkaa. Muodollisia tarkastuksia on suoritettava useammin ympéristoissa, joissa on kemiallisia vaaratekijoita, kuumuutta
ja syopymista. Ala kayta ymparistdissa, joissa lampotilat ovat yli 85 °C. Ala altista sydvyttaville ja ruostuttaville olosuhteille pidempia aikoja. Kéyta erityista
varovaisuutta tydskenneltdessé jannitteellisten séhkolahteiden lheisyydessé. Séilyté turvallinen tydskentelyetaisyys (mielelldén vahintaén 3 metria) sahkoisista
vaaratekijoista. Kun tydskennellaan Iahella likkuvia koneen osia (esim. liukuhihnat, pyorivat akselit, puristimet jne.), varmista, ettd missaan jarjestelman osassa
ei ole irrallisia osia.

(7) Kayttajalla on oltava pelastussuunnitelma ja sen toteuttamiseen tarvittavat valineet valmiina. Suunnitelmassa on otettava huomioon kulloinkin nopeisiin
pelastustoimiin valttdméton laite ja erikoiskoulutus kaikkia ennakoitavissa olevia olosuhteita varten.

(8) Kaikkien tahan MSA Workman-kolmijalan liitettévien osien (esim. kokovaljaiden, iskua vaimentavien taljakdysien, karbiinien, pikalukkojen jne.) TAYTYY olla
yhteensopivia keskendan. MSA Workman-kolmijalka on suunniteltu kaytettdvaksi MSA:n hyvéksymien osien ja liitettvien alajarjestelmien kanssa. Jos MSA
Workman-kolmijalan alajérjestelmissé kaytetaan muiden valmistajien valmistamia ja toimittamia tuotteita, joita MSA ei ole kirjallisesti hyvaksynyt, jarjestelman
osien toiminta ja koko jarjestelman luotettavuus voivat heikentya. Pyyda lisatietoja ottamalla yhteys MSA:han.

(9) MSA Workman-kolmijalka on suunniteltu yhden henkildn kayttéon, jonka vaatteiden, tyokalujen ja muiden ty6vélineiden yhdistetty paino ei ole yli 181 kg.
Korkeudessa tehtavaan tydhon vaaditaan kayttajan hyvaa terveytta. Tietyt, terveyteen liittyvat olosuhteet voivat uhata kéyttajan turvallisuutta MSA Workman-
kolmijalan normaalin ké&yton ja hatétilanteiden aikana (Iaakitys, sydan-ja verisuonihéiriét jne.). Epaselvissa tapauksissa kysy ensin neuvoa laakariltd. Raskaana
olevat naiset ja alaikaiset EIVAT SAA KOSKAAN kayttda MSA Workman-kolmijalkaa.

VAROITUKSET

Kokovaljaat EN 361:en on ainoa hyvéksytty kehonkiinnityslaite jota voidaan kéayttaa putoamissuojajarjestelméssa.
Putoamissuojajérjestelméan, SAA kiinnittaa VAIN takana olevaan D-renkaaseen tai edessa olevaan D-renkaaseen, jossa on putoamissuojan kiinnitystarra “A”.
Naihin pisteisiin voidaan kiinnittdd myos pelastusjarjestelma. Al kayta lonkka-D-rengasta putoamis-tai noususuojana. Valjaiden lonkka-D-rengasta SAA kayttaa
VAIN tydasemointijarjestelméan (EN 358) yhdistamiseen eikd KOSKAAN putoamis-tai noususuojana.
MSA Workman-kolmijalka TAYTYY tarkastaa taydellisesti ennen sen jokaista kéyttokertaa ja varmistaa, etta se on tiydellisessa ja turvallisessa kayttdkunnossa.
Tarkasta kolmijalka sentti sentiltd, vakavan kulumisen, puuttuvien tai rikkoutuneiden osien tai muiden vaurioiden varalta. Tarkasta, onko arvokilpi paikallaan ja
luettavissa; jos jarjestelmé ei toimi luotettavasti, se ei sovellu kdytettavaksi tilanteeseen tai jos sen osia on muunneltu. Ala k&yta MSA Workman-kolmijaloissa,
jos tarkastuksessa ilmenee epaluotettavaa toimintaa ja ellei sité ole hyvaksytty tarkastuksessa pétevan ja valtuutetun henkildn allekirjoituksella. Taman lisaksi
patevan henkilon ON TARKASTETTAVA MSA Workman Tripod vahintaan kerran vuodessa tai useammin, jos tuotetta kaytetdan vaativissa olosuhteissa tai
jatkuvasti. Patevalla henkildlla on oltava tuotteen kayttdmaan lainsdddanndn mukainen hyvéksynta. Katso tarkastusohjeet.
ALA muuntele tai yrita korjata itse MSA Workman-kolmijaloissa. Ainoastaan MSA tai MSA:n kirjallisella lupavaltuutuksella hyvaksytyt osapuolet voivat suorittaa
taman MSA Workman-kolmijalan korjauksen. Jarjestelmaa ei saa kayttaa sille asetettujen rajoitusten ulkopuolella, tai muuhun kuin sille tarkoitettuun kayttéon.
Jos kolmijalka on ollut kaytdssé putoamissuojauksessa ja siihen on kohdistunut tdrméysvoimia, se on valittomasti poistettava kaytosta, siihen on liitettava
merkinta “El SAA KAYTTAA”, kunnes se on muodollisesti tarkastettu ja todettu toimivaksi.
Kayttajan turvallisuudelle on oleellisen tarkeaa, ettd jos MSA Workman-kolmijalka myydaén eteenpéin alkuperéisen kéyttdmaan ulkopuolelle, on jalleenmyyjan
toimitettava myds MSA Workman-kolmijalan ohjeet ja lisaksi kaikki kayttdd, kunnossapitoa, saannéllista tarkastusta ja korjausta koskevat ylimaaraiset tiedot
kohdemaan omalla kielell.
Néiden varoitusten laiminlydnti tai vaarink&yttd voi aiheuttaa vakavia henkildvahinkoja tai kuoleman.

HUOLTO JA SAILYTYS

Noudata huolellisesti tassé kappaleessa annettuja puhdistusohjeita, joiden avulla voidaan estaa epaedulliset vaikutukset MSA Workman-kolmijaloissa kaytettyihin
materiaaleihin. Puhdista kolmijalka miedolla vesi-pesuaineliuoksella. Kuivaa laitteen osat puhtaalla liinalla. Al nopeuta kuivaamista [ammdlla. Liiallinen lian,
maalin tai muiden epapuhtauksien kerdéntyminen voi vaikuttaa osien kayttdon haitallisesti ja jopa heikentaa niita. Osoita osien turvallista kayttdtilaa ja puhdistusta
koskevat kysymykset MSA:lle.

Vaurioituneet ja huoltoa kaipaavat laitteet tulee varustaa tarralla “El SAA KAYTTAA” ja poistaa kéytdstd. Korjaavan huollon (muun kuin puhdistuksen) ja
korjaustyt, kuten esim. osien vaihdon, suorittaa MSA:n tehdas. Al yrita suorittaa korjauksia kayttopaikalla.

Séilyta MSA Workman-kolmijalka kuivassa, viileassa ja puhtaassa paikassa poissa suoralta auringonpaisteelta. Valta alueita, joissa voi ilmaantua kuumuutta,
kosteutta, valoa, 6ljya ja kemikaaleja tai niiden hdyryja tai muita tuotteen ominaisuuksia heikentavia tekijoita. Ald sailyta vaurioitunutta tai huoltoa kaipaavaa
laitetta yhdessa kéytdssa olevan laitteen kanssa. Erittéin tahriintuneet, mérat tai muuten likaantuneet laitteet on huollettava (esim. kuivattava ja puhdistettava)
ennen sailytykseen laittamista. Anna patevan henkilon tehda muodollinen tarkastus ennen kuin laite otetaan kayttoon pitkaaikaisen séilytyksen jalkeen. Kolmijalka
tulee suojata mekaaniselta epdmuodostumiselta ja mekaaniselta rasitukselta (tai iskuilta). Tyypillinen tapaus - laite jatetdén varastoon ja sen péalle kasataan
nopeasti painavia tavaroita.

Kuljeta MSA Workman-kolmijalkaa pakkauksessa, sen suojaamiseksi viilloilta, kosteudelta, kemikaaleilta ja niiden hoyryilta, &arimmaisilta lampdtiloilta ja
ultraviolettisateilta.
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CONSIGNES D’UTILISATION

1. Fonction et application : la téte du MSA Workman Tripod est composée d'un alliage d’aluminium et les pieds sont en alliage d’aluminium trés résistant. Le trépied est
conforme & la norme EN 795-2012 classe B et répond aux exigences du Réglement Technique de I'Union Douaniére « Sécurité des Equipements de Protection Individuelle
» TP TC 019/2011, du « Réglement Technique relatif aux Equipements de Protection Individuelle » ukrainien et de la norme DSTU EN 795:2006. Le trépied est un dispositif
d’ancrage temporaire portable destiné a un dispositif de sauvetage et stop chute pour personnes. Il peut étre utilisé pour I'arrét de chutes, le sauvetage, la récupération ou
I'évacuation en fonction des éléments de fixation inclus. Le MSA Workman Tripod est congu pour étre utilisé par une personne d’un poids total combiné n’excédant pas 181
kg, en comptant les vétements, les outils et tous les autres objets portés par I'utilisateur. Cette capacité est conforme a la norme EN 795. Lorsque le MSA Workman Winch est
monté sur le MSA Workman Tripod comme décrit a la section suivante, cette configuration convient pour lever, abaisser et positionner des personnes d’un poids maximum de
140 kg ou des matériaux d’un poids maximum de 225 kg. Ces applications et capacités sont conformes a la directive 2006/42/CE relative aux machines. Si le trépied est utilisé
dans un dispositif stop chute, I'utilisateur doit disposer d'un moyen de limiter les forces dynamiques maximales exercées sur ['utilisateur pendant I'arrét d’'une chute a 6 kN au
maximum. Ne jamais utiliser le Workman Tripod pour lever, abaisser ou positionner des personnes et des matériaux en méme temps. La figure 32 présente les configurations
d’'accessoires en option et les applications typiques de ces systémes.

2. Utilisation des fixations du MSA Workman Tripod : (1) Les émerillons latéraux (FIG 6) sont destinés a étre utilisés pour les dispositifs stop chute pour personnes, comme une
ligne d’ancrage flexible (EN 353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), un RTFA (antichute a rappel automatique) ou un RTFA de sauvetage. Se référer aux instructions
d'utilisation séparées fournies avec ces produits pour l'installation et I'utilisation de chacun de ces composants optionnels. (2) L'émerillon central sert & fixer les accessoires
tels que la poulie « Split-Mount » de MSA, réf. 506222, pour le MSA Workman Winch (FIG 4 et 7). Si 'émerillon central n'est pas utilisé pour le MSA Workman Winch, il peut
étre utilisé pour fixer une ligne d’ancrage flexible, un RTFA ou un RTFA de sauvetage. (3) Le RTFA de sauvetage de MSA et le Workman Winch sont montés sur le trépied
en association avec les poulies « Split-Mount » de MSA, réf. 506222, et les mousquetons, réf. 10129888. (4) Le RTFA de sauvetage de MSA et le Workman Winch se fixent
au trépied au moyen d'étriers de montage de pied intégrés. (5) Chaque pied d’extension est doté d’une goupille a verrouillage positif. Chaque goupille est insérée dans les
trous sélectionnés des pieds supérieurs et inférieurs lorsque le pied se trouve dans la position d’extension désirée. Le bouton a I'extrémité de la goupille doit étre enfoncé
et maintenu pendant I'insertion ou le retrait de la goupille a verrouillage positif dans le trépied (FIG 8). Les RTFA ou RTFA de sauvetage de MSA peuvent aussi étre montés
directement sur un émerillon latéral a I'aide d’'un mousqueton certifié selon la norme EN 362. La capacité de charge d’'un RTFA de sauvetage monté directement sur 'émerillon
latéral du MSA Workman Tripod est de 140 kg. (6) La sangle de base des pieds est nécessaire pour maintenir la position des pieds du trépied et pour distribuer les charges
appliquées pendant I'utilisation du systéme (FIG 52). Les trépieds sont dotés de fixations a la base de chaque pied inférieur a travers lesquelles la sangle de base des pieds
est enfilée. Elle est assemblée entierement lorsque 'extrémité est enfilée a travers les trois fixations, connectée par la boucle a came et serrée. (7) La sangle des pieds peut
aussi étre connectée a la téte du trépied a I'aide d’'un mousqueton et utilisée en tant que sangle d'attente (FIG 9). (8) Le sac fourre-tout en nylon est utilisé pour protéger le
trépied pendant le transport et 'entreposage (FIG 10). (9) Un mousqueton, réf. 10129888, est utilisé pour fixer la poulie optionnelle « Split-Mount » de MSA, réf. 506222, aux
points de fixation latéraux de la téte du trépied. (10) La poulie « Split-Mount » est congue pour fonctionner en association avec un RTFA de sauvetage ou un MSA Workman
Winch, le cable du RTFA de sauvetage ou du MSA Workman Winch devant passer a travers la poulie « Split-Mount » et descendre au centre de I'acces de travail (FIG 3).
(12) Contacter MSA pour obtenir des informations sur la connexion des composants optionnels au trépied ou se référer aux instructions d'utilisation séparées fournies avec
chaque composant.

3. Consignes d'utilisation : Il est de la responsabilité des utilisateurs du trépied Workman MSA de s'assurer qu'ils sont familiarisés avec ces consignes d'utilisation et ont
été formés par une personne compétente. Il faut'assurer d’avoir regu une formation adéquate pour I'utilisation de trépied MSA Workman et de totalement comprendre son
fonctionnement.

4. Instructions de fonctionnement : Ne pas ouvrir le couvercle d’acces a 'espace clos avant de compléter l'installation du trépied et de tous les autres composants du systéme.
Montage et ajustement du trépied (FIG. 13-18) : Etape 1 : Placer le trépied en position verticale avec les pieds qui reposent & plat sur le sol. Etape 2 : Déployer chaque pied,
un & la fois, en position extérieure et verrouillée. A noter que chaque pied s’enclenche automatiquement vers le haut lorsque la chamniére se verrouille. Vérifier que la charniére
se verrouille. Etape 3 : Placer les pieds autour du couvercle de cale en prenant compte de la disposition de I'espace de travail et I'état de la surface. Reportez-vous & la section
no. 6 qui traite de la conception et & la section 4 pour les exigences de dégagement. Etape 4 : Les composants en option qui seront fixés & la téte du trépied, comme la poulie
« Split-Mount », doivent &tre fixés & la téte du trépied a cette étape. Suivre les instructions d'utilisation correspondant & chaque composant en option fixé au trépied. Etape 5 :
Pour régler le trépied a la hauteur souhaitée, procéder pied par pied en tirant la goupille (fixée au niveau de la section supérieure du pied), en faisant glisser progressivement
la section inférieure du pied et en réinsérant la goupille. Refaire cette procédure sur chaque pied jusqu’a ce que la téte du trépied soit a la hauteur souhaitée. La téte du trépied
doit étre droite lorsque l'installation est terminée. Prendre soin de ne pas trop allonger chaque jambe pour éviter de faire tomber le trépied. Les jambes du trépied ne doit pas
étre retirées plus que la marque maximale, voir Figure 8. Etape 6 : Lorsque la hauteur souhaitée est atteinte, vérifier que le trépied est stable et d’aplomb. Insérer la sangle de
soutien dans les pieds a la base des jambes du trépied. Vérifier toutes les goupilles des pieds pour s'assurer qu'elles sont correctement fixées et régler les pieds a plat. Serrer
la courroie a travers tous les connecteurs en tirant I'extrémité lache a travers la boucle de la came. Lorsque tout I'équipement est en place sur le trépied, vérifier 'aplomb et
la stabilité. Effectuer les derniers réglages. Retirer ensuite le panneau de trappe et le couvercle de trou d’homme.

Pour replier le trépied pour le transport ou I'entreposage, effectuer I'inverse de la procédure d'installation. Pour désengager les verrous des charniéres des jambes, tirer le pied
vers le bas et le pousser vers l'intérieur. Fixer fermement les pieds du trépied ensemble a I'aide de la courroie inférieure, comme illustré (FIG. 18).

5. Directives d'inspection : Etape 1 : Inspecter les étiquettes du trépied pour vérifier qu'elles sont bien I et lisible. Vérifier la grille d’inspection formelle pour vous assurer
qu’une inspection formelle a été effectuée dans les 12 derniers mois. Si la grille n'indique aucune inspection formelle au cours des 12 derniers mois (par un poingonnage) ou
si une quelconque étiquette manque ou est llisible, retirer le trépied du service et I'identifier comme « INUTILISABLE » jusqu'a ce qu’une inspection formelle soit effectuée par
une personne compétente. Etape 2 : Inspecter la téte pour y déceler de la corrosion, des fissures, des déformations, des fractures, des éléments altérés ou manquants, des
brélures et des signes d’exposition & la chaleur ou & des produits chimiques. Etape 3 : Inspecter toutes les parties métalliques (c'est-a-dire. la téte, les jambes, les goupilles
des jambes, les goupilles de fixation, les pieds) pour vérifier qu'ils ne comportent pas de déformations, fractures, fissures, corrosion, piglres de corrosion, bavures, bords
tranchants, coupures, entailles, piéces manquantes ou laches, qu'il n’y a pas de mauvais fonctionnement et de signes d’exposition a une chaleur excessive ou a des produits
chimiques. Etape 4 : Inspecter toutes les piéces non métalliques (c'est-a-dire les patins antidérapants, les étiquettes et la sangle de soutien & la base des pieds) pour vérifier
qu’elles ne sont pas coupées, brisées, excessivement usées, manquantes ou laches. Vérifier s'il y a des traces de brllures ou de dommages causés par une exposition a une
chaleur excessive ou & des produits chimiques. Etape 5 : Vérifier le fonctionnement des pieds du trépied. Les pieds doivent coulisser en douceur dans leur logement et doivent
reposer fermement sur le sol lorsqu'ils sont déployés en position complétement ouverte. La partie inférieure des pieds doit coulisser en douceur dans son logement dans la
partie supérieure des pieds, et ce sur toute sa longueur. Les pieds du trépied doivent pivoter facilement et demeurer & plat sur le sol lorsque le trépied est monté. Etape 6 :
Inspectez chaque composant et sous-systéme du systeme complet en conformité aux instructions du fabricant associé. Des inspections détaillées doivent étre enregistrées
dans la liste de contréle d'inspection. Apres inspection, marquez ou perforez I'étiquette d'inspection pour indiquer qu’'une inspection formelle compléte a été effectuée.

6. Déclarations de conception : (1) La surface (d’ancrage) o le trépied est installé ne doit pas étre inclinée de plus de 152 mm sur une distance de 3 m. Un trépied placé sur
une surface ayant une inclinaison supérieure a 2,8° risque de glisser ou de se renverser.

(2) La force du sol (base, plancher) lorsque le trépied sera placé doit étre au moins de 10 kN. Le trépied est congu pour étre utilisé par une seule personne a la fois. Les
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autres personnes qui travaillent dans la zone immédiate en tant que membres de I'équipe de soutien doivent étre retenues par un systéme de sécurité distinct et indépendant,
adapté a leur travail.

(3) Un tirant dair minimal DOIT étre prévu au-dessous des pieds de I'utilisateur afin d'éviter toute collision avec une structure ou avec le sol. Le dégagement nécessaire
dépend du type de sous-systéme de raccord utilisé, de 'emplacement et de 'ancrage ou du raccord d’ancrage. Eviter les chutes pendulaires et les impacts avec des objets
qui se trouvent dans ou prés de la trajectoire de chute. Toujours travailler directement sous I'ancrage/le raccord d’ancrage. Le non-respect de cet avertissement peut entrainer
des blessures graves ou la mort.

(4) La distance entre 'emplacement des pieds du trépied déployé et en position de travail et I'ouverture par laquelle le travailleur descendra doit étre suffisante pour qu'aucun
des pieds du trépied ne soit placé au-dessus de cette ouverture ou soit placé trop pres du bord d’'un trou et ne puisse tomber dans I'ouverture. L'espace entre la position de
travail de chacun des pieds du trépied et I'extérieur de I'ancrage doit étre d’au moins 0,9 m et doit permettre le déplacement sans restriction du personnel de soutien pendant
le montage, I'utilisation et le pliage (FIG 11-12). Garder I'aire de travail libre de toute obstruction et de tout danger d’accrochage et de déversement qui pourraient nuire au
fonctionnement sécurisé du systéme de récupération.

(5) Au-dessus de I'ancrage, il doit y avoir suffisamment d’espace doit exister pour permettre le montage complet du trépied. La distance nécessaire est montrée dans la figure
1. L'espace nécessaire a l'intérieure dépend des composants du systéme (accessoires en option) qui sont fixés a la téte du trépied. Consulter les instructions d'utilisation
fournies avec chaque composant du systéme pour déterminer la hauteur libre nécessaire pour une telle installation.

(6) Un environnement acide, alcalin ou contenant des substances corrosives peut endommager les éléments métalliques du trépied. Lorsque le travail est effectué dans un
environnement chimiquement agressif, consulter MSA pour déterminer les composants de systeme acceptables pour vos conditions spécifiques. Des risques de pollution
chimique, de chaleur et de corrosion peuvent endommager le trépied. Des inspections formelles plus fréquentes sont exigées dans des environnements ol sont présents
des produits chimiques, et des dangers liés & la chaleur et & la corrosion. Eviter toute utilisation dans des situations ot les températures seraient supérieures a 85 °C. Ne pas
exposer le trépied a un environnement corrosif pendant une période prolongée. Faire preuve d’'une extréme prudence prés des sources électriques sous tension. Maintenir
une distance de travail sécuritaire (idéalement au moins 3m) des dangers électriques. Lors du travail a proximité de piéces de machinerie en mouvement (c'est-a-dire
convoyeurs, arbres tournants, presses, etc.), il faut s'assurer qu'aucun élément du systéme n’est lache.

(7) Lutilisateur doit avoir un plan de sauvetage et des moyens en main pour pouvoir I'appliquer, et ce plan doit prendre en considération I'équipement et la formation spéciale
nécessaire pour effectuer un secours prompt sous toutes les conditions envisageables.

(8) Tous les composants (par ex. harnais d'antichute, longe auto-rétractable, mousqueton, porte-mousqueton, etc.) connectés au trépied MSA Workman DOIVENT étre
compatibles. Le trépied MSA Workman est congu pour étre utilisé avec les composants et sous-systémes de connexion approuvés par MSA. L utilisation du sous-assemblage
du trépied MSA Workman avec des produits fabriqués par d’autres sociétés non approuvées par écrit par MSA peut affecter négativement la capacité fonctionnelle entre les
composants du systeme et la fiabilité de I'ensemble du systéme. Contactez MSA si vous avez des questions ou pour plus d'informations.

(9) Le trépied Workman de MSA est congu pour étre utilisé par une seule personne a la fois, ayant un poids maximum de 181 kg, incluant les vétements, les outils et les autres
articles portés par I'utilisateur. Une bonne santé médicale de I'utilisateur est nécessaire pour travailler en altitude. Certaines conditions médicales peuvent compromettre la sécurité
des utilisateurs durant I'utilisation normale du trépied MSA Workman et dans les cas d'urgences (prise de médicaments, probléme cardiovasculaire, etc.). En cas de doute,
consultez votre médecin avant utilisation. Les femmes enceintes et mineurs NE DOIVENT JAMAIS utiliser le trépied MSA Workman.

MISES EN GARDE

Un harnais d'antichute a EN 361 est I'unique dispositif de préhension du corps qui peut étre utilisé dans le systéme d’arrét des chutes.

Un systéme d'arrét des chutes, PEUT UNIQUEMENT étre accroché & I'anneau en D dorsal ou & I'anneau en D frontal du harnais qui sont marqués par I'étiquette d'arrét des
chutes «Ax. Ces points peuvent aussi étre utilisés pour accrocher un dispositif de sauvetage. N'utilisez jamais I'anneau latéral en D pour un systeme d’arrét des chutes ou la
protection d'escalade. Les anneaux latéraux en D du harnais DOIVENT SEULEMENT étre utilisés pour relier un dispositif de maintien au travail (EN 358) et JAMAIS pour un
systeme d’arrét des chutes ou une protection d’escalade.

Le trépied MSA Workman DOIT étre inspecté préalablement a chaque utilisation afin de vérifier qu'il est en condition de service. Examiner chaque centimétre du trépied pour
y déceler une usure importante, des éléments manquants ou brisés, de la corrosion ou d’autres signes de dommage. Examinez si le marquage est manquant ou illisible, si
le fonctionnement n’est pas bon, I'adaptation inappropriée ou s'il y a une altération d'un composant. Ne pas utiliser de trépied MSA Workman dont l'inspection révele des
conditions dangereuses jusqu’a ce qu’une personne compétente ait autorisé par écrit sa réutilisation. Le MSA Workman Tripod DOIT en outre étre inspecté par une personne
compétente au minimum une fois par an, ou plus fréequemment s'il est soumis a des conditions difficiles ou a une utilisation excessive. La personne compétente doit étre
autorisée par la Iégislation actuelle dans le pays d'utilisation. Consultez les directives d’inspection.

NE PAS modifier ou tenter de réparer le trépied MSA Workman. Seul MSA ou des tiers avec une autorisation écrite de MSA peuvent réparer un trépied MSA Workman.

Le systeme ne doit pas étre utilisé au-dela de ses limites ou pour toute autre fin que celle pour laquelle il est destiné.

Tout trépied qui a été soumis a des forces d’arrét d’une chute doit immédiatement étre retiré du service et marqué « INUTILISABLE/» jusqu’a ce qu'il ait subi les procédures
d'inspection formelle.

Dans le cas ou le trépied MSA Workman est revendu en dehors du pays de destination d'origine, il est essentiel pour la sécurité de I'utilisateur que le revendeur fournisse les
instructions et informations appropriés supplémentaires pour I'utilisation, 'examen périodique et la réparation rédigées dans la langue du pays dans lequel le trépied MSA
Workman doit étre utilisé.

Le non.respect de ces avertissements ou la mauvaise utilisation peuvent engendrer de graves dommages corporels ou la mort.

ENTRETIEN ET STOCKAGE

Respecter strictement les instructions de nettoyage dans cette section pour empécher les effets défavorables sur les matériaux utilisés dans le trépied Workman MSA.
Nettoyer le trépied avec une solution d'eau et de lessive douce. Sécher le matériel avec un tissu propre. Ne pas accélérer le séchage en utilisant la chaleur. Une accumulation
excessive de saleté, de peinture ou autre agent étranger peut empécher le bon fonctionnement des composants et, dans des cas plus graves, les affaiblir. Toutes questions
concernant les conditions des composants et leur nettoyage doivent étre adressées a MSA.

Tout équipement endommagé ou ayant besoin d'entretien doit étre étiqueté en tant qu’ « INUTILISABLE » et retiré du service. La maintenance corrective (autre que le
nettoyage) et les réparations, tel que le remplacement d'éléments, doivent étre effectuées a l'usine MSA. Ne pas tenter de réparer vous-méme, sur place.

Entreposer le trépied MSA Workman dans un endroit sec, frais et propre, hors de portée des rayons du soleil. Eviter d'entreposer le hamais dans des zones ot la chaleur,
I'humidité, la lumiere, des huiles, des produits chimiques ou leurs vapeurs ou d’autres éléments destructeurs pourraient étre présents. Des équipements endommagés ou
nécessitant des réparations ne doivent pas étre entreposés avec des équipements en bonnes conditions d'utilisation. Des équipements trés souillés, humides ou contaminés
doivent étre entretenus correctement (par exemple, séchés et nettoyés) préalablement a I'entreposage. Avant d'utiliser des équipements qui ont été entreposés pendant
de longues périodes, une inspection statutaire doit étre menée par un technicien compétent. Le trépied doit étre protégé contre toute déformation mécanique ou contrainte
mécanique (ou impact). Cas typique a éviter absolument : Les gens viennent juste de le laisser sur un stock du matériel et mettent rapidement des objets lourds dessus.
Transporter le trépied MSA Workman dans un emballage pour le protéger des coupures, des moisissures, des produits chimiques et de leurs vapeurs, des températures
extrémes et des rayons ultraviolets.
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EAAHNIKA
OAHrIEZ XPHZHZ

1. Aerroupyia kai epappoyn: H kepaAr Tou MSA Workman Tripod eivar amé kpaua ahoupiviou kai Ta Tédia Tou gival amd uynArg avioxig Kpdpa aAoupiviou. To TpiTTodo GUPHOPQUVETAI JE TO
mpoéTutio EN 795-2012 kamnyopiag B kai Anpoi Tig ammaimiaeig Tou TexvikoU kavoviopou g TeAwvelakng Evwang «Acealeia Méawv Atopikig Mpoataaiagy TP TC 019/2011, Tou oukpavikod
«Texvikou KavoviopoU yia ta Méoa Atopikrg MpoaTtaaiagy kar Tou Tpotdmou DSTU EN 795:2006. To Tpitodo civar pia gopnt Sidmagn aykipwaong TpoowpIvig EQapUoyrG evog aTopIKoU
OUGTAKATOG AVOKOTIAG TITWANG kal S1dowang. MTmopei va xpnaiyotoinei yia avakoTT Trwaong, didowan, avaoupan, EkkEvwan avaAoya LE Ta aToIxgia Tpoadptnang Trou epIAauBavovTal o
ouokeuaaia. To MSA Workman Tripod eivar axediaapévo yia xprion amd éva émopo pe auvoliké Bépog Tou dev Eemmepvd Ta 181 kg, oupmepidapBavopéviwy Twv polywy, Twv epyakeiwv kal GAMwv
QVTIKEIPEVWV TTOU eVOEXETal va GEPEI 0 XPAATNG. AuTA N IKaveTnTa GopTIol oUpHopPwVETal e To TTp6TUTIo EN795. Otav 1o MSA Workman Winch €ival TommoBempévo ato MSA Workman Tripod
OTIWG TIEPIYPAPETAI OTNV ETTOMEVN EVOTNTA, OUTH N dlaPGPewan €ival karaAMnAn yia Tnv aviywaon, Ty karaBiaon kai Ty TomoBmon €iTe evog PEAOUS ToU TTPOCWTTIKOU Le péyioTo Bapog 140
kg €ite UNIkwv pe péyioTo Bapog 225 kg. AUTEG 01 EQAPUOYEG Kall N IKAVOTNTA QOPTIOU GUHHOp@UWVOVTal Pe Ty odnyia 2006/42/EK Trepi pnxavnudmuwy. Otav 1o TpiTTodo XpnoIHOTIOIETal WG PEPOS
€VOG GUOTAATOG VAKOTIG TITWANG, 0 XPAOTNG TTRETTEl Va PépEl EEOTTAIONS TIEPIOPITHOU TWV UEYITTWY SUVAUIKWY GOPTIGEWY TTOU AoKOUVTal G AUTAV KATA TNV avaKoTTH Tng TImwang oTa 6 kN
kard 1o péyiato. Mn xpnaiUoTIolEiTe TTOTE TO TPiTod0 yia aviywan, karaBiBacn f Tomobéman TpoowTTikoU kal UNIKWVY Tautéxpova. H eikova 32 ameikovilel TIG DIaUOPPWOEIS TwV TIPOCIPETIKWV
€EOPTNUATWY KAl TIG TUTTIKEG EQOAPUOYEG QUTWV TWV OUGTNUATWY.

2. Xpnon twv diarégewv mpoadprnong Tou MSA Workman Tripod: (1) Or rAeupikoi TrepiaTpe@opevol Kpikol (EIK. 6) xpnaigomroiolvTal yia aTopIKG GUCTAROTA QVOKOTTAG TITWONG, OTTwg ival
N €UKaUTITN ypappr aykOpwaong (mpétuta EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), To RTFA (avakémmg Tmwong emavagepépevou 10ou) fi To RTFA Sidiowang. Ma Anpogopieg
OXETIKG e TNV EYKATAGTAON Kal T XPAOT Twv EKACTOTE TIPOCIPETIKWY EGAPTNUATWY, avaTpédTe aTIG EEXWPIOTEG 0dnyieg Xprang Tou TrepIAapBAvovTal oTa avTioToIxa TTPOI6VTA. (2) O KevipIKOG
TIEPIOTPEPOLEVOS KPIKOG XPNTIMOTIOIEITaI YIal TV TIPOCAPTNON egapmpdmwy, 6Tmwg Tng TpoxaAiag diaipodpevou Tumou Tng MSA, kwd. Tpoidviog 506222, yia 1o MSA Workman Winch (EIK. 48&7).
Orav 0 KevTpIkag TEPIOTPEQOLEVOS Kpikog Oev Xpnaluomoieital yia 1o MSA Workman Winch, pmmopei va xpnaipomoinBei yia my mpoodptnon g e0KapTng ypappig aykUpwang, Tou RTFA R
Tou RTFA didowang. (3) To RTFA didowang g MSA kai To MSA Workman Winch poaaptwvral aTo TpiTodo ae cuvduaopd e Tpoxaieg diaipoUpevou T0Tou, kwd. Trpoidvrog 506222, kar pe
kapayTivep, kwd. Tpoidviog 10129888, g MSA. (4) To RTFA didowang g MSA kai To MSA Workman Winch rpogaptwvral aTo TpiTrodo pe T BoriBeia evowpatwiévwy Bpayidvwy aTepEwang
oTa TodIa Tou TpImédou. (5) YTapye! Evag Treipog auykpamang ot kABe exTeIvopevo Tod1. KaBe Tieipog ToTroBeTeiTal JEow Twv ETIAEYHEVWV 0TIV OTO ETTEIVW Kall KATW PEPOG TwV TTODIWV, 6TaV EXE
emmeuxBei n emBupn emékTact) Toug. To KoUTTi TToU BPiTKeTal OTO GKPO TOU TIEIPOU GUYKPATNONG TIPETTEN VAl Eival TIATNUEVO KATA TNV El0aywyr A TV agaipeat Tou amd To Tpitodo (EIK. 8). To
RTFAR 10 RTFA didowang Tng MSA umopei eTriang va mpogaptei ammeuBeiag ae évav TIAEUPIKG TIEPITTPEPOHEVO KPIKO XPNOIHOTIOIVTAG £VA TTIGTOTIOINUEVO KAPAWTTIVEP GUHPWVA LE TO TIPOTUTIO
EN 362. H ikavétnta gopriou Tou RTFA Sidiowong eivar 140 kg, 6tav mpooaptérar ameubeiag atov TAEUpIkS TepIaTpe@dpevo kpiko Tou MSA Workman Tripod. (6) O 1uévrag fdang modiwv
Tipémel va diampei T Béan Twv TTodILV Tou TPITTOS0U Kal va Siavépel opoIpop@a Ta gopria Kard m xpAan Tou cuathuatog (EIK. 52). Ta Tpimoda diaBétouv Siatdgeig mpoodptnong am Baan
TOU KATW PEPOUG KABE TT08I0U, LEGW Twv oTToiWV BIEPXETal O IMAVTaG Baang TTodiwv. Oswpeital 6T To TpiTTd0 Exel guvappohoynBei TARPWS 6Tav To dkpo Tou IuavTa £xel DIEABEI Kal aTTd TIG TREIG
dlaTaEeIg TPoadpTNaNG, £Xel oUVEDET péaw TG aykpdeag e EKkevipo Kai Exel auaixBei. (7) O 1udvrag Todiwv uTmopei emTiong va ouvoeBei Pe v KEQAAY Tou TPITIOS0U e T XPAON KapapTivep
kai va xpnaiporoinBei wg 1puavrag peragopdg (EIK. 9). (8) H véihov Tadvra petapopdg XpnaoiUoTIoIEiTal yia TNV TIpooTacia Tou TPITOG0u KaTd T peTagopd Kai amobrikeuat Tou (EIK. 10). (9) To
kapayTivep, kwd. Tpoidviog 10129888, xpnaiuoTmoleital yia TV TIpoodpTNOT TTPOIPETIKAG TPoXaAiag Siaipoduevou TUTTou Tng MSA, Kwd. poidvTog 506222, ata TAeupIkG onpeEia TpoadapTang
NG Ke@aAng Tou TpImédou. (10) H Tpoxahia dicipoUpevou TUTiou eival axediaopévn yia va Aemoupyei o auvduaapd pe 1o RTFA Sidowong f o MSA Workman Winch, 6tou 1o kaAwdio Tou RTFA
didowang fy ou MSA Workman Winch 8iépxeral péaw tng Tpoxahiag diaipoUpevou TUTTou kal KaTépxeTal ato kévipo Tg TpoaBaacng epyaaiag (EIK. 3). (12) MNa mAnpogopieg GXETIKA pe T GUvOEaN
TWV TIPOQIPETIKWY §apudmwy aTo TpiTodo emkovwvAaTe e TNV MSA 1) avampétre oTIG LexwpIaTEG 00nyieg Xpong Tou TrapéxovTal pe kGBe e5aptnua.

3. Odnyieg Xpriong: AmroteAei euBivn Tou Xprom Tou Tpimédou Workman g MSA va e§aogalioel 611 auToi givar eGoIKEIWpEVOI LE TIG TTAPOUTES 0dnyieg XpAang kai £xouv ekraideutei amo appddio
@aropo. BeBaiwbeite oTi €xeTe exaideutei emapkwg aTn Xprion autol Tou Tpitodou Workman tng MSA kai 61 karavogite TTApwg Tov TpOTTo A€iToupyiag Tou.

4. Aiadikaaia Xpriong: Mnv avoigete To kGAuppa TpdaBaang aTov TepIopIapévo Xwpo Tipiv oAokAnpwaeTe v eykardoTaon Tou Tpimodou kal dhwv Twv GAAwv aToiygiwv eEomAiguol
TOU guaTAUaTog. XTAaIPo Kal pUBpian Tou Tpimodou (EIK 13-18): BrAua 1: leipete To Tpimodo agol To TomoBeTAOETE O€ OpBia Béan Pe Ta MESIa OTAPIENG TIPOG Ta KATW. BAua 2: Avoitre
k@B okéhog, Eva T popd, TTPog TNV e5wTEPIKN Tou Kal acpaliouévn Béan. Exete umdwn oag 611 KaBe okéAog avoiyel auTopaTa TTPog Ta Tavw otav ac@alilel o uevieats. EAEyyeTe yia
va BeBaiwBeite 611 £xel aopahioel o kGBe pevieatg. Bua 3: PuBuioTe ™ B¢on Twv modiwv aTApIEng yipw ammd To KAAUPUA TG KATATTOKTAG GUNWVA LE TN YEWHETPIO KAl TIG TUVORAKEG
EMQAvelag Tng TepIoxns epyaaiag. Avatpégre oo 6. AnAwaelg axediaopol: evotnta 4 yia Tnv amaitnan améoTtacns. BAua 4: MpoaipetikG aToixeia E0TAIGHOU TTOU TIPOKEITAI VO
TpooapTnBolv aTnv kepaAr Tou Tpimodou, 6Twg n XwploTd eykaBioTouuevn Tpoxalia, Ba Tpémel va TomobemBolv auth Tn XPOVIKA @Aacn oTnv KeQaAA Tou Tpimodou. Tnpeite TIg
£pappoaIpeg odnyieg xpnang yia ke TpoaipeTikd aToiyeio eEomAiguol Tou Tpdkeital va ouvdebei oo Tpimodo. BAua 5: AvuywaoTe 1o Tpitodo, éva akéhog T gopd, TpaBwvTag Tov
TIEipo (TTou eival ToToBeTNEVOG aTO Travw TURKA Tou aKkEAOUG), GUpOVTAG aTadIaKA TTPOG Ta £Ew TO KATW TUAWA TOU OkEAOUG Kal gigdyovTag TaAI Tov Tieipo. ETravaAdBete T diadikaaia
yia kdBe akéAog Ewg dTou n kepaAr Tou TpiTodou PBpiokeral oTo emMBuuNT6 UWog. H kepahr Tou Tpimodou Ba Tpémel va eival emmimedn 61av oAokAnpwBei n eykardaTaon. MpoaéxeTe va
NV ekTeiveTe TTOAU TO KGBe OKENOG O€ KGBE algnan, waTe va unv TpokAnBei avarpotrr Tou Tpimodou. Ta akéAn Tou Tpimédou Sev Tpémel va TpaBnyTolv TPog Ta £§w TIEPITOOTEPO ATTO TN
onfuavon Tou péyiaTou, BA. EIK. 8. Bripa 6: Otav éxel emteuyBei 1o owaoTd Owog, eAéyEre yia va Beaiweite 611 To Tpimodo eival aTabepotroinpévo Kai katakdpu@o. MepdaTe Tov 1pavia
Baong Twv okeAwv amé Ta mESIa aTo KATw PEPOG Twv OKeAwv Tou Tpirodou. EAEyETe GAoug Toug Teipoug Twv okeAwv yia va BePaiwbeite 611 Exouv debei ue acpdAeia kai BEaTe Ta TOSI
oe B¢an pe 1o TEAPA PG Ta KATW. XPigTe TOV IpAvVTa aE GAOUG TOUG GUVOETHOUG TPaBWVTAG To EAEUBEPO GKPO Tou TIAEyUaTOG PéTa atmé Ty TOPTIN e ékkevipo. OTav 6Aa Ta aTolxeia Tou
eComhiopoU eivar an Béan Toug aTo Tpitrodo, KavTe Evav TeAeuTaio EAeyxo yia opifovTidTnTa Kol EUaTABEIn. KAveTe TIG TeAikéG puBuioelg. KaTotmv agaipéaTe TO KAAUPWA TG KATATTOKTAG
kai TG avBpwmoBupidag.

la va ouumtgete 10 Tpimodo yia petagopd 1 @UAaEN, exteAéaTe avtioTpoga T Siadikagia eykardataong. MNa va amacg@alioeTe TIG aoQAAEIES pevTETEdWY Twv OKEAWY, TpaBAgte To
OKENOG TTPOG Ta KATW KAl KAEIOTE TO P0G Ta Péaa. MpoadEaTe kahd peTagu Toug Ta okéAn Tou TpiTTodou XPNOIHOTTOIWVTAG TOV KATW IMavTa OTTwG gaivetal o eikéva (EIK 18).

5. KareuBuviApieg ypappés yia v embewpnon: BAua 1: EmBewpnaTe Tig €TikéTeS TOU Tpimodou yia va Befaiwdeite 0TI uTdpyouv kai 61l gival euavayvwoTeg. EAEyETe To TTAaiolo
emBewpAoewy yia va Peaiwbeite 611 £xel ekTeAeaTel mBewpPnON evidg Twv TeAeuTaiwy 12 pnviv. Edv aTo TAaioio embBewprioewy dev UTTOdEIKVUETAI OTI £XEI EKTENEOTET ETTIBEWPNON
VTG TwV TEAEUTaiWY 12 punvawv (e didtpnan), fi ev Asiouv TuxOV ETIKETES 1 eival duaavayvwaTeg, BéaTe To TpiTTodo ekTOG AeiToupyiag kal TomroBetaTe Ty emanuavon ‘“AKATAAAHAO
A XPHZH" péxp1 va rpayuarotroinBei éAeyxog amé apuddio dtopo. Brua 2: EmbewpriaTe 10 guykpdtnua TG KEQAANS yia didBpwan, pwylés, TTapaudpewan, Bpalatig, aTolxEia TTou
eivar aAolwpéva i AeiTtouv, eykalpaTa kai ékBean ae BepudtnTa 1 xnuIkoUg Trapayovreg. Brua 3: EmbewprioTe 6Aa Ta petaAika eaptipata (SnA. ke@ahn, akéAn, Treipoug akeAwy,
Tieipoug TTpoodptnang, médIa aTApIgNG) yia Tapaudpewan, Bpalaeig, pwypés, didBpwan, Babid amoAémian, ypEQia, aixunpeég aKUEG, kKowipata, Babiég xapakiEg, eGapTAuaTa Tou
Aeitouv 1 eivar xaAapd, akatéAAnAn Aeitoupyia kai evdeiteig ékBeang ae umepBoAikr BEpuavan fi ae xnuikoug Trapayovteg. Brpa 4: EmBewpriate 6Aa Ta pn peTaAikd egaptApata (dnA.
avTioAioBnTIkEG emEVBUTEIG TTOBIWV OTAPIENG, ETIKETEG Kal IAVTA BATNG OKeAWY) yia pépn kopuéva, oTracpéva, utepBoAikd @Bappéva, TTou AeiTrouv fj Trou €ival xahapd. EmBewpnoTe
yia evdeiteig yia kawipata kar ékBean ae umepBohik) BepudTnTa Kal XnuikoUg Tapdyovieg. Biua 5: EAéyEre T Acimoupyia Twv okeAwv Tou Tpiodou. Ta okéAn Ba mpémel va Kivolvral
Kavovikd oTig uTTodoXEG Twv OkeAWV Kal Ba TTpéel va edpadovTal aTabepd dTav peTakivouvtal aTny TTARPWG avoikTr B€an. Ta kaTw TuRuaTa Twv okeAwv Ba TpéTel va oAigBaivouv opaAa
péca OTa TAvVW TUAKATA TwY OKeEAWV a€ 6A0 TO prkog Toug. Ta Todia aTPIgNG Tou TpiTodou Ba Tpémel va TrepiaTpépovTal e0koAa kal va TTapapévouy emmimeda aTo £dagog dTav Exel
0TnBei To Tpimodo. Bhua 6: EmBewpriate k&Be atoixeio e{omAIGHOU kal UTTOGUOTNUA TOU TTARPOUG GUTAPATOG CUNPWYVA PE TIG 08NYiEg TOU avTioTolkou KataokeuaoTh. Or AsTiTopepeic
emBewpnoelg TPETEN va KataxwpoUvtal atn Aigta eAéyxou Embewpnong. MeTé v embewpnan, onuadéyTe A TOUTIAOTE TNV ETIKETA ETIBEWPENONG YIa va UTTODEIEETE OTI 0AoKANPWONKE
pia TARPNG eTionun emMBewpEnaN.

6. AnAwaeig oxediaouol: (1) H emoaveia (aykupwan) dmou eykabiataral éva Tpimodo Ba mpémel va éxel kAion Ox1 ueyahitepn amé 152 mm ae Sidatpa prkoug 3 m. OmoiadnAmoTe KAion
peyaAUTepn amd auth Twv 2,8° Ba umopouae va emTpéwel oAiabnan ) avarpott Tou Tpimodou.

(2) H avroxn Tou edagoug (Baan, damedo) étav 1o Tpimodo Ba eival TomoBepévo dev Ba eivar pikpdtepn amd 10KN. To Tpimodo Tpoopiletal yia xpAon amoé éva pévo dropo. AMo
TPOoWTTIKG TTOU €pyadETal O AUETT YEITVIaoN wg PEPOG TG opadag uTroaTpIEng Ba xpelaaTei xwpIaTd kal avegdptnTa guaTAUATA AoPaAeiag avaAoya e To OKOTIO Kall TV Epyaaia Toug.
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(3) MPENEI va Aappaverar uméyn n amairouyevn AAYIOTN améaTaon KATw aTrd Tov XpraTn, WATE Va ATTOTPATTEl TTPOTKPOUAT e TNV KATAOKEUN 1 To £5a¢og. H amdataon acpaAeiag
TIOU amaiTeital e§apTaTal amo Tov TUTIO TOU UTTOOUGTAKATOG GUVECNG TIOU XPNOIOTIoIETal Kal aTd T B€0n TG aykUpwang A Tou GuvdEapou aykipwang. ATIOTPEWTE TIG TITWOEIG HE
TaAGVTWOT Kal TNV TTPOOKPOUCT O€ avTIKeiueva péaa f kovia oTn diadpopr rwaong. Na epyadeaTe mava am’ eubeiag katw amd Ty aykipwon/to alvdeapo aykipwang. Mn mpnoan
QUTAG TNG TTPOEIBOTTOINONG Ba UTTOPOUTE vVa EMQEPEI TOBAPSG TPAUKATIONS A BAvaTo.

(4) H améoTaon ac@aAeiog avapeaa ot B¢on Twv modiwv atApigng Tou Tpimodou 6Tav eival aTnuévo kal ot Béon epyaaiag kai aTv Tpéopacn péow g omoiag Ba karéfel o
epyagopevog Ba pETTEl va gival TETola WaTe kavéva amd Ta akéAn Tou Tpimmddou va unv eival TomoBeTnpévo emavw amd Ty TpdaBacn f va EMTPATTEN va TECEI YEGA GTO AVOIYWA f va
Bpioketar utepBoAiKa KOVTG GTNV GKPN piag OTTAG Kal va EMTPETETIA va TIECEI YEaa aTo Avolyua. H amdataon acgaleiag avaueaa atn 6éan epyaaiog kaBevog amod Ta mddia oTpIgng
Tou TpitTrodou Kai aTnv e§wTepIkn TTAEUpd TG aykupwaong Ba mpéel va ival TouAdyiaTov 0,9 m kai Ba Tpémel va emITpéTEl avepTrdd1aT Kivan Tou TPOoWTTIKOU UTTOOTAPIENG aTTd TTAVW
kard Tn dIdpkeIa Tou aTNaipaTog, TG Xenong kai g aupmuéng (EIK 11-12). Aiampeite v Tepioxn epyaaiag amarayuévn améd eumodia, KivoUvoug TTapaTIaTAUATOS avVATPOTIAG Kal
XUPéva uypd Ta otroia Ba pTTopoUcav va ETTNPEAGOUV APVNTIKA TNV A0QAA AEIToupyia Tou ZUGTAUATOG EpYAciag e TTPOaTacia oo TTwan.

(5) Mpémel va umapxe! emapkng eEwTepIkA amdaTaon acgealeiag TAavw amd Tnv aykupwan yia TARPES aTAaIPO Tou Tpimodou. Auth n améoTtacn ac@aAeiag divetal oty eikéva 1. To
E0WTEPIKG EAEUBEPO UWOG e§apTaTal T T GTOIXEID TOU ECOTTAICHOU TOU GUOTAPATOG (TTPOQIPETIKA ECAPTAUATA) Ta OTToial UTTOPET Va £Xouv TTpocapTnBei TNV ke@aAr Tou Tpitrodou.
Avarpégre aTig Odnyieg xpriang ou ouvodelouv Kabe aTolxeio eE0TTAITUOU TOU CUCTAPATOG yia va TTpoadiopiceTe Ty emidpaat) Tou aTo eAelBepo Uyog Adyw eykatdaTaong TéTolou
€idoug.

(6) OmolodAToTE TEPIBAMOV 6EIvO, ahkaAikd 1} GAN pe ouaieg TTou evdéxeTal va TrpokaAéaouv BAAGBN aTa aToixeia UAIKOU autol Tou Tpitodou. Av epyaleate oe XNUIKA OPaACTIKO
mepIBaAov, oupBouleurteite Tnv MSA yia va TpoadiopioeTte ammodekTd oToIxeia COTTAIOUOU TOU GUGTAWATOG YIa TIG BIKEG 0AG TUYKEKPIUEVEG OUVONKES. To Tpitrodo pmopei va uToaTei
BAGBN amd xnuikoUg kivduvoug, Bepudtnta kai SiaBpwan. Mio auyvég emionueg embewpnaelg amairolvial o TEPIBAAOV e XnUIkoUg Kivduvoug, Bepudtnta kai didBpwaon. Na pnv
xpnoiuotoigital og TepIBAaMov pe Beppokpaaia peyahiTepn Twv 85 °C. Na pnv exTiBetal ae SiaBpwtika TepiBaMovia yia apateTapéveg Tepiddoug. Na eioTe §IPETIKA TIPOCEKTIKOT
otav epyaleaTe KovTa o€ NAEKTPIKEG TMYEG TIou BpickovTal uTrd Téan. Alatnpeite ac@alr amoéoTaon epyaaiag amd nAekTpikoUg KIvoivoug (KaTé TrpoTipnan TouAdyiatov 3 m). Otav
€pyaleaTe KOVTA € KIVOUMEVD UNXAVIKA WEPN (TT.X. HETOQOPEIS, TIEPITTPEPOUEVOUG (E0oVES, TIPEDES KATT.), val BeBaiwveaTe 6T Oev UTIAPXOUV XOAAPA GTOIXEIO O€ OTTOIOBNTIOTE PEPOG TOU
OUCTAATOG.

(7) O xphotng mpéel va £xel £ToIlo Eva axédIo didowang kal Ta d1aBéaiua péaa yia va 1o epapudatl. To oxedio autd Tpémel va AauBavel utrdyn Tov eEOTTAIGHG Kall Thv €10IKA EKTTAIdEUTN
TIoU €ival amapaitta yia pia éykaipn diaowaon katw atmd OAeg TI TTPOBAEWINEG TUVBRKEG.

(8) OAa Ta egaptApara (.. cUaTnua IWavta ao@aAeiag TTARPOUG CWUATOG, AUTAUATA AVATUPBUEVOS avadéTng, KAPAUTTivep, EAATNPIWTO AYKIOTPO KATT.) TTOU GUVOEOVTAl E TO TIAPOV
Tpimodo Workman 1ng MSA TMPETEI va eival oupBatd pe autd. To Tpimodo Workman 1ng MSA €xel oxedIaaTel yia va XpnOIUOTIOIEITal e EYKEKPINEVA GaPTAUATA KOl GUVOETIKA
utroguaTipara ¢ MSA. H xpAon g umopovadag Tpimodo Workman tng MSA pe mpoidvTa karaokeuaapuéva amo Tpitoug Ta otroia dev £Xouv eykpiBei ypattwg améd Tnv MSA, ptropei
va €TMPEACOUV apvnTIKG TN AEITOUPYIKI IKQVOTNTA HETAGU €E0PTNUATWY TOU GUCTAKATOG KAl TNV agloTTOTiO TOU GUCTARATOS GUVOAIKA. ['1a OTTOIEGONTIOTE EPWTATEIS A YIa TIEPAITEPW
TIANpoQopieg, EMKOIVWVATTE WE TNV MSA.

(9) To Tpimodo Workman tng MSA éxer axediarei yia xprion amd éva ATopo pe auvduaauévo ouvoAikd Bapog oxi ueyaiTtepo amd 181 kg, TepiAauBavopévou Tou pouxioUoU, EpYaAEiwy
Kl GAAWV QVTIKEIPEVWV TTOU QEPEI O XPHOTNG. ATTaITEITal KOAA KOTAOTAON UYEiag yia TV EKTEAEO Epyaaiwv o€ UWog. OpICPEVES IATPIKEG KOTAOTACEIG PTTOPET va BEgouV OE Kivduvo
TNV ao@AAgia Tou XPAOTN KaTd TV Kavovikn xpnon tou Tpimodou Workman g MSA kai o€ TepITITioEI§ EKTAKTNG avaykng (Aqun @appakwy, kapdiayyeiakd mpoBAnua KAT.). Av €xete
omoiadnAoTe au@iBoAia, cupBouAeuTEiTE TO yIaTPO TG TTPIV XPNCIPOTIOINTETE To TPOidV. O £ykueg yuvaikeg kai or aviAikol AEN MPEMEI MOTE va xpnoipotoiolv 1o Tpiodo Workman
¢ MSA.

MPOEIAONOIHZEIZ
Mia di6ragn Cwvng acgaleiag TARpous owpatog ato EN 361 eival n uévn amodexr d1dTagn ouykpdmong CWUATOG TTOU PTTOPEi va Xpnaipotroinbei ae gUaTnua TpoaTaciag amd Twan.
‘Eva alotnua mpooTaaiag amé mmwon MPEMEI va ouvdéetan pe Tov iudvra MONO oTov Triow kpiko ae oxfiua D A oTo utrpoaTivé kpiko ae axfipa D pévo pe Tv eTIkETa «A» TTpoaaptnang
TTPOCTaTiag amoé TTWon. AUTA Ta OnuEia UTTOPOUV ETTIONG VA XPNaIUoTIoINBoUV yia gUvSEan evog ouaTuaTog diIowang. MoTE Un XpnoIHOTIOINTETE TOV KPiko axfuaTog D Twv IoYiwy yia
TpooTacia amd Trwaon 1 yia TpoaTacia kard Ty avappixnan. O kpikog o€ oxnpa D twv 10xiwv ot ipavreg NMPENEI va xpnoipomoigital MONO yia va ouvdeBei e auotnua pubuiong
8¢ang kard v epyaaia (EN 358) kai MOTE e oUotpa TpoaTagiag amé TTwon 1 TpoaTaaiag Kard Ty avappixnaon.
To Tpimodo Workman ¢ MSA TMPENEI va emBewpeital mAfpwg Tpiv ammé kdBe xprion waoTe va dlac@ahidetal n kaAr Aeiroupyiki Tou KatdaTaon. EAEyxete axohaaTiké 1o Tpiodo
yia coBapég pBopég, aTolxeia Tou Asiouv A eival oTragpéva, diaBpwon 1 GAeg PAGBes. E¢etdaTe av eTikéTeg AciTouv A eival SuaavayvwaTeg, av utrdpyouv evaeiceig akaraMnAng
Aeimoupyiag, akat@AAnAng epappoyng ) aAoiwaong omoioudnTioTe aToixeiou. Av n emBewpnaon amokaAUyel un ac@aAr KatdaTaan, unv xpnaiuotmoiioete 1o Tpimodo Workman tng MSA
¢wg OToU UTO eYKPIBET ypaTTwg amd apuddio aropo. EmimAéov, To MSA Workman Tripod MPEMEI va utrofaAetal o éAeyxo amd apuddio arouo TouAdyIoToV Hia ¢opd Tov Xpovo 1
ouyvoTepa av utroBaAAeTal oe okAnpég auverkeg 1 ekteTapévn xprian. To apuddio dropo Tpémel va eival e§ouaiodoTnuévo oupgwva Ue Ty IoxUouoad vopoBeaia aTn xwpa xpAong. Acite
TIG 0dnyieg EMBewPNONG.
MHN TpoTToToIfgeTe Kal pnv ETMIXEIPAOETE va emiakeudoeTe To Tpimodo Workman tng MSA. Mévo n MSA i gopeig e ypatrt e§ouaiodéman amé Tnv MSA emTpémeTal va emoKeUaaouv
10 Tpimodo Workman ¢ MSA. Mpiv xpnaipgotoin6ei eE0mANIoOS TTou €xel aTToBNKEUTE yia PEYGAO Xpovikd SidoTnua, TTpémel va diegdyeTtal mmionun emMBewpnaot Tou amé appddio atopo.
Av omolodnore Tpitrodo £xel uToAnBei o€ Suvapelg TTpoaTaaiag amé TTwWan, TPETEN va amooUpeTal auéaws amé Tn xpAon kai va anuaiveral wg «AKATAAAHAO 1A XPHZH» éwg
61ou uTToPANGEi o€ eTionueg diadikaaieg EmBewPnong Kal yKPIBEi BATE! aUTWY.
Eival {wrikAg onuaaciag yia v acedAeia Tou xpAotn, av 1o Tpimodo Workman tng MSA petamwAnBei ektdg NG apxIKAg XWPag TPoopIoHoU, 0 HETATIWANTAG va TTapEXE! odnyies kal
TPOCOETEG OXETIKEG TTANPOPOPIES YIa XPATTN, CUVTAPNCT, TIEPIOBIKY £GETAON KAl ETMIOKEUEG OTN YAWO T TG XWPAG aTNV OTToia TIPOKEITAI va XpnaluotroinBei to Tpimodo Workman Tng
MSA.
Mn thpnoN auTwv Twv TPoEIGoTTOINGEWY f KAKI XPiaT TOU TTPOI6GVTOG MTTOPET VAl TIPOKAAEDE! TPauuaTIoPoUG 1 Bavarto.

ZYNTHPHZH KAl ®YAAZH

Tnpeite auaTnpd TIg 0dnyieg kaBapiauol Tou TIEPIYPAPOVTAI OTNV EVOTNTA AUTH YO Va aTTOTPEWETE BUGUEVEIG EITITWOEIG aTa UAIKA TTou Xpnaiyotrolouvial oo Tpimodo Workman g
MSA. KaBapilete 10 Tpimodo pe didAupa atmd vepd Kai ATTIO aTTOPPUTIAVTIKG poUXWY. ZTEYVWVETE Ta €EapTAUaTA pE Eva KaBapd ravi. Mnv emoTeUdETe TO OTEYVWLA XPNOIUOTIOIWVTAG
BepuomrTa. H urepPoAikr ouykévipwan puTwy, Bagnig 1 GAou EEvou UAIKOU eviEXETal va eUTTOBIOE! TN OWOTH AEIToupyia Twv EapTNUATWY KAl O GOPBAPES TIEPITITWOEIG, EVOEXETAI VAl TOL
e¢aobevioel. Epwmoeig oxeTikd pe TIG ouvBrikeg Kai To kaBapiopa Twy eEaptudtwy Tpémel va ameuBlvovtal atny MSA.

O e¢omAioudg TTou éxel utroaTei BAARN 1) xpeladeTar cuvthpnon pémel va emanpaiverar pe Ty Evoeign «kAKATAAAHAO TA XPHZH» kai va tiberar ko6 xprong. Omoiadrmote S1opbwrikn
ouvTApENaN (ekToG aTd Tov KaBaPITUG) Kal ETTIOKEUN, OTIWG avTIKATAGTAAN £4apTUATWY, TIPETTEN Val eKTEAEITAI OTO £py0aTAaIo TNG MSA. Mnv eTmiXeIpROETE EMITOTIIEG ETTIOKEUES.
Amobnkevete 10 Tpimodo Workman g MSA ae 5poaepd, &npd kai kaBapd PEPOG PakpIa amod TG akTiveg Tou NAIOU. ATIOQEUYETE TIEPIOKEG OTTOU UTIAPXEI BepOTNTa, UYpadia, g, Addia
kal XNUIKG A aTpoi autwy, 1 GAa aToiyeia Tou TpokahoUv uToBdBuion Tou mpoidviog. O egomAiopdg Tou éxel uTroaTei BAAGRN i xpelddetal cuvtpnan dev TTPETEl va UAGTOETAl OTOV
id10 xwpo pe Tov §oTAIoNO TToU PTTopei va ¥pnaipotroinBei. O efomAiopdg Tou eival oAU Aepwpévog, uypog fi £xel poAuvBei e GAo TpdTTo Tipémel va guvnpeital kataAnAa (. x.
oTéyvwpa Kar kaBapiopog) Tpiv Tn @UAagH Tou. Mpiv xpnaipotroinBei e¢omAIopdg TTou £xel ammobnkeuTei yia peyalo xpovikd diaatpa, TPETer va diefayetal mionun emBewpnar) Tou aTmo
app6dio dtopo. To TpiTodo Ba TTpoaTaTEUETAI AT TUXOV PNXAVIKA TIapapdpewan f unxavikh Téon (1 kpouon). ZuviBwg — Ta dropa ammAd 1o agAvouv ot évav owpd kal Bacouv Bapid
QVTIKEIJEVA ETTAVW TOU YPryOpa.

Metagépete 10 Tpimodo Workman thg MSA GUGKEUQGEVO YIa va TO TIPOOTATEUETE AT KowiuaTa, uypaaia, xnuiké Kal Toug atpols autwy, akpaieg BEpUOKPATTiES Kal UTTEPIWAEIG OKTIVEG.
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ITALIANO
ISTRUZIONI PER L’'USO

1. Funzionalita e applicazioni: La testa del MSA Workman Tripod & in lega di alluminio e le gambe sono in lega di alluminio ad alta resistenza. Il treppiedi & conforme allo standard
EN 795-2012 classe B e soddisfa i requisiti del Regolamento tecnico dell’'Unione doganale TP TC 019/2011 “Sicurezza dei dispositivi di protezione individuale”, del “Regolamento
tecnico per i dispositivi di protezione individuale” dell'Ucraina e dello standard DSTU EN 795:2006. Il treppiedi € un dispositivo di ancoraggio provvisorio trasportabile di un
sistema di protezione anticaduta e di salvataggio personale. Pud essere usato per protezione anticaduta, salvataggio, recupero, evacuazione, a seconda degli elementi
accessori inclusi. Il MSA Workman Tripod & progettato per essere utilizzato da una sola persona il cui peso complessivo, compreso I'abbigliamento, gli strumenti e gli altri oggetti
che ha addosso, non superi 181 kg. Questa capacita & in conformita con EN795. Quando il MSA Workman Winch & montato sul MSA Workman Tripod come descritto nella
sezione seguente, questa configurazione € adatta per il sollevamento, 'abbassamento e il posizionamento sia di persona con un peso massimo di 140 kg. che di materiali con
un peso massimo di 225 kg. Tali applicazioni e capacita sono in conformita con la direttiva 2006/42/CE relativa alle macchine. Quando il treppiedi viene utilizzato come parte
del sistema di protezione anticaduta, I'utente deve essere dotato di un mezzo per limitare ad un massimo di 6 kN le forze dinamiche massime esercitate sull'utilizzatore durante
I'arresto di una caduta. Non usare mai il MSA Workman Tripod per il sollevamento, 'abbassamento e il posizionamento di persona o materiali allo stesso tempo. La figura 32
mostra le configurazioni degli accessori opzionali e le applicazioni tipiche di questi sistemi.

2. Uso degli accessori del MSA Workman Tripod: (1) Gli occhielli girevoli laterali (FIG 6) devono essere usati per i sistemi di protezione personale anticaduta come fune di
ancoraggio flessibile (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), dispositivo RTFA (sistema anticaduta di tipo retrattile) o dispositivo RTFA di salvataggio. Consultare
le istruzioni d'uso a parte, che accompagnano questi prodotti, per l'installazione e I'utilizzazione di ciascuno di questi componenti opzionali. (2) L'occhiello girevole centrale &
utilizzato per collegare accessori quali la puleggia smontabile MSA, P/N 506222, per il MSA Workman Winch (FIG. 4 e 7). Se l'occhiello girevole centrale non viene utilizzato
per il MSA Workman Winch, allora & possibile usarlo per fissare una fune di ancoraggio flessibile, il dispositivo RTFA o il dispositivo RTFA di salvataggio. (3) Il dispositivo RTFA
di salvataggio e il MSA Workman Winch sono montati sul treppiedi insieme alle pulegge smontabili MSA, P/N 506222, e ai moschettoni, P/N 10129888. (4) Il dispositivo RTFA
di salvataggio e il MSA Workman Winch si fissano al treppiedi mediante staffe di montaggio integrate sulle gambe del treppiedi. (5) In ciascuna gamba estensibile ¢’ un perno
di bloccaggio positivo. Una volta ottenuto I'allungamento desiderato, ciascun perno viene inserito nei fori prescelti nella parte superiore o inferiore delle gambe del treppiedi.
Premere il pulsante all'estremita del perno e tenerlo premuto mentre il perno di bloccaggio positivo viene inserito o rimosso dal treppiedi (FIG 8). | dispositivi MSA RTFA o RTFA
di salvataggio possono anche essere montati direttamente su un occhiello girevole laterale mediante un moschettone certificato in conformita con EN 362. La capacita di carico
del dispositivo RTFA di salvataggio, quando montato direttamente sull'occhiello girevole laterale del MSA Workman Winch, € di 140 kg. (6) La cinghia alla base delle gambe &
necessaria per mantenere in posizione le gambe del treppiedi e per distribuire i carichi applicati durante I'utilizzo del sistema (FIG 52). Il treppiedi ha degli agganci alla base di
ciascuna gamba, attraverso i quali viene fatta passare la cinghia. Il montaggio € completo quando I'estremita della cinghia ¢ stata fatta passare attraverso tutti e tre gli agganci,
¢ stata inserita nella fibbia a camma ed ¢ stata serrata. (7) La cinghia delle gambe pud anche essere collegata alla testa del treppiedi mediante un moschettone ed usata quindi
come cinghia di trasporto (FIG 9). (8) La borsa da trasporto in nylon protegge il treppiedi durante il trasporto e 'immagazzinamento (FIG 10). (9) Il moschettone, P/N 10129888,
viene utilizzato per montare la puleggia opzionale smontabile MSA, P/N 506222, ai punti di aggancio laterali della testa del treppiedi. (10) La puleggia smontabile & progettata per
funzionare insieme al dispositivo RTFA di salvataggio o al MSA Workman Winch, cosi che il cavo del dispositivo RTFA di salvataggio o del MSA Workman Winch passi attraverso
la puleggia smontabile e scenda al centro dell'apertura di lavoro (FIG 3). (12) Contattare MSA per informazioni riguardo al collegamento tra i componenti opzionali e il treppiedi
oppure consultare le istruzioni d'uso a parte fornite con ciascun componente.

3. Istruzioni per il funzionamento: E responsabilita dell’ utente del treppiedi Workman MSA assicurare di avere familiarita con queste istruzioni per I'uso ed essere addestrati
da una persona competente. Accertarsi di aver ricevuto una formazione adeguata in merito all'uso di questo treppiede Workman MSA e assicurarsi di comprenderne bene il
funzionamento.

4. Procedura operativa: Non aprire la copertura di accesso al luogo confinato prima di aver completato I'installazione del treppiede e di tutti gli altri componenti del sistema.
Innalzamento e regolazione del treppiede (FIG. 13-18): Fase 1: Inclinare il treppiede in posizione verticale con i piedi verso il basso. Fase 2: Incardinare ciascuna gamba, una
alla volta, in posizione verso I'esterno e bloccata. Notare che ciascuna gamba scatta automaticamente verso I'alto quando i cardini si bloccano. Accertare il blocco dei cardini.
Fase 3: Posizionare i piedi sulla copertura del portello secondo la geometria dell'area di lavoro e le condizioni della superficie. Vedere 6. Dichiarazioni progetto: sezione 4 per
requisiti di distanza. Fase 4: | componenti opzionali da montare alla testa del treppiede, come ad esempio la puleggia, devono essere installati a questo punto sulla testa del
treppiede. Seguire le istruzioni per I'utente appropriate per ciascun componente opzionale che deve essere collegato al treppiede. Fase 5: Sollevare il treppiede una gamba
alla volta tirando il perno (montato sulla sezione superiore della gamba), facendo scorrere fuori in modo incrementale la sezione inferiore della gamba e reinserendo il perno.
Ripetere per ciascuna gamba finché la testa del treppiede si trova all'altezza desiderata. La testa del treppiede deve essere in piano quando l'installazione & completa. Prestare
attenzione a non allungare troppo ciascuna gamba in ciascun incremento per evitare che il treppiede si rovesci. Le gambe del treppiedi non devono essere estratte oltre il segno
massimo, vedere FIG 8. Fase 6: Una volta ottenuta I'altezza corretta, verificare che il treppiede sia stabile e verticale. Far passare la cinghia di base della gamba attraverso i
piedi sul fondo delle gambe del treppiede. Controllare tutti i perni delle gambe per assicurarne la sicura tenuta e regolare i piedi nella posizione verso il basso. Fissare la cinghia
attraverso tutti i connettori tirando I'estremita allentata della rete attraverso la fibbia a camma. Quando tutta I'apparecchiatura & in posizione sul treppiede, eseguire un ultimo
controllo per vedere se & verticale e stabile. Eseguire le regolazioni finali. Poi rimuovere copertura del portello e della botola.

Per compattare il treppiede per il trasporto o la conservazione, invertire la procedura di montaggio. Per sbloccare i cardini delle gambe, tirare la gamba verso il basso e
incardinarla verso l'interno. Fissare insieme le gambe del treppiede in modo sicuro con la cinghia inferiore come raffigurato (FIG 18).

5. Linee guida di ispezione: Fase 1: Ispezionare le etichette del treppiede per verificare che siano presenti e leggibili. Controllare la griglia di ispezione formale per verificare che sia
stata eseguita un’ispezione formale negli ultimi 12 mesi. Se dalla griglia non risulta (mediante foratura) che sia stata eseguita un’ispezione formale negli ultimi 12 mesi oppure se le
etichette manchino o siano illeggibili, imuovere Tripod dal servizio contrassegnandolo come “INUTILIZZABILE” finché non sia stata eseguita un’ispezione da parte di una persona
competente. Fase 2: Ispezionare il gruppo della testa in caso di corrosione, crepe, deformazioni, rotture, elementi alterati o mancanti, bruciature e esposizione a calore e agenti
chimici. Fase 3: Ispezionare tutte le parti in metallo (cioé testa, gambe, perni delle gambe, pemi di fissaggio, piedi) per ricercare eventuali deformazioni, rotture, crepe, corrosioni,
ruvidita profonde, sbavature, bordi taglienti, tagli, segni profondi, parti allentate o mancanti e segni di esposizione a calore eccessivo o agenti chimici. Fase 4: Ispezionare tutte le
parti non metalliche (cioé cuscinetti antiscivolo per i piedi, etichette e cinghia di base della gamba) per ricercare eventuali tagli, rotture, usura eccessiva, parti mancanti o allentate.
Ispezionare per verificare bruciature, calore eccessivo e esposizione ad agenti chimici. Fase 5: Controllare il funzionamento delle gambe del treppiede. Le gambe devono muoversi
senza ostacolo nelle apposite tasche e devono restare saldamente in posizione una volta messe in posizione completamente aperta. La parte inferiore delle gambe deve scorrere
senza ostacoli dentro la parte superiore delle stesse, lungo l'intera lunghezza. | piedi del treppiede devono ruotare facilmente e restare a contatto del terreno quando viene eretto
il treppiede. Fase 6: Ispezionare ogni componente e sottosistema del sistema completo secondo le relative istruzioni del produttore. Bisogna registrare ispezioni dettagliate nella
Lista di controllo ispezione. Dopo l'ispezione, contrassegnare o punzonare l'indicatore di ispezione per indicare che € stata completata una intera ispezione formale.

6. Specifiche di progetto: (1) La superficie (ancoraggio) su cui il treppiede viene installato deve presentare un inclinazione non superiore a 152 mm su una distanza di 3 m. Ogni
inclinazione superiore a questa 2,8° potrebbe far scivolare o capovolgere il treppiede.
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(2) La resistenza del terreno (base, pavimento) quando il treppiedi sara posizionato non deve essere inferiore a 10KN. Il treppiede deve essere usato da una sola persona. Altre
persone che lavorano nell'area immediatamente vicina come parte del team di supporto necessitano di sistemi di sicurezza separati e indipendenti, a seconda dello scopo e
della funzione del loro lavoro.

(3) SI DEVE considerare la distanza minima necessaria al di sotto dell'utente per evitare una collisione con la struttura o con il suolo. La distanza necessaria dipende dal tipo
del sottosistema di collegamento usato e dalla posizione dell'ancoraggio o del connettore di ancoraggio. Evitare cadute dovute a oscillazione e urti con oggetti presenti o vicini
al percorso di discesa. Lavorare sempre direttamente sotto I'ancoraggiofil connettore di ancoraggio. La mancata osservanza di questa avvertenza puo provocare gravi lesioni
personali o la morte.

(4) La distanza tra la posizione dei piedi del treppiedi in posizione eretta e in posizione di lavoro e 'accesso attraverso cui il lavoratore viene calato deve essere tale da evitare
che una delle gambe del treppiedi sia posizionata sull'accesso o troppo vicina al bordo di un foro e possa cadere nell'apertura. La distanza tra la posizione di lavoro di ciascuno
dei piedi del treppiede e la parte esterna dell'ancoraggio deve essere minimo 0,9 m e deve consentire il movimento del personale di supporto senza limiti durante il montaggio,
I'uso e il compattamento (FIG. 11-12). Tenere I'area di lavoro libera da ostruzioni, pericolo di cadute e schizzi che potrebbero mettere a rischio il funzionamento sicuro del sistema
anticaduta-di salvataggio.

(5) Ci deve essere una distanza esterna sufficiente sull'ancoraggio per innalzare completamente il treppiede. Questa distanza € indicata in figura 1. L'altezza interna dipende
dai componenti del sistema (accessori opzionali) che possono essere attaccati alla testa del treppiede. Vedere le istruzioni per I'utente in dotazione con ciascun componente del
sistema per stabilire I'effetto sulla distanza in altezza dovuta a tale installazione.

(6) Ambienti acidi, alcalini o diversi con sostanze aggressive possono danneggiare gli elementi strutturali di questo treppiede. Se si lavora in un ambiente chimicamente
aggressivo, consultare MSA per stabilire i componenti adeguati per il sistema per queste condizioni specifiche. Rischi chimici, calore e corrosione possono danneggiare il
treppiede. Ispezioni formali piu frequenti sono necessari in ambienti con rischi chimici, calore e corrosione. Non usare in ambienti con temperature superiori a 85 °C. Non esporre
ad ambienti corrosivi per periodi prolungati. Usare estrema cautela quando si lavora vicino a sorgenti elettriche energizzate. Mantenere una distanza di lavoro di sicurezza
(preferibilmente almeno 3 m) dai rischi elettrici. Quando si lavora vicino a macchinari in movimento (per es. nastri trasportatori, alberi rotanti, presse, ecc.), assicurarsi che non
vi siano elementi allentati in qualsiasi parte del sistema.

(7) Lutilizzatore deve disporre di un piano di salvataggio e deve avere i mezzi a disposizione per attuarlo, tale piano deve tener conto dell'attrezzatura e della formazione
specifica necessarie per svolgere un pronto salvataggio in tutte le condizioni possibili.

(8) Tutti i componenti collegati a questo treppiede Workman MSA DEVONO essere compatibili (per es. imbracatura totale corpo, cavo autoretrattile, moschettone, gancio a
molla, ecc.). Il treppiede Workman MSA ¢ realizzato per essere usato con componenti e con sottosistemi di collegamento approvati MSA. L'uso del treppiede Workman MSA con
prodotti realizzati da altri che non siano approvati in forma scritta da MSA potrebbe influire negativamente sulla capacita funzionale tra i componenti del sistema e sull’affidabilita
dell'intero sistema. Contattare MSA per qualsiasi domanda o per altre informazioni.

(9) I treppiedi MSA Workman & progettato per essere usato da una persona con un peso combinato totale non superiore a 181 kg, compresi abiti, strumenti e altri oggetti
indossati dall'utente. E necessario che I'utilizzatore presenti delle buone condizioni fisiche per poter svolgere lavori ad alta quota. Determinate condizioni mediche possono
rappresentare una minaccia per la sicurezza dell'utilizzatore durante il normale uso del treppiede Workman MSA e in casi di emergenza (assunzione di farmaci, problemi
cardiovascolari, ecc.). In presenza di dubbi, consultare il medico prima dell'uso. Donne incinte € minorenni NON DEVONO MAI usare il treppiede Workman MSA.

AVVERTENZE

L'imbracatura completa EN 361 & I'unico dispositivo accettabile per il sostegno del corpo che pud essere usato in un sistema anticaduta.

Un sistema di arresto caduta, DEVE SOLO essere collegato allanello a D posteriore o allanello a D anteriore provvisto di etichetta anticaduta “A”. Questi punti possono essere
usati anche per collegare il sistema di salvataggio. Non usare mai I'anello a D per il fianco per 'ammortizzatore anticaduta o la protezione in salita. L'anello a D per il fianco di
una imbracatura DEVE SOLO essere usato per collegare un sistema di posizionamento di lavoro (EN 358) e MAI un sistema di arresto o la protezione in salita.

II treppiede Workman MSA DEVE essere ispezionato a fondo prima di ciascun uso per verificare che sia in condizioni ottimali. Esaminare ogni centimetro del treppiede per
ricercare eventuali segni di grave usura, elementi mancanti o rotti, corrosione o altri danni. Esaminare se I'etichetta manca o € illeggibile; se ci sono prove di funzionamento non
corretto, montaggio improprio o alterazione di un componente. Non usare il treppiede Workman MSA finché non sia confermato in forma scritta da una persona competente
se lispezione rivela una condizione di non sicurezza. Il MSA Workman Tripod DEVE essere inoltre ispezionato da una persona competente almeno una volta all'anno o pit
frequentemente se sottoposto a condizioni difficili 0 all'uso eccessivo. Tale persona competente deve essere autorizzata dalla legislazione vigente nel paese di utilizzo. Vedere
le linee guida di ispezione.

NON modificare o tentare di riparare il treppiede Workman MSA. Solo MSA o centri muniti di autorizzazione scritta di MSA possono riparare un treppiede Workman MSA. Il
sistema non deve essere usato oltre i suoi limiti o per scopi diversi da quelli per cui & stato ideato.

Tutti i treppiede che sono stati sottoposti allo sforzo di arresto di una caduta devono essere immediatamente rimossi dall'uso e contrassegnati come “NON UTILIZZABILI” finché
non vengono sottoposti, superandole, alle procedure di ispezione formale.

Per la sicurezza dell' utilizzatore, & essenziale che se il treppiede Workman MSA viene rivenduto fuori dalla originaria nazione di destinazione, il rivenditore deve fornire le
istruzioni e le informazioni pertinenti aggiuntive per I'uso, per la manutenzione, per I'esame periodico e per la riparazione nella lingua del Paese in cui il treppiede Workman
MSA deve essere usato.

La mancata osservanza di queste avvertenze o un uso improprio possono provocare lesioni personali gravi o la morte.

MANUTENZIONE E CONSERVAZIONE

Osservare rigorosamente le istruzioni per la pulizia riportate in questa sezione per impedire eventuali effetti collaterali sui materiali usati nel treppiede Workman MSA. Pulire il
treppiede con una soluzione di acqua e detergente da bucato delicato. Asciugare la struttura con un panno pulito. Non accelerare I'asciugatura con il calore. Accumulo eccessivo
di sporco, vernice o altre sostanze estranee possono impedire il funzionamento corretto dei componenti e, in casi gravi, indebolirli. Domande relative alle condizioni e alla pulizia
dei componenti devono essere inviate a MSA.

L'attrezzatura danneggiata o che necessita manutenzione deve essere etichettata come “NON UTILIZZABILE” e messa fuori servizio. La manutenzione di correzione (diversa
dalla pulizia) e le riparazioni, come sostituzione di elementi, devono essere eseguite in fabbrica da MSA. Non effettuare riparazioni in loco.

Conservare il treppiede Workman MSA in un luogo fresco, asciutto e pulito, lontano dalla luce diretta del sole. Evitare aree in cui possano essere presenti calore, umidita, luce,
olio e agenti chimici o i relativi vapori e altri elementi deterioranti. Le apparecchiature danneggiate o che necessitano manutenzione non devono essere conservate nello stesso
luogo di quelle utilizzabili. Le attrezzature molto sporche, bagnate o contaminate in altro modo devono ricevere la corretta manutenzione (per esempio asciugate e pulite) prima
di essere riposte. Prima di usare attrezzature che sono state conservate per lunghi periodi di tempo, deve essere eseguita un’ispezione da parte di una persona competente.
II treppiedi deve essere protetto da ogni deformazione meccanica o stress meccanico (o colpi). Caso tipico — le persone semplicemente lasciano il treppiedi sul materiale e
mettono oggetti pesanti su di esso.

Trasportare il treppiede Workman MSA in un imballo in modo da proteggerlo da tagli, umidita, agenti chimici e relativi vapori, temperature estreme e raggi ultravioletti.
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GEBRUIKSAANWIJZING

1. Werking en toepassing: De kop van de MSA Workman Tripod is gemaakt van een aluminium legering en de poten van een aluminium legering met hoge treksterkte. De
Tripod voldoet aan EN 795-2012, klasse B en aan het Technisch voorschrift van de Euraziatische douane-unie “Veiligheid van Persoonlijke Beschermingsmiddelen” TP TC
019/2011, het “Technisch voorschrift voor Persoonlijke Beschermingsmiddelen” en DSTU EN 795:2006 norm van de Oekraine. De Tripod is een tijdelijke, transporteerbare
verankeringsvoorziening van een persoonlijk valbeveiligings- en reddingsysteem. De Tripod kan gebruikt worden voor valbeveiliging, redding of evacuatie, afhankelijk van welke
bevestigingselementen aanwezig zijn. De MSA Workman Tripod is ontworpen voor gebruik door één persoon met een gecombineerd totaal gewicht van niet meer dan 181 kg,
inclusief kleding, gereedschap en andere voorwerpen die de gebruiker bij zich heeft. Deze capaciteit is in overeenstemming met EN795. Wanneer de MSA Workman Winch wordt
gemonteerd op de MSA Workman Tripod, zoals beschreven in het volgende hoofdstuk, is deze configuratie geschikt voor het ophijsen, neerlaten en positioneren van of personen
met een maximum gewicht van 140 kg of materiaal met een maximum gewicht van 225 kg. Deze toepassingen en capaciteiten zijn in overeenstemming met Machinerichtlijn
2006/42/EG. Wanneer de Tripod wordt gebruikt als onderdeel van een valbeveiligingssysteem, moet de gebruiker uitgerust zijn met middelen om de maximale dynamische
krachten te beperken, die worden uitgeoefend op de gebruiker tijldens het stoppen van een val tot een maximum van 6 kN. Gebruik de Workman Tripod nooit om personen en
materiaal tegelijk op te hijsen, neer te laten of te positioneren. Afbeelding 32 toont de configuraties van optionele accessoires en typische toepassingen van deze systemen.

2. Gebruik van de bevestigingselementen van de MSA Workman Tripod: (1) De op zijkant gemonteerde wartelogen (AFB 6) zijn bestemd voor persoonlijke valbeveiligingssystemen,
zoals een flexibele ankerlijn (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), een RTFA (zelfoprolbare valbeveiliger), of een reddings-RTFA. Raadpleeg de bijbehorende
gebruiksaanwijzing bij deze producten voor installatie en gebruik van deze optionele componenten. (2) Het centrale warteloog wordt gebruikt voor bevestiging van accessoires
zoals de MSA klemkatrol, ond.nr. 506222, voor MSA Workman Winch (AFB 4&7). Als het centrale warteloog niet wordt gebruikt voor de MSA Workman Winch, dan kan het centrale
warteloog gebruikt voor bevestiging van een flexibele ankerlijn, RTFA of reddings-RTFA. (3) De MSA Workman reddings-RTFA en Workman Winch worden bevestigd aan de
Tripod samen met de MSA klemkatrollen, ond.nr. 506222 en karabijnhaken, ond.nr. 10129888. (4) De MSA reddings-RTFA en Workman Winch worden aan de Tripod bevestigd
met behulp van integrale montagebeugels voor de poten. (5) Er is één positieve vergrendelingspen in elke verlengbare poot. Elke pen wordt door de geselecteerde gaten in de
bovenste en onderste poot gestoken, wanneer de poot op de juiste lengte is gebracht. De knop op het uiteinde van de pen moet worden ingedrukt en ingedrukt worden gehouden
terwijl de positieve vergrendelingspen wordt ingestoken of uit de driepoot wordt verwijderd (AFB 8). De MSA RTFA of reddings-RTFA kunnen ook direct worden gemonteerd op
een op de zijkant gemonteerd warteloog met een karabijnhaak die voldoet aan EN 362. De belastingcapaciteit van een reddings-RTFA, indien rechtstreeks gemonteerd op het
warteloog op de zijkant van de MSA Workman Tripod is 140 kg. (6) De pootspanband is nodig om de positie van de Tripod-poten te handhaven en om de krachten die tijdens
gebruik worden uitgeoefend op het systeem (AFB 52) te verdelen. Tripods hebben aan de voet van elk onderste been bevestigingen waar de band doorheen kan worden gehaald.
De Tripod is volledig geassembleerd wanneer het uiteinde door alle drie bevestigingen en door de klemgesp gehaald en aangetrokken is. (7) De pootspanband kan ook worden
verbonden met de kop van de driepoot met behulp van een karabijnhaak, en dan gebruikt worden als draagriem (AFB 9). (8) De nylon draagtas wordt gebruikt om de Tripod tijdens
transport en opslag te beschermen (AFB 10). (9) Karabijnhaak, ond.nr. 10129888, wordt gebruikt om de optionele MSA klemkatrol ond.nr. 506222 op de bevestigingspunten op
de zijkant op de kop van de Tripod te monteren. (10) De klemkatrol is ontworpen voor gebruik samen met een reddings-RTFA of MSA Workman Winch, waar de kabel van de
reddings-RTFA of MSA Workman Winch door de klemkatrol en naar het midden van de werkopening gaat (AFB 3). (12) Neem contact op met MSA voor informatie over verbinding
van optionele componenten aan de Tripod of lees de aparte gebruiksaanwijzing die bij elk component wordt geleverd.

3. Bedieningsinstructies: Het is de verantwoordelijkheid van de gebruiker van de MSA Workman driepoot om ervoor te zorgen dat hij/zij bekend is met deze gebruikersinstructies
en door een ter zake kundig persoon is getraind. Verzeker u ervan dat u voldoende bent opgeleid met het gebruik van deze MSA Workman driepoot en verzeker u ervan dat u
volledig begrijpt hoe de uitrusting werkt.

4. Bedieningshandleiding: Open de beperkte ruimte van de gesloten ruimte niet voordat de installatie van de driepoot en alle andere systeemonderdelen zijn voltooid. De driepoot
opzetten en aanpassen (Afb. 13-18): Stap 1: Zet de driepoot in een staande positie met de poten naar beneden. Stap 2: Scharnier iedere poot afzonderlijk aan de buitenste
en vergrendelde positie vast. Let op dat iedere poot automatisch naar boven sluit wanneer het scharnier zich vergrendeld. Controleer dat het scharnier zeker vergrendeld is.
Stap 3: Plaats de poten op het luikdeksel in overeenstemming met de afmetingen van het werkgebied en de opperviaktesituaties. Zie 6: Ontwerpverklaringen: paragraaf 4 voor
spelingvereisten. Stap 4: Optionele onderdelen voor bevestiging aan de kop van de driepoot, zoals de Split-Mount katrol, moeten nu aan de kop van de driepoot worden bevestigd.
Volg de gebruikersaanwijzingen voor elk optioneel onderdeel dat aan de driepoot bevestigd moet worden. Stap 5: Schuif iedere poot van de driepoot afzonderlijk omhoog door de
pen uit te trekken (bevestigd aan het bovenste deel), schuif het onderste deel incrementeel uit en bevestig de pen weer. Herhaal dit voor iedere poot totdat de kop van de driepoot
op de gewenste hoogte is. De kop van de driepoot moet waterpas zijn als de installatie is voltooid. Schuif iedere afzonderlijke poot niet te ver uit daar dit de driepoot kan laten
omvallen. De poten van de driepoot mogen niet verder worden uitgestrekt dan de maximale markering, zie afb. 8. Stap 6: Indien de juiste hoogte is bereikt, controleert u dan dat de
driepoot stabiel en loodrecht staat. Haal de bodemriem door de poten aan de onderkant van de driepoot poten. Controleer dat alle pootpennen goed vastzitten en zet het voetstuk
in de staande positie. Verbind de riem door alle verbindingstukken door het losse einde van het web door de gesp heen te trekken. Als de hele uitrusting voor de driepoot op zijn
plaats is, controleert u dan nogmaals dat deze loodrecht staat en stabiel staat. Voer de laatste correcties nog uit. Verwijder vervolgens het luik en de mangatdeksel.

Ga omgekeerd te werk om de driepoot te transporteren of om op te bergen. Om de scharniervergrendeling van de poten te ontsluiten, trekt u de poot naar beneden en scharniert
u hem naar binnen. Maak de driepoot poten goed samen vast met de onderste riem zoals aangegeven (Afb. 18).

5. Richtlijnen voor inspectie: Stap 1: Inspecteer de driepoot etiketten om te verifiéren dat ze aanwezig en leesbaar zijn. Raadpleeg het formele inspectierooster en controleer
of in de afgelopen 12 maanden een formele inspectie heeft plaatsgevonden. Als het rooster geen formele inspectie in de afgelopen 12 maanden aangeeft (geponst), of als er
labels ontbreken of onleesbaar zijn, plaats het toestel dan buiten gebruik en markeer het als “ONBRUIKBAAR” totdat een formele inspectie is uitgevoerd door een gekwalificeerd
persoon. Stap 2: Inspecteer de kopmontage op corrosie, barsten, vervormingen, breuken, veranderde of ontbrekende elementen, tekenen van verbranding, overmatige
verhitting en chemische aantasting. Stap 3: Inspecteer alle metalen onderdelen (zoals de kop, poten, pootpennen, bevestigingspennen, voetstuk) op vervorming, breuken,
barsten, corrosie, putvorming, bramen, scherpe randen, kloven, diepe inkepingen, ontbrekende of losse onderdelen, onjuist functioneren en op tekenen van overmatige hitte of
chemische blootstelling. Stap 4: Inspecteer alle niet-metalen onderdelen (zoals antislipvoetstukken, etiketten en riemen onderaan de poot) op kloven, breuken, overmatige slijtage,
ontbrekende en loszittende onderdelen. Inspecteer op tekenen van verbranding, overmatige hitte en chemische aantasting. Stap 5: Controleer de functie van de poten van de
driepoot. De poten moeten gemakkelijk bewegen indien ze in de pootzakken zitten en stevig vastzitten als ze helemaal uitgeschoven zijn. De onderste poten moeten gemakkelijk
over de gehele lengte binnen de bovenste poten schuiven. De basis van de driepoot moet gemakkelijk kunnen draaien en vlak op de grond staan indien de driepoot is opgezet.
Stap 6: Inspecteer ieder onderdeel en subsysteem van het volledige systeem in overeenstemming met de geldende instructies van de fabrikant. Gedetailleerde inspecties moeten
worden genoteerd in de Inspectie controlelijst. Na de inspectie, markeer of pons het inspectielabel om aan te geven dat een volledige formele inspectie is voltooid.

6. Ontwerpverklaringen: (1) De oppervlakte (verankering) waar een driepoot is geinstalleerd mag de helling van 152 mm over 3 m afstand niet overschrijden. Een helling die groter
is dan 2,8° kan de driepoot doen verschuiven of laten omvallen.

(2) De stevigheid van de ondergrond (basis, vloer) waarop de driepoot wordt geplaatst, mag niet minder dan 10KN bedragen. De driepoot is bedoeld voor gebruik door één
persoon. Ander personeel dat in deze directe omgeving werkzaam is als onderdeel van een begeleidend team zal afzonderlijke en onafhankelijke veiligheidssystemen voor hun
doel en werkfunctie moeten gebruiken.
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(3) Noodzakelijke minimale vrije ruimte onder de gebruiker MOET altijd aanwezig zijn om een botsing met een gebouw/constructie of aanraking met de grond te voorkomen.
De hoeveelheid ruimte is afhankelijk van het gebruikte type verbindingssubsysteem en de locatie van de verankering of ankerverbinding. Voorkom vallen door schommelen en
voorkom dat er in of dichtbij het valpad objecten staan. Werk te allen tijde onder de verankering/ankerverbinding. Indien deze waarschuwing niet wordt opgevolgd, kunnen deze
ernstige verwondingen of de dood ten gevolge hebben.

(4) De speling tussen de positie van de driepoot poten indien opgericht en in werkpositie en de toegang waardoor de werker omlaag wordt gelaten dient dusdanig te zijn dat geen
van de driepoot poten boven de toegang wordt gepositioneerd, of te dicht bij de rand van een gat wordt geplaatst en deze mogelijk in de opening kan vallen. De speling tussen de
werkpositie van iedere poot van de driepoot en de buitenkant van de verankering moet een minimum van 90 cm zijn, en moet onbeperkte beweging van begeleidend personeel
toestaan tijdens het opzetten, gebruik en inklappen (Afb. 11-12). Zorg ervoor dat het werkgebied zonder obstructies zijn, zoals objecten die een val kunnen veroorzaken, of
gemorste plekken die de veiligheid van de operatie van het valredding-werksysteem in gevaar kunnen brengen.

(5) Er moet genoeg externe ruimte zijn boven de verankering om de driepoot volledig op te zetten. Deze ruimte wordt weergegeven in afbeelding 1. De inwendige hoofdruimte is
afhankelijk van de systeemonderdelen (optionele accessoires) die aan de kop van de driepoot kunnen worden bevestigd. Raadpleeg de gebruiksaanwijzing die is meegeleverd
voor elk systeemonderdeel om de ruimte voor het hoofd te bepalen die nodig is voor een bepaalde installatie.

(6) Zure, alkalische of andere omgevingen met agressieve omstandigheden kunnen de hardware-onderdelen van deze driepoot beschadigen. Indien u werkt in een ruimte
met veel chemicalién dient u MSA te raadplegen voor aanvaardbare systeemcomponenten voor uw specifieke voorwaarden. Chemische gevaren, hitte en corrosie kunnen de
driepoot beschadigen. Er moeten meerdere herhaaldelijke inspecties worden uitgevoerd in ruimten met chemische gevaren, hitte en corrosie. Niet gebruiken in omgevingen met
temperaturen die hoger zijn dan 85 °C. Stel de uitrusting niet langdurig bloot aan corrosieve ruimten. Wees uiterst voorzichtig indien u dichtbij bekrachtigde elektrische bronnen
werkt. Neem een veilige werkafstand in acht (bij voorkeur tenminste 3 m) van elektrische gevaren. Zorg ervoor dat er geen losse elementen in het systeem zijn indien u dichtbij
machine-onderdelen werkt (zoals transportbanden, roterende schachten, persen, enz.).

(7) De gebruiker moet een reddingsplan en alle middelen daartoe voorhanden hebben en onder alle omstandigheden toegepast kunnen worden.

(8) Alle onderdelen (zoals een volledig lichaamsharnas, zelfintrekbare veiligheidslijn, karabijnhaak, musketonhaken, enz.) die aan de MSA Workman driepoot zijn bevestigd,
MOETEN gelijkwaardig zijn. De MSA Workman driepoot is ontworpen om te worden gebruikt in combinatie met MSA goedgekeurde onderdelen en aangesloten subsystemen.
Gebruik van de MSA Workman driepoot met samengestelde producten gemaakt door derden die niet schriftelijk zijn goedgekeurd door MSA, kunnen de functionele capaciteit
tussen de systeemonderdelen en de betrouwbaarheid van het complete systeem nadelig beinvioeden. Contacteer MSA voor vragen of meer informatie.

(9) De MSA Workman driepoot is ontworpen voor het gebruik door één persoon met een gecombineerd totaal gewicht dat niet meer dan 181 kg bedraagt, inclusief kleding,
gereedschap en door de gebruiker meegebrachte objecten. Goede lichamelijke gezondheid van de gebruiker is noodzakelijk voor het goed uitvoeren van werk op hoogte.
Bepaalde medische condities kunnen de veiligheid van de gebruiker in gevaar brengen bij gewoon gebruik en in noodgevallen van de MSA Workman driepoot (gebruik van
medicijnen, cardiovasculaire problemen, enz.). Bij twijfel, kunt u voor het gebruik uw huisarts raadplegen. Zwangere vrouwen en minderjarigen MOGEN NOOIT de MSA Workman
driepoot gebruiken.

WAARSCHUWINGEN

Een full-body harnas tot EN 361 is het enige aanvaardbare lichaamsvasthoudingsmiddel dat in een valbeveiligingssysteem kan worden gebruikt.

Een valbeveiligingssysteem, MAG UITSLUITEND op de achterste D-ring of voorste D-ring van de harnasgordel worden verbonden met het valbeveiligingspunt “A”. Deze punten
kunnen ook gebruikt worden voor het verbinden met een reddingssysteem. Gebruik nooit de heup D-ring voor valbeveiliging of klimbescherming. De heup D-ring van een harnas
MOET ALLEEN gebruikt worden om een werkpositioneringsysteem (EN 358) aan te sluiten en NOOIT een valbeveiligingsysteem of klimbescherming.

De MSA Workman driepoot MOET voor gebruik volledig worden geinspecteerd om zeker te zijn dat het bedrijsklaar is. Controleer iedere centimeter van de driepoot op ernstige
slijtage, ontbrekende of gebroken elementen, corrosie of andere beschadigingen. Controleer of een etiket ontbreekt of niet te lezen is: als de driepoot onjuist functioneert,
niet passend is, of als er een onderdeel gewijzigd is. Maak geen gebruik van de MSA Workman driepoot tot dit schriftelijk bevestigd is door een bevoegd persoon indien uit
inspectie blijkt dat er een onveilige toestand is ontdekt. De MSA Workman Tripod MOET bovendien ten minste jaarlijks of vaker, indien de driepoot wordt blootgesteld aan zware
omstandigheden of intensief gebruik, worden geinspecteerd door een deskundig persoon. De deskundige moet hiertoe onder de huidige wetgeving in het land van gebruik
bevoegd zijn. Raadpleeg de inspectierichtlijnen.

BRENG GEEN wijzingen of reparaties aan aan de MSA Workman driepoot. Alleen MSA of derden met schriftelijke autorisatie van MSA mogen de MSA Workman driepoot
repareren. Het systeem mag niet worden gebruikt buiten zijn beperkingen of voor andere doeleinden dan waarvoor het is bestemd.

Een driepoot die een val heeft opgevangen moet onmiddellijk uit dienst genomen worden en als “ONBRUIKBAAR” worden gemarkeerd totdat een officiéle inspectie is uitgevoerd
door een bevoegd persoon.

In geval dat de MSA Workman driepoot wordt doorverkocht buiten het oorspronkelijke land van bestemming, is het van essentieel belang voor de veiligheid van de gebruiker
dat de doorverkoper instructies en relevante gebruiksinformatie meelevert in de taal van het land waarin de MSA Workman driepoot wordt gebruikt, voor onderhoud, periodieke
inspectie en reparatie.

Indien deze waarschuwingen niet in acht worden genomen of worden misbruikt, kan dit tot ernstig lichamelijk letsel of dood leiden.

ONDERHOUD EN OPSLAG

Volg de reinigingsinstructies in deze sectie nauwkeurig op om nadelige gevolgen voor de gebruikte materialen van de MSA Workman driepoot te voorkomen. Maak de driepoot
schoon met een oplossing van water en een mild wasmiddel. Droog de hardware met een schone doek. Probeer nooit om het harnas snel met behulp van warmte te drogen.
Overmatige ophoping van vuil, verf of andere vreemde materialen kan het correct functioneren van de onderdelen hinderen, en bij ernstige gevallen kan dit de prestatie ook
verminderen. Vragen over de conditie van onderdelen en reiniging moeten worden gericht aan MSA.

Uitrusting die beschadigd is of aan een onderhoudsbeurt toe is, moet van een etiket met het opschrift “ONBRUIKBAAR” worden voorzien en uit gebruik worden genomen.
Herstellend onderhoud (behalve reiniging) en reparatie, zoals de vervanging van onderdelen, moet door de MSA-fabriek worden uitgevoerd. Probeer niet om reparaties ter plaatse
uit te voeren.

Bewaar de MSA Workman driepoot op een koele, droge en schone plaats, zonder direct zonlicht. Vermijd plaatsen waar hitte, vocht, licht, olie en chemicalién of dampen van
chemicalién of andere elementen die de kwaliteit kunnen aantasten, aanwezig zijn. Uitrusting die beschadigd is of aan een onderhoudsbeurt toe is, mag niet in dezelfde ruimte als
de bruikbare uitrusting worden opgeslagen. Emstig bevuilde, natte of op andere wijze verontreinigde uitrusting dient voor het opslaan op de juiste wijze te worden onderhouden
(bijv. gedroogd en gereinigd). Uitrusting die voor lange tijd is opgeslagen dient voor gebruik aan een formele inspectie door een bevoegde persoon te worden onderworpen.
De driepoot dient te worden beschermd tegen iedere mechanische deformatie of mechanische stress (of impact). Als typisch onjuist voorbeeld: mensen laten de driepoot in de
materiaalruimte achter en zetten er snel zware voorwerpen op.

Vervoer de MSA Workman driepoot in een verpakking om deze te beschermen tegen insnijdingen, vocht, chemicalién en hun chemische dampen, extreme temperaturen en
ultraviolette straling.
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BRUKERVEILEDNING

1. Funksjon og bruk: Hodet til MSA Workman Tripod er av aluminiumslegering og beina av aluminiumslegering med hay strekkfasthet. Produktet er i
henhold til NS:EN 795:2012 klasse B og oppfyller kravene i tollunionens tekniske forskrift “Sikkerhet til personlig verneutstyr” TP TC 019/2011, “Teknisk
forskrift om personlig verneutstyr” i Ukraina og standard DSTU EN 795:2006. Stativet er en baerbar, midlertidig forankringsenhet til et personlig fallsikrings-
og redningssystem. Det kan brukes til fallsikring, redning, henting og evakuering avhengig av hvilke enheter som er inkludert. MSA Workman Tripod er
konstruert for bruk av en person med en total vekt pa maks 181 kg inkludert kleer, verktgy og andre gjenstander. Denne kapasiteten er i henhold til EN795.
Nar MSA Workman Winch monteres pa MSA Workman Tripod i henhold til beskrivelsen i neste avsnitt, er denne konfigurasjonen egnet for lgfting, senking
og plassering av personer med en maksvekt pa 140 kg eller materialer som veier maks 225 kg. Disse bruksomradene og kapasiteten er i samsvar med
maskindirektivet 2006/42/EF. Nar stativet brukes som en del av et fallsikringssystem, skal brukeren veere utstyrt med utstyr for & begrense de maksimale
dynamiske kreftene som brukeren utsettes for ved et fall til maks 6 kN. Du ma aldri bruke Workman Tripod til & lgfte, senke eller plassere personer og
materiell pa samme tid. Figur 32 viser konfigurasjoner med tilbehar og typiske bruksomrader for disse systemene.

2. Bruk av tilbeher til MSA Workman Tripod: (1) De sidemonterte roterende gyeboltene (fig. 6) skal benyttes til personlige fallsikringssystem, slik som en
fleksibel forankringsline (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), en RTFA (Tilbaketrekkende type fallsikringsutstyr) eller et rednings-RTFA. Se
de separate bruksanvisningene for disse produktene for installasjon og bruk av disse valgfrie komponentene. (2) Den midtre roterende gyebolten brukes til
a feste tilbehgr som MSA Split-Mount-trinse, P/N 506222, for MSA Workman Winch (figur 4 og 7). Hvis den midtre roterende gyebolten ikke brukes til MSA
Workman Winch, kan den benyttes til & koble til en fleksibel forankringsline, RTFA eller rednings-RTFA. (3) MSA rednings-RTFA og Workman Winch er
montert pa stativet sammen med MSA Split-Mount-trinser, P/N 506222 og karabinkroker, P/N 10129888. (4) MSA rednings-RTFA og Workman Winch festet
pa stativet ved hjelp av integrerte beinmonteringsbraketter. (5) Det finnes én positiv Iasepinne i hvert utvidelsesbein. Hver pinne settes inn i de valgte hullene
i gvre og nedre bein nar gnsket forlengelse er oppnadd. Knappen i enden av pinnen ma trykkes inn og holdes inntrykt mens den positive lasepinnen settes
inn eller fiernes fra stativet (fig. 8). MSA RTFA eller rednings-RTFA kan ogsa monteres rett pa en sidemontert roterende syebolt ved hjelp av en karabinkrok
som er sertifisert i henhold til EN 362. Belastningskapasiteten til et rednings-RTFA nar den er montert direkte pa den roterende gyebolten pa siden av MSA
Workman Tripod er 140 kg. (6) Beinets basestropp er nedvendig for & opprettholde posisjonen til stativets ben, og for a fordele vekten nar systemet er i
bruk (fig. 52). Stativene har et feste i bunnen av hver av de nedre beina hvor du kan trekke basestroppen igiennom. Den er komplett montert nar enden har
passert igiennom alle de tre festene, giennom kameraspennen og strammet. (7) Beinstroppen kan ogsa kobles il stativets hode ved hjelp av en karabinkrok,
og brukes som en baerestropp (Fig. 9). (8) Transportbagen i nylon benyttes til 8 beskytte stativet under transport og lagring (Fig. 10). (9) Karabinkroken, P/N
10129888, benyttes til & montere den valgfrie MSA Split-Mount-trinsen P/N 506222 til festepunktene pa siden av stativets hode. (10) Split-Mount-trinsen er
konstruert for & fungere sammen med et rednings-RTFA eller MSA Workman Winch, og kabelen til rednings-RTFA eller MSA Workman Winch vil g& igjennom
Split-Mount-trinsen og ga ned i midten av arbeidstilgangen (fig. 3). (12) Ta kontakt med MSA for informasjon om tilkobling av valgfrie komponenter il stativet,
eller se i de separate brukerinstruksjonene som leveres med hver komponent.

3. Bruksanvisning: Det er ansvaret til brukeren av MSA Workman Stativet & sikre at de er gjort kjent med denne bruksanvisningen og blitt oppleert av en
kompetent person. Kontroller at du har fatt tilstrekkelig opplaering i bruk av dette MSA Workman Stativet og sarg for at du fullt ut forstar hvordan det fungerer.
4. Bruksprosedyre: lkke apne dekselet pa innestengte rom far du har fullfgrt installasjonen av Stativet og alle andre systemkomponenter. Montering og
justering av stativ (FIG. 13-18): Trinn 1: Vipp Stativet i en oppreist, fot-ned stilling. Trinn 2: Hengsle hvert ben, ett om gangen, til den ytre og laste posisjon.
Merk at hvert bein automatisk Iases i opp stilling nar hengslene Iases. Sjekk for & veere sikker pa at hengslene laser seg. Trinn 3: Plasser bena rundt kumlokket
i henhold til arbeidsomradets geometri og overflate forhold. Referer til 6. Design Fremstilling: avsnitt 4 for klareringsvilkar. Trinn 4: Valgfrie komponenter
som skal festes til Stativhodet, slik som splitt montert wiretrekk, bar monteres til Stativ hodet pa dette tidspunktet. Falg den aktuelle bruksanvisningen for
hver valgfri komponent som skal kobles til Stativet. Trinn 5: Hev Stativet ett ben om gangen ved 4 trekke ut pinnen (festet til avre del av benet), trinnvis
skli ut den nedre delen, og sett i pinnen pa nytt. Gjenta for hvert ben il Stativ hodet er i @nsket hgyde. Stativ hodet skal veere i vater nar installasjonen er
fullfert. Veer forsiktig med a forlenge hvert ben for langt i hvert trinn, slik at det ikke farer til at Stativet velter. Stativbenene ma ikke strekkes ut til mer enn
maksimumsmerket, se FIG. 8. Trinn 6: Nar du er pa riktig hayde, sjekk for & veere sikker pa at Stativet er stabilisert og lodd. Fer base stroppen gjennom
fottene i bunnen av Stativets ben. Sjekk alle pins i bena for a sikre sikker festing og sett fattene med sliteflaten ned. Stram stroppen gjennom alle koblingene
ved a trekke den lgse enden gjennom cam spennen. Nar alt utstyret er pa plass pa Stativet, gjer en siste sjekk at det er i lodd og stabilit. Gjer de siste
justeringene. Fjern deretter luken og kumlokket.

For & komprimere Stativet for transport eller lagring, reverser monterings prosedyre. For & kople ut beinets hengsel s, dra ned pa benet, og hengsle det
innover. Fest Stativbena godt sammen med den nedre stroppen som vist (FIG. 18).

5. Retningslinjer for Inspeksjon: Trinn 1: Undersgk Stativets etiketter for a verifisere at de er il stede og leselige. Kontroller rutenettet for formelle inspeksjoner
for & sikre at det i lopet av de siste 12 manedene er utfert en formell inspeksjon. Hvis rutenettet ikke viser at det er blitt utfert en formell inspeksjon i
lgpet av de siste 12 manedene (ved at det er hulle), eller dersom det mangler etiketter eller de ikke er lesbare, skal stativet tas ut av bruk og merkes
“UBRUKELIG” inntil en formell inspeksjon utfares av en kompetent person. Trinn 2: Undersgk hodeenheten for korrosjon, deformasjon, sprekker, forandrede
eller manglende elementer, brannskader, eller varme og kjemisk eksponering. Trinn 3: Kontroller alle metalliske deler (dvs. hode, ben, ben pins, feste pins,
fotter) for deformasjon, sprekker, korrosjon, dype spor, grader, skarpe kanter, kutt, dype hakk, mangler eller Iase deler, feilaktig funksjon, eller tegn pa sterk
varme eller kjiemisk eksponering. Trinn 4: Kontroller alle ikke-metalliske deler (dvs. skli resistente fotputer, etiketter, og benas base stropp) for kutt, skadete,
utslitte, manglende og lgse deler. Inspiser for tegn pa brannskader og sterk varme og kjemisk eksponering. Trinn 5: Sjekk funksjonen av Stativets ben. Bena
skal bevege seg jevnt i lommene og ber sitte godt fast nar flyttet til helt apen stilling. Det nedre benet skal gli lett i @vre ben langs hele lengden. Stativfattene
bar snurre lett og forblir flate p& bakken nar Stativet er reist. Trinn 6: Undersgk hvert komponent og del system av hele systemet i samsvar med tilhgrende
produsents anvisninger. Detaljerte inspeksjoner skal registreres i Sjekkliste for Inspeksjon. Etter inspeksjon, merk eller sla ut inspeksjonskoden for & indikere
at en fullstendig formell inspeksjon ble fullfart.

6. Designerklaering: (1) Overflaten (forankringen) der Stativet er installert ber helle med ikke mer enn 152 mm over en avstand pa 3 m. Enhver stigning sterre
enn 2,8° kan forarsake Stativet & skli eller velte.

(2) Styrken av grunnflaten (basen, gulvet) nar stativet blir plassert, skal ikke vaere mindre enn 10KN. Stativet er ment for bruk av en enkelt person. Annet
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personell som arbeider i det umiddelbare omradet som del av et support team vil kreve separate og uavhengige sikkerhetssystemer avhengig av deres
formal og arbeidsfunksjon.
(3) Man MA ta hensyn til nedvendig minimumsavstand under for & hindre at man treffer strukturen eller bakken. Mengden klaring som trengs avhenger av
hvilken type tilkoblet del system brukt, og plasseringen av forankringen eller forankringskoblingen. Forhindre svingfall og sammenstat med objekter i eller i
neerheten av fallbanen. Arbeide direkte under forankringen/ forankringskoblingen til enhver tid. Unnlatelse i & falge denne advarselen kan resultere i alvorlig
skade eller dgd.
(4) Avstand mellom plasseringen av Stativfettene nar oppfert og i riktig posisjon og adgang hvor arbeidstakeren vil bli heist ned skal veere slik at ingen av
Stativets ben vil bli plassert over adgangen eller bli plassert for naerme kanten av et hull og fa mulighet til & falle i apningen. Klaring mellom arbeidsposisjonen
til hver av Stativfgttene og utsiden av forankringen skal vaere minimum 0,9 m og skal tillate ubegrenset bevegelighet for support personell ovenfor under
montering, bruk og komprimering (FIG. 11-12). Hold arbeidsomradet fritt for hindringer, snublefare og sel som kan pavirke sikker drift av Fallsikrings Arbeid
Systemet.
(5) Det ma veere tilstrekkelig utvendig klaring over forankringen fil fullt & reise Stativet. Denne klaring er gitt i figur 1. Interigr takhgyde avhenger av
komponentene (tilleggsutstyr) som kan kobles til Stativhodet. Se bruksanvisningen som falger med hver systemkomponent for a fastsla effekten pa klaring
over enheten grunnet slik installasjon.
(6) Surt, alkalisk, eller andre miljger med farlige stoffer kan skade metall elementene i dette Stativet. Ved arbeid i et kjiemisk aggressivt miljg, konsulter MSA
for & finne akseptable systemkomponenter for ditt spesifikke forhold. Kjemiske farer, varme og korrosjon kan skade Stativet. Hyppigere formelle inspeksjoner
kreves i miliger med kjemisk fare, varme og korrosjon. Ma ikke brukes i miljger med temperaturer over 85 °C. Ma ikke utsettes for korrosivt miljg over
lengre perioder. Veer sveert forsiktig nar du arbeider i naerheten av stremfarende elektriske kilder. Oppretthold en trygg arbeidsavstand (helst minst 3 m) fra
elektriske farer. Nar du arbeider i neerheten av bevegelige maskindeler (f. eks transportband, roterende aksler, presser, etc.), serge for at det ikke er noen
lese elementer i noen del av systemet.
(7) Brukeren ma ha en redningsplan og utstyr for & iverksette denne, og planen ma ta i betraktning hva slags utstyr og spesialoppleering som trengs for &
iverksette en redningsaksjon under alle tenkelige forhold.
(8) Alle komponenter (f. eks hel kroppssele, uttrekkbar kabel, karabinkrok, hurtigkrok, etc.) koblet til dette MSA Workman Stativet MA vaere kompatible. MSA
Workman Stativet er utformet for & brukes med MSA godkjente komponenter og tilkoblede del systemer. Bruk av MSA Workman Stativet underenhet med
produkter laget av andre som ikke er godkjent skriftlig av MSA kan pavirke funksjonsevnen mellom systemkomponenter og paliteligheten av hele systemet.
Kontakt MSA med eventuelle sparsmal eller for ytterligere informasjon.
(9) MSA Workman Stativet er designet for bruk av en person med en samlet vekt ikke mer enn 181 kg, inkludert kleer, verktay, og andre objekter brukeren
har med. God medisinsk tilstand for brukeren er ngdvendig for & kunne utfare arbeid i hgyden. Visse medisinske forhold kan true brukernes sikkerhet under
normal bruk av MSA Workman Stativet og i nadssituasjoner (ved & ta medisiner, hjerteproblemer, etc.). Ta kontakt med legen din dersom du er i tvil. Gravide
kvinner og mindrearige MA ALDRI bruke MSA Workman Stativet.

ADVARSLER

En full sele EN 361 er det eneste akseptable utstyret som kan brukes som fallsikring.

Et fallsikringssystem, MA KUN kobles til selens bakre eller fremre D-ring med fallsikringstilkoblingen “A”. Dette punktet kan ogsa brukes for & koble il et
redningssystem til bruk i heyden. D-ringen ved hoften skal aldri brukes til fallsikring eller klatresikring. D-ringene ved hoften pa en sele MA KUN brukes til &
koble til et system for arbeidsposisjonering (EN 358) og ALDRI et fallsikringssystem.

MSA Workman Stativet MA veere fullt inspisert far hver bruk for & kontrollere at det er i brukbar stand. Undersak hver centimeter av Stativet for sterk slitasje,
manglende eller gdelagte elementer, korrosjon, eller annen skade. Undersgk om etiketten mangler eller er uleselig, om det er tegn til feil funksjon, feil
passform, eller endring av et komponent. lkke bruk MSA Workman Stativet far det er bekreftet skriftlig av en kompetent person dersom inspeksjon avdekker
en usikker tilstand. I tilegg MA MSA Workman Tripod inspiseres av en kompetent person minst én gang i aret, eller oftere dersom det er utsatt for krevende
forhold eller hyppig bruk. Den kompetente personen ma veere autorisert av gjeldende lovgivning i brukslandet. Se retningslinjer for inspeksjon.

IKKE endre eller prav & reparere MSA Workman Stativet. Bare MSA eller parter med skriftlig fullmakt fra MSA kan reparere et MSA Workman Stativ. Systemet
skal ikke brukes ut over dens begrensninger eller til andre formal en det som det er beregnet.

Ethvert Stativet som har veert utsatt for kreftene et fall utleser ma umiddelbart fiernes fra service og merkes som “ubrukelig” inntil sendt til, og sluppet fra, de
formelle inspeksjons prosedyrer.

Det er viktig for sikkerheten til brukeren at dersom MSA Workman Stativet er solgt om igjen utenfor det opprinnelige mottakerlandet, skal forhandleren gi
instruksjoner og all relevant informasjon om bruk, vedlikehold, periodisk inspeksjon og reparasjon pa det spraket der MSA Workman Stativet skal brukes.

Dersom man lar veere & falge denne advarselen eller bruker linen feil kan det fare til alvorlig personskade eller ded.
VEDLIKEHOLD OG LAGRING

Overhold rengjerings instruksjoner i denne delen for & unngé skadevirkninger pa materialene som brukes i MSA Workman Stativet. Rengjer Stativet med en
blanding av vann og mildt vaskemiddel. Tark av metalldeler med en ren klut. Ikke paskynd tarkeprosessen ved hjelp av varme. Dersom det samler seg mye
skitt, maling eller annet, kan det hindre en riktig funksjon av komponentene, og i noen tilfeller svekke dem. Sparsmal om komponenttilstanden og rengjering
bar rettes til MSA.

Utstyr som er skadet eller trenger vedlikehold mé merkes “ubrukelig” og tas ut av bruk. Korrigerende vedlikehold (annet enn rengjering) og reparasjoner, slik
som skifte av elementer, ma utfares av MSA-fabrikken. Ikke forsek reparasjoner i felten.

Oppbevar MSA Workman Stativet pa et kjglig, tart og rent sted vekk fra direkte sollys. Unnga omrader der varme, fuktighet, lys, olje og kiemikalier eller damp
fra disse eller andre nedbrytende elementer kan veere til stede. Utstyr som er skadet eller som trenger vedlikehold ber ikke lagres i samme omrade som
brukbart utstyr. Sveert tilskitnet, vatt eller p& annen mate forurenset utstyr ber rengjeres umiddelbart (dvs. terket og rengjort) far lagring. En formell inspeksjon
bar foretas av en kompetent person far bruk av utstyr som er blitt lagret for lengre perioder. Stativet skal beskyttes mot enhver mekanisk deformering eller
mekanisk stress (eller stat). Typisk tilfelle - personer stiller det opp p& materialer og laster det med tunge objekter hurtig.

Transporer MSA Workman Stativet i en pakke for & beskytte den mot kutt, fuktighet, kiemikalier og deres damp, ekstreme temperaturer, og ultrafiolette stréler.
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PORTUGUES

INSTRUGCOES DE USO

1. Funcéo e aplicagdo: A cabega do tripé MSA Workman Tripod é feita de liga de aluminio e as pernas séo de uma liga de aluminio de alta resisténcia. O tripé esta de
acordo com a norma EN 795-2012, classe B, e atende aos requisitos do Regulamento Técnico da Uni&o Aduaneira “Seguranga de Equipamento de Protecéo Individual”
TP TC 019/2011, do “Regulamento Técnico para Equipamento de Protegdo Individual” da Ucrénia e da norma DSTU EN 795:2006. O tripé é um dispositivo portatil de
ancoragem temporaria, como parte de um sistema individual de detengdo de queda e resgate. Ele pode ser usado para detengdo de queda, resgate, recuperagéo ou
evacuagao, dependendo de quais elementos de conex&o estiverem incluidos. O tripé MSA Workman Tripod foi concebido para ser usado por uma pessoa com um peso
combinado total que ndo ultrapasse 181 kg, incluindo roupas, ferramentas e outros objetos carregados pelo usuario. Essa capacidade esta de acordo com a EN795.
Quando o guincho MSA Workman Winch estiver montado no tripé MSA Workman Tripod conforme descrito na proxima secéo, essa configuragdo é adequada para igar,
abaixar e posicionar tanto pessoas, com um peso maximo de 140 kg, quanto material, com um peso maximo de 225 kg. Essas aplicagdes e capacidades estao de acordo
com a Diretriz 2006/42/EC sobre maquinas e equipamentos. Quando o tripé for usado como parte de um sistema de detengao de queda, o usuario deve estar equipado
com recursos para limitar as forgas dindmicas exercidas sobre o usudrio durante a detengéo de uma queda a 6 kN no méximo. Nunca use o tripé Workman Tripod para
icar, baixar ou posicionar pessoal e material ao mesmo tempo. A figura 32 mostra configuragdes de acessérios opcionais e aplicagdes tipicas desses sistemas.

2. Uso das conexdes do Tripé MSA Workman: (1) Os olhais giratérios montados na lateral (FIG 6) devem ser usados para sistemas individuais de detengao de queda,
tais como uma linha de ancoragem flexivel (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), um RTFA (travaquedas retréatil, ou “Retractable Type Fall Arrester”),
ou um RTFA de resgate. Consulte as instrugdes de uso separadas, incluidas nesses produtos, para a instalagéo e o uso de cada um desses componentes opcionais.
(2) O olhal giratorio central & usado para conectar acessérios, como a polia de montagem MSA, P/N 506222, para o guincho MSA Workman Winch (FIGS 4 e 7).
Se o olhal giratério central ndo for usado para o guincho MSA Workman Winch, entdo o olhal podera ser usado para conectar uma linha de ancoragem flexivel, um
RTFA (travaquedas retratil), ou um RTFA de resgate. (3) O RTFA de Resgate MSA e o guincho MSA Workman Winch estdo montados no tripé em conjunto com
polias de montagem MSA, P/N 506222, e mosquetdes, P/N 10129888. (4) O RTFA de Resgate MSA e o guincho MSA Workman Winch s&o conectados ao tripé por
meio de suportes de montagem integrados para as pernas. (5) H4 um pino de bloqueio positivo em cada perna de extensao regulavel. Cada pino ¢ introduzido nos
furos selecionados nas pernas superiores e inferiores quando a extensao da perna desejada é alcangada. O botdo no final do pino tem que ser apertado e mantido
pressionado enquanto o pino de bloqueio positivo ¢ introduzido ou removido do tripé (FIG 8). O travaquedas retratil RTFA ou RTFA de Resgate MSA também pode
ser montado diretamente a um olhal giratério lateral, usando um mosquetéo certificado segundo a EN 362. A capacidade de carga de um RTFA de Resgate quando
montado diretamente ao olhal giratorio lateral do tripé MSA Workman Tripod € 140 kg. (6) A faixa da base da perna € necessaria para manter a posicéo das pernas
do tripé e distribuir as cargas exercidas durante o uso do sistema (FIG 52). Os tripés tém conexdes na base de cada perna inferior pelas quais a faixa da base das
pernas ¢ enrolada. Ela esta totalmente montada quando a ponta tiver passado por todas as trés conexdes, tiver sido conectada com a fivela de came e apertada. (7)
A faixa da perna também pode ser conectada a cabega do tripé, usando um mosquet&o, e ser usada como uma alga para o transporte (FIG 9). (8) A bolsa de nylon
€ usada para proteger o tripé durante o transporte e a armazenagem (FIG 10). (9) O mosquet&o, P/N 10129888, é usado para montar a polia de montagem opcional
MSA, P/N 506222, aos pontos de conexao laterais na cabega do tripé. (10) A polia de montagem foi concebida para funcionar em conjunto com um RTFA de Resgate
ou um guincho MSA Workman Winch, sendo que o cabo do RTFA de Resgate ou do guincho MSA Workman Winch passa pela polia de montagem e desce para o
centro da abertura de acesso de trabalho (FIG 3). (12) Entre em contato com a MSA para obter informagdes sobre componentes opcionais para o tripé, ou consulte
as instrucdes de uso fornecidas separadamente com cada componente.

3. Instrugdes de operagao: E da responsabilidade do utilizador do tripé MSA Workman assegurar que estéo familiarizados com estas instrugdes do utilizador e que
receberam formag&o por uma pessoa com competéncias para tal. Assegure-se de que tenha sido treinado adequadamente para o uso do Tripé Workman da MSA e
certifique-se de que entende totalmente como o produto funciona.

4. Procedimento de Funcionamento: N&o abra a tampa de acesso do espago confinado antes de completar a instalagéo do Tripé e de todos os outros componentes
do sistema. Levantar e ajustar o tripé (FIG. 13-18): Passo 1: Incline o Tripé na posigéo vertical, com os pés para baixo. Passo 2: Dobre cada perna, uma de cada
vez, para fora e na posicdo bloqueada. Note que cada perna encaixa automaticamente para cima quando a dobradica é bloqueada. Verifique se a dobradica esta
bloqueada. Passo 3: Posicione os pés a volta da tampa da escotilha de acordo com a geometria da area de trabalho e com as condi¢des da superficie. Consulte o
ponto 6. Declarages de Design: secgéo 4 para requisitos de espaco livre. Passo 4: Os componentes opcionais que podem ser fixados a cabega do Tripé, tal como a
a polia montada em Separado, devem ser fixados a cabega do Tripé neste momento. Siga as instrugdes de uso apropriadas para cada componente opcional que sera
conectado ao Tripé. Passo 5: Eleve o Tripé, uma perna de cada vez, empurrando o pino (fixado & se¢ao superior da perna) abrindo gradualmente a secéo inferior da
perna e colocando os pinos. Repita o procedimento para cada perna até a cabeca do Tripé estar na altura desejada. A cabega do Tripé deve estar nivelada, quando a
instalag&o estiver completa. Tenha cuidado para n&o abrir a perna em demasia, de forma a causar a queda do Tripé. As pernas do tripé ndo devem ser puxadas para
fora até a marca maxima. Consulte a fig. 8. Passo 6: Uma vez na altura apropriada, verifique para ter certeza de que o Tripé esta estavel e na vertical. Envolva a cinta
da base das pernas através dos pés no fundo das pernas do Tripé. Verifique todos os pinos da perna para assegurar a fixagéo segura e coloque 0s pés no piso de
posicéo para baixo. Fixe a cinta através de todos os conectores, puxando a ponta da rede através da fivela da came. Quando todo o equipamento estiver posicionado
no Tripé, verifique uma Ultima vez a sua verticalidade e estabilidade. Faga ajustes finais. Depois, remova a tampa da escotilha e do buraco.

Para compactar o Tripé para transporte e armazenamento, inverta os procedimentos de instalagéo. Para desbloquear a dobradica da perna, puxe a perna para baixo
e dobre para dentro. Fixe as pernas do Tripé juntando-as seguramente pela parte de baixo com a cinta, tal como demonstrado (FIG. 18).

5. Instrugdes de Inspegao: Passo 1: Inspecione as etiquetas do Tripé para verificar que estas estdo presentes e séo legiveis. Controlar a tabela de inspecéo formal
para ter certeza de que uma inspecao formal foi realizada dentro dos Ultimos 12 meses. Se a tabela ndo indicar que uma inspegao formal foi realizada dentro dos
Gltimos 12 meses (sendo carimbada), ou se qualquer etiqueta estiver ilegivel ou faltando, retire a linha Tripod de servico e marque-a como “INUTILIZAVEL” até
que uma inspegao formal seja realizada por uma pessoa competente. Passo 2: Inspecione a cabega da montagem em busca de corrosao, fissuras, deformagdes,
fraturas, elementos alterados ou ausentes, queimaduras e exposi¢ao a calor e a produtos quimicos. Passo 3: Inspecione todas as partes metalicas (por ex., cabega,
pernas, pinos das pernas, finos de fixagao, pés) em busca de deformagao, fraturas, rachaduras, corroséo, furos profundos, saliéncias, pontas afiadas, cortes, cortes
profundos, pecas em falta ou soltas, funcionamento incorreto e exposi¢do excessiva ao calor e a produtos quimicos. Passo 4: Inspecione todos os componentes
nao metalicos (por ex., apoios de pé anti-derrapantes, etiquetas e cinta da base das pernas) em busca de cortes, quebras, desgaste excessivo, pegas em falta e
soltas. Inspecione se ha indicios de queimaduras e exposi¢ao excessiva ao calor e a produtos quimicos. Passo 5: Verifique o funcionamento das pernas do Tripé. As
pernas devem movimentar-se suavemente e devem ficar firmes quando completamente abertas. As pernas inferiores devem escorregar suavemente sobre toda a
extensdo das pernas superiores. Os pés do Tripé devem ser facilmente articulados e permanecerem horizontalmente no pavimento quando o Tripé for erigido. Passo
6: Inspecione cada componente e subsistema do sistema completo de acordo com as instrugdes do fabricante associado. As inspecdes detalhadas deveréo ser
registradas na Lista de Verificagdes da Inspecdo. Apos a inspegao, marque ou pique a etiqueta de inspegao para indicar que concluiu uma inspegao completa e formal.
6. Declaragdes de Concepgdo: (1) A superficie (ancoragem) onde o Tripé é instalado deve ser inclinada ndo mais que 152 mm numa distancia de 3 m. Qualquer
inclinagao superior a este valor de 2,8° pode levar o Tripé a escorregar ou a cair.
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(2) A forga do solo (base, chdo) quando o tripé for posicionado néo deve ser inferior a 10KN. O Tripé deve ser utilizado apenas por uma pessoa. Outro pessoal a
trabalhar nesta area, como parte da equipa de suporte, devera possuir sistemas de seguranga separados e independentes, dependendo do seu objetivo e funcéo.
(3) DEVE-SE levar em consideragado o espago livre minimo necessario abaixo do usuario para prevenir a colisdo com a estrutura ou o chdo. O espago livre necessario
depende do tipo de subsistema de conex&o utilizado e da localizagéo da ancoragem ou do conector de ancoragem. Previna quedas em oscilagdo e impacto com
objetos na diregdo da queda ou em local adjacente. Trabalhe sempre debaixo da ancoragem conector de ancoragem. Se ndo seguir este aviso podera provocar
ferimentos sérios ou morte.

(4) O espago livre entre a posigdo dos pés do tripé quando erigido e a posi¢éo de trabalho e 0 acesso através do qual o sera baixado deve ser o suficiente para que
nenhuma das pernas do tripé fique posicionada acima do acesso ou fique posicionada muito préximo da extremidade da abertura e possa cair na mesma. O espaco
livre entre a posigéo de trabalho de cada um dos pés do Tripé e a parte de fora da ancoragem devera ter um minimo de 0,9 m e deve permitir o movimento livre de
pessoal de apoio acima durante a elevagao, o uso e a compactagéo (FIG. 11-12). Mantenha a area de trabalho livre de obstaculos, riscos de uso e quedas que possam
prejudicar a seguranga da operagao do Sistema de Trabalho Anti-queda e de Resgate.

(5) Devera existir espaco livre exterior suficiente acima da ancoragem para erigir totalmente o Tripé. Este espaco livre € exibido na figura 1. O espaco interior da
cabega depende das componentes do sistema (acessdrios opcionais) que deverdo ser fixados a cabega do Tripé. Consulte as Instrugdes de Uso fornecidas com cada
componente do sistema para determinar o efeito no espaco livre sobre a cabega devido a instalagéo.

(6) Ambientes &cidos, alcalinos ou de outro tipo com substancias corrosivas poderdo danificar os elementos de hardware deste Tripé. Se trabalhar num ambiente
quimico agressivo, consulte a MSA para determinar os componentes do sistema adequados a essas condi¢des especificas. Riscos quimicos, calor e corroséo
poderdo danificar o Tripé. Inspegdes formais mais frequentes sdo necessarias em ambientes com perigos quimicos, calor e corrosdo. Ndo utilize em ambientes
com temperaturas superiores a 85 °C. N&o exponha o equipamento a ambientes corrosivos durante periodos prolongados. Tenha cuidado extremo quando estiver
trabalhando perto de fontes de energia elétrica. Mantenha uma disténcia de seguranca de trabalho (preferencialmente pelo menos 3 m) dos riscos elétricos. Quando
estiver trabalhando perto de pecas de maquinas em movimento (por ex., transportadores, eixos rotativos, prensas, etc.) certifique-se de que ndo existam elementos
soltos em nenhuma das pegas do sistema.

(7) O utilizador deve ter um plano de salvamento e todos os meios disponiveis para aplica-o; e esse plano deve ter em consideragéo o equipamento e o treino especial
necessarios para efectuar um pronto salvamento face a qualquer imprevisto.

(8) Todos os componentes (por ex. cinturdo paraquedista, corda absorvente de energia, mosquetéo, gancho, etc.) conectados ao Tripé Workman da MSA DEVEM ser
compativeis. O Tripé Workman da MSA foi concebido para ser utilizado com componentes e subsistemas de conexdo MSA aprovados. O uso do subconjunto do Tripé
Workman da MSA com produtos criados por outros, que nao foram aprovados por escrito pela MSA, poderéo provocar um efeito adverso nas capacidades funcionais,
entre os componentes do sistema e a eficacia do sistema completo. Contate a MSA para qualquer questéo ou para mais informagdes.

(9) O Tripé MSA Workman foi concebido para ser utilizado por uma pessoa com um peso total combinado que ndo ultrapasse os 181 kg, incluindo roupas, ferramentas
e outros objectos de suporte do utilizador. E necessaria uma boa condigdo médica do utilizador para trabalhar em altura. Certas condigées médicas podem ameagar a
seguranga do usuario durante o uso normal do Tripé Workman da MSA e em emergéncias (uso de medicamentos, problemas cardiovasculares, etc.). Em caso de davida,
consulte um médico antes de utilizar. Mulheres gravidas e menores NUNCA DEVEM utilizar o Tripé Workman da MSA.

ADVERTENCIAS

O arnés de corpo inteiro EN 361 € o Unico dispositivo de suporte de corpo que pode ser utilizado num sistema anti-queda.
Um sistema de detengdo de queda, SOMENTE DEVE ser conectado ao anel D traseiro ou ao anel D frontal do cinturéo se tiver anexada a etiqueta “A” de detengao
de queda. Estes pontos também podem ser utilizados para conectar um sistema de resgate. Nunca utilize o anel D dos quadris para detengéo de queda ou prote¢do
de escalada. O anel D de quadril de um cinturdo SOMENTE DEVE ser utilizado para conectar um sistema de posicionamento de trabalho (EN 358) e NUNCA um
sistema de deteng&o de queda ou protegdo de escalada.
O Tripé Workman da MSA DEVE ser totalmente inspecionado antes de cada uso para verificar que 0 mesmo esteja em condigdes de uso. Examine cada centimetro
do Tripé em busca de gasto excessivo, elementos em falta ou partidos, corros&o e outros danos. Verifique se a etiqueta estad em falta ou ilegivel e se existe algum
indicio de funcionamento inapropriado, encaixe inadequado ou alteragéo de algum componente. N&o utilize o Tripé Workman até ter a confirmagéo por escrito por
pessoal competente caso a inspegdo revele a falta de seguranga. Além disso, 0 MSA Workman Tripod TEM QUE ser inspecionado por uma pessoa competente no
minimo uma vez por ano, ou com mais frequéncia, se for exposto a condi¢des adversas ou uso excessivo. A pessoa competente tem que estar autorizada pelas leis
vigentes no pais de uso. Consulte as diretrizes da inspegéo.
NAO modifique nem tente consertar o Tripé Workman da MSA. Apenas a MSA ou pessoal com autorizagdo por escrito da MSA podem efetuar reparos num Tripé
Workman da MSA. O sistema n&o deve ser utilizado além das suas limitagdes, ou para qualquer outra finalidade além daquela para a qual foi projetado.
Qualquer Tripé que tenha sofrido a forca de uma retencdo de queda deve ser imediatamente removido de circulagdo e marcado como “INUTILIZADO” até ser
submetido e liberado dos procedimentos de inspegao formal.
Para a seguranga do usuario, € essencial que no caso do Tripé Workman da MSA revendido fora do pais de origem, o revendedor forneca instrugdes e informages
adicionais relevantes sobre o uso, manuteng&o, verificagéo periédica e reparagdes, no idioma do pais onde o Tripé Workman vai ser utilizado.
Falhas no cumprimento destas adverténcias ou mau uso podem causar ferimentos graves ou morte.

MANUTENQAO E ARMAZENAMENTO

Siga cuidadosamente as instrugdes de limpeza nesta segao para prevenir efeitos secundarios nos materiais utilizados no Tripé Workman da MSA. Limpe o Tripé com
uma solugéo de agua e detergente de roupa suave. Seque o equipamento com um pano limpo. Nao acelere o processo de secagem com calor. O aciimulo excessivo
de sujeira, tinta, ou outro material estranho pode impedir o funcionamento adequado dos componentes, e em casos mais graves, podera enfraquecé-los. Questdes
relativas a condigdes de seguranga no uso e limpeza dos componentes devem ser direcionadas a MSA.

Equipamentos danificados ou que necessitem de manutencdo devem ser marcados como “INUTILIZADO” e retirados de servigo. Manutengéo corretiva (exceto
limpeza) e reparos, como substitui¢do de elementos, devem ser realizados pela MSA. Nao tente fazer reparos.

Guarde o Tripé Workman da MSA num lugar fresco, seco, e limpo, sem exposi¢édo direta a luz solar. Evite areas onde o calor, umidade, luz, 6leo, outros produtos
quimicos e seus vapores ou outros elementos degradantes possam estar presentes. Equipamentos danificados ou que necessitem de manuteng&o ndo devem ser
armazenados na mesma area que equipamentos utilizaveis. Equipamentos muito sujos, molhados ou contaminados devem ser submetidos & manuteng&o apropriada
(por exemplo, secos e limpos) antes de serem guardados. Antes de utilizar equipamentos que estejam armazenados ha muito tempo, deve ser realizada uma Inspegdo
Formal por uma pessoa competente. O tripé deve ser protegido de qualquer malformagéo mecénica ou desgaste mecanico (ou impacto). Caso tipico: as pessoas
deixam-no junto ao stock de material e colocam os itens pesados sobre ele rapidamente.

Transporte o Tripé Workman da MSA numa embalagem que o proteja de cortes, umidade, produtos quimicos e seus vapores, temperaturas extremas e raios
ultravioleta.
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SVENSKA
BRUKSANVISNING

1. Funktion och anvandning: Huvudet pa MSA Workman Tripod &r av aluminiumlegering och benen av hdghallfast aluminiumlegering. Stativet Gverensstammer
med standard EN 795-2012 klass B och uppfyller kraven i Tullunionens tekniska foreskrift “Sakerhet for personlig skyddsutrustning” TP TC 019/2011,
ukrainska “Teknisk foreskrift for personlig skyddsutrustning” och standarden DSTU EN 795:2006. Stativet ar en flyttbar, tillfallig forankringsanordning for ett
personligt fallskydds- och raddningssystem. Det kan anvéndas fér fallskydd, raddning och evakuering beroende pa vilka fastanordningar som ingar. MSA
Workman Tripod &r avsedd for anvandning av en person med en total vikt av hogst 181 kg, inklusive klader, verktyg och andra anvandarburna foremal.
Kapaciteten éverensstammer med EN 795. Nar MSA Workman Winch monteras pd MSA Workman Tripod enligt beskrivningen i nésta avsnitt ar denna
konfiguration 1&mplig fér lyftning, nedsankning och positionering av antingen en person med en maximal vikt av 140 kg eller material med en maximal
vikt av 225 kg. Dessa tillampningar och kapaciteter dverensstdmmer med direktiv 2006/42/EG om maskiner. Nar stativet anvands som en del av ett
fallskyddssystem ska anvandaren vara utrustad med en anordning som begransar de maximala dynamiska krafterna som utévas pa anvandaren vid ett fall
till maximalt 6 kN. Anvénd aldrig Workman Tripod for att lyfta, sdnka ned eller positionera en person och material samtidigt. Figur 32 visar konfigurationer av
valfria tilloehdr och typiska tillampningar av dessa system.

2. Anvandning av MSA Workman Tripod fastanordningar: (1) De sidomonterade vridbara dglorna (FIG. 6) ska anvandas for personliga fallskyddssystem,
t.ex. en flexibel forankringslina (EN 353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), en RTFA (sékerhetsblock) eller en raddnings-RTFA. Se de separata
bruksanvisningarna som foljer med dessa produkter for installation och anvandning av varje av dessa tillvalskomponenter. (2) Den vridbara mittéglan
anvands for att fasta tillbehér som MSA Delmonterad remskiva, P/N 506222, for MSA Workman Winch (FIG. 4 & 7). Om mittdglan inte anvénds for MSA
Workman Winch kan den anvandas for att fasta en flexibel forankringslina, RTFA eller raddnings-RTFA. (3) En MSA raddnings-RTFA och en Workman
vinsch monteras pa stativet tillsammans med MSA Delmonterade remskivor, P/N 506222, och karbinhakar, P/N 10129888. (4) En MSA raddnings-RTFA och
en Workman vinsch fastes pa stativet med hjélp av integrerade monteringsfasten pa benen. (5) Det finns ett lasstift i varje férlangningsben. Varje stift ska
inforas genom de aktuella halen i de Gvre och nedre benen nér den dnskade benforiangningen uppnas. Knappen i anden av stiftet maste hallas in medan det
positiva Iasstiftet fors in eller dras ut fran stativet (FIG. 8). En MSA RTFA eller rdddnings-RTFA kan dven monteras direkt i en sidomonterad vridbar 6gla med
en karbinhake som uppfyller kraven i EN 362. Lastkapaciteten for en raddnings-RTFA &r 140 kg nar den &r monterad direkt i den vridbara sidodglan pa MSA
Workman Tripod. (6) Bandet mellan stativbenen ar nddvandigt for att uppratthalla stativbenens position och fordela belastningen vid anvandning av systemet
(FIG. 52). Stativet har fasten nedtill pa varje underben genom vilka bandet tras. Det ar helt monterat nér anden har forts genom alla tre fasten, anslutits
genom spannet och dragits at. (7) Benbandet kan ocksa fastas i stativhuvudet med en karbinhake och anvandas som en barrem (FIG. 9). (8) Nylonvéskan
anvands for att skydda stativet under transport och férvaring (FIG. 10). (9) En karbinhake, P/N 10129888 anvénds for att montera tillvalet MSA Delmonterad
remskiva P/N 506222 i stativhuvudets sidofastpunkter. (10) Den delmonterade remskivan &r utformad for att fungera tillsammans med en raddnings-RTFA
eller MSA Workman Winch, dar vajern for raddnings-RTFA eller MSA Workman Winch passerar genom remskivan och ner i mitten av arbetsplatsens ingang
(FIG. 3). (12) Kontakta MSA for information om anslutning av tillvalskomponenter till stativet eller se de separata bruksanvisningarna som féljer med varje
komponent.

3. Bruksanvisning: Det aligger anvandaren av MSA Workman Tripod att sékerstélla att denne &r fértrogen med denna bruksanvisning och utbildas av en
behdrig person. Sakerstall att du har fatt den utbildning som kravs for att anvanda denna MSA Workman Tripod och forsékra dig om att du till fullo forstar
hur den fungerar.

4. Anvéndnings Procedur: Oppna inte det begransade técknings skyddet innan du slutfért installationen av Tripod och alla systemkomponenter. Montering
och justering av Tripoden (FIGs 13-18): Steg 1: Tippa Tripod i en upprétt position med fotterna nedat. Steg 2: Forse varje ben med gangjam, ett i taget, i
utatriktat och last lIage. Observera att varje ben automatiskt snapper uppéat nar gangjarnen laser. Kontrollera for att forsakra att gangjarnet last sig. Steg
3: Placera fotterna om tacklocket i enlighet med arbetsomradet geometri och ytan skick. Se nr. 6 Utformningstabla: avsnitt 4 géllande avstandskrav. Steg
4: Valfria komponenter som ska fastas till huvudet av Tripod, sasom den Delmonterade remskivan, som bdr monteras pa huvudet av Tripod vid denna tid.
Folj 1ampliga bruksanvisningar for varje valfri komponent som skall fastas till Tripod. Steg 5: HGj Tripod, ett ben i taget genom att dra i stiftet (knuten il
den 6vre delen av benet), som stegvis glider ur underbenets avsnitt och Iaser igen. Upprepa for varje ben tills huvudet pa Tripod ar i dnskad hgjd. Tripods
huvudplacering bor vara i niva nar installationen ar klar. Var noga med att inte forlanga varje ben for langt i varje steg da detta kan orsaka Tripod att tippa.
Tripod ben kan inte dras ut Iangre &n till maximummarkeringen, se fig. 8. Steg 6: Nar den erhallit rétt hojd, kontrollera for att sékerhetsstalla att Tripod ar
stabil och &r lodrét. For benets band genom fotterna pa botten av Tripods ben. Kontrollera alla benens stift for att garantera en saker fastsattning och satt
fotterna i slitbanan ner lage. Spann remmen genom alla kontakter genom att dra den Iésa anden av nétet genom camspannet. Nar all utrustning &r pa plats
pa Tripod, gor en sista kontroll fr lodrattheten och stabilitet. Gor slutliga justeringar. Ta sedan bort luckan och brunnslock.

Att falla ihop Tripod for transport eller lagring, genomfdr omvand installationsprocedur. Aterstalining av benens gangjams 3s, dra ner pa benet och b
gangjarnet inat. Fast ihop benen for Tripod ordentligt med lagre band i enlighet med vad som visas (FIG 18).

5. Riktlinjer for kontroll: Steg 1: Kontrollera att etiketterna pa Tripods finns och ar lasbara. Kontrollera det formella inspektionsnatet for att vara saker att en
formell inspektion har utforts under de senaste manaderna 12 manaderna. Om rutnatet inte anger att en formell inspektion har utforts under de senaste
12 manaderna (genom att vara stansat) eller om nagra etiketter saknas eller &r olésliga, ska stativet tas ur bruk och markas med "OANVANDBAR? tills en
formell inspektion utfors av en kompetent person. Steg 2: Kontrollera huvudenheten for korrosion, sprickor, deformation, frakturer, &ndringar eller uppgifter
som saknas, brannskador och varme samt kemiska exponeringar. Steg 3: Kontrollera alla metalldelar (dvs. huvud, ben, pinnar ben, pins fastsattning, fotter)
for deformation, brott, sprickor, korrosion, djupa gropar, grader, skarpa kanter, skarsar, djupa skarsar, saknade eller 16sa delar, felaktig funktion, och bevis for
stark varme eller kemiska exponeringar. Steg 4: Kontrollera alla icke-metalliska delar (t.ex. medar, resistenta fotstod, etiketter och ben remmar) for sénder
klippa, dverdrivet slitna, saknade och I6sa delar. Kontrollera efter tecken pa brannskador och stark varme och exponeringar kemiska. Steg 5: Kontrollera
funktionen av benen pa Tripod. Benen ska réra sig smidigt i benfickorna och bér sitta stadigt nar de flyttas till helt dppet Idge. Underbenen skall glida smidigt
i det Gvre ben i hela sin langd. Tripods fGtter bor svénga enkelt och forblir platt pa marken nar Tripod &r uppstélld. Steg 6: Undersok varje komponent
och delsystem av det kompletta systemet i enlighet med tillverkarens anvisningar. Detaljerade inspektioner skall vara registrerade i den Checklistan for
Inspektion. Efter inspektion, mérka eller tryck ut inspektionen etiketten for att ange en fullstandig formell kontroll utférts.

6. Design forklaringar: (1) Ytan (forankring) dar en Tripod installeras ska vara benagen med hdgst 152 mm 6ver en strécka av 3 m. Ifall lutningen &r mer an
2,8° ar det majligt att Tripod att glida eller vélta.
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(2) Markens (bas, golv, etc) hallfasthet dar Tripod placeras skall inte vara lagre an 10kN. Tripod &r avsedd att anvandas av en enda person. Annan personal
som arbetar i dess naromrade och ar en del av en stdd grupp kommer att kréva separata och oberoende sakerhetssystem beroende pa deras syfte och
arbete funktion.
(3) Hansyn MASTE tas till det minsta avstand som behdvs under anvéndaren for att undvika en kollision med struktur eller marken. Mangden utrymmet som
behdvs beror pa vilken typ av anslutande delsystem, och placeringen av forankringen eller kopplingsanordningarna. Férhindra svang fall och kollision med
foremal i eller i anslutning till fall vagen. Arbetar direkt under férankring/ankarplatsens faste hela tiden. Underlatenhet att folja denna varning kan leda till
allvarliga personskador eller dodsfall.
(4) Avstandet mellan Tripod fétternas position nér den stéllts upp och &r i arbetslage och atkomst via vilken arbetaren sénks skall vara sadant att ingen av
Tripod ben kommer att placeras for nara kanten till ett hal och tillatas falla ner i Gppningen. Avstand mellan arbetslage varje fot pa Tripod och utsidan av
forankringen skall vara minst 0,9 m och ska tillata obegrénsad rorlighet for stddpersonal ovan under uppmontering, anvandning och packning (FIGS11-12).
Hall arbetsplatsen fri fran hinder, fard faror och utslapp som skulle kunna stora en saker drift av Fall-raddnings Arbetets System.
(5) Det maste finnas tillrackligt med yttre utrymme ovanfor forankringen for att fullt falla ut Tripod. Detta godk&nnande ges i figur 1. Inredningens utrymme
beror pa systemets komponenter (extra tillbehdr) som kan fastas pa huvudet av Tripod. Se bruksanvisningen som medféljer varje system komponent for att
bestdmma effekten pa fri hojd pa grund av sadan installation.
(6) Sur, alkalisk, eller andra miljoer med strdva amnen kan skada hardvarans delar pa Tripod. Om arbete i en kemiskt aggressiv miljo, radfraga MSA for att
faststalla acceptabla systemkomponenter for dina forutséttningar. Kemiska risker, varme och korrosion kan skada Tripod. Tatare formella kontroller krévs i
miljder med kemiska risker, varme och korrosion. Anvand inte i miljder med temperaturer dver 85 °C. Utsatt inte for korrosiva miljéer under langre perioder.
Var ytterst forsiktig nar du arbetar nara strémférande elektriska kallor. Uppratthalla en saker arbetsmiljé avstand (helst minst 3 m) fran elektrisk fara. Nar du
arbetar i nérheten av rérliga maskindelar (t.ex. transportdrer, roterande axlar, pressar, osv), se till att inga lésa delar finns i ndgon del av systemet.
(7) Anvandaren maste ha en raddningsplan och medel till hands att genomfora den, och denna plan maste ta hansyn till den utrustning och sarskild utbildning
som &r nddvandig for att snabbt utféra raddning under alla forutsebara forhallanden.
(8) Alla komponenter (t.ex. helsele, energiupptagande rep, karbiner, karbinhake, etc.) som ansluts till denna MSA Workman Tripod MASTE vara kompatibla.
MSA Workman Tripod &r utformad for att anvandas med godkénda komponenter fran MSA och anslutna delsystem. Anvandning av MSA Workman Tripods
underenheter tillsammans med produkter som ar gjorda av andra som inte ar skriftligen godkanda av MSA kan paverka den funktionella fdrmagan mellan
systemets komponenter och tillforlitligheten av det kompletta systemet. Kontakta MSA med eventuella fragor eller for mer information.
(9) MSA Workman Tripod &r utformad for att anvandas av en person med en sammanlagd totalvikt som inte dverstiger 181 kg, inkl. kl&der, verktyg och andra
objekt som bars av anvandaren. God medicinsk hélsa for anvandaren ar nodvandig for att utfora arbete pa hog hojd. Vissa sjukdomstillstand kan riskera
anvandarnas sakerhet vid normal anvandning av MSA Workman Tripod och vid nddsituationer (anvandning av lakemedel, hjartproblem, etc.). R&dgor med
din lakare innan anvandning i alla tveksamma fall. Gravida kvinnor och minderariga FAR ALDRIG anvanda MSA Workman Tripod.

VARNINGAR

Fullstandig sele EN 361 &r den enda acceptabla kroppsfasthallningsanordning som kan anvéndas i ett fallskyddssystem.
Ett fallskyddssystem system, FAR ENDAST anslutas till selens bakre D-ring eller framre D-ring, och endast med fallskyddssystemets fastetikett “A”. Dessa
punkter kan aven anvandas for att ansluta ett evakueringssystem. Anvand aldrig D-ringen pa sidan for fallstopp eller som klattringssakring. D-ringen i sidan
av en sele FAR ENDAST anvéndas for att ansluta ett arbetspositionssystem (EN 358) och ALDRIG ett fallskyddssystem eller sakring vid kléttring.
MSA Workman Tripod MASTE inspekteras fullsténdigt fore varje anvandning for att kontrollera att den ar i brukbart skick. Undersok varje tum av Tripod
for stort slitage, saknade eller trasiga delar, korrosion eller andra skador. Undersok om etikett saknas eller &r olaslig, om det finns tecken pa felaktig
funktion, felaktig passning, eller forandring av nagon komponent. Anvéand inte MSA Workman Tripod forran det bekréaftats skriftligen av en behdrig person
ifall inspektionen indikerar riskfylida farhallanden. Dessutom MASTE MSA Workman Tripod inspekteras av en behdrig person minst en gang om aret eller
oftare vid anvandning under svara forhallanden eller i mycket stor omfattning. Den behdriga personen maste vara auktoriserad enligt aktuell lagstiftning i
anvandningslandet. Se riktlinjer for kontroll.
Gor inga andringar eller forsok till reparationer pa MSA Workman Tripod. Endast MSA eller efter person med skriftligt tillstand fran MSA kan reparera en MSA
Workman Tripod. Systemet far inte anvandas utanfor sina begransningar, eller for nagot annat andamal an det for vilket det tillverkats.
Varje Tripod som har utsatts for krafter fran ett fall ska omedelbart tas ur bruk och mérkt “OANVANDBAR" till den genomgatt och klarat en formell inspektion.
Det ar nodvandigt for anvandarens sakerhet att ifall MSA Workman Tripod séljs pa nytt utanfor det ursprungliga mottagarlandet sa ska aterforséljaren ge
instruktioner samt relevant information for anvandning, underhall, periodisk kontroll och reparation, pa det sprak som talas i landet dar MSA Workman Tripod
skall anvandas.
Underlatenhet att f6lja dessa vamingar eller missbruk kan orsaka allvarliga personskador eller dodsfall.

UNDERHALL OCH FORVARING

Rengdrings instruktionerna i detta avsnitt ska foljas strikt for att forhindra skadliga effekter pa materialen som anvands i MSA Workman Tripod. Rengér Tripod
med en 18sning av vatten och milt tvattmedel. Torka bort dverskott med en ren, torr trasa. Skynda inte pa torkningen med varme. Overdriven ansamling av
smuts, farg eller andra frammande materia kan forhindra komponenterna, och i allvarliga fall kan forsvaga dem. Fragor om komponenternas villkor for saker
anvandning och rengdring bor riktas till MSA.

Utrustning som ar skadad eller i behov av underhall skall markas som “OBRUKBAR” och tas ur bruk. Avhjélpande underhall (annat an rengdrning) och
reparationer, sasom byte av delar maste utforas av MSA:s fabrik. Forsok inte att reparera utrustningen pa faltet.

Forvara MSA Workman Tripod i ett svalt, torrt och rent utrymme borta fran direkt solljus. Undvik omraden dar varme, fukt, ljus, olja och kemikalier eller deras
angor eller andra nedbrytande kallor kan forekomma. Utrustning som ar skadad eller i behov av underhall bor inte forvaras i samma omrade som brukbar
utrustning. Hart smutsad, vat, eller pa annat satt kontaminerad utrustning ska underhallas noggrant (t. ex. torkas och rengéras) innan den forvaras. Innan
du anvander utrustning som har forvarats under en lang tid ska en formell inspektion utforas av en behdrig person. Tripoden skall skyddas fran eventuell
mekanisk deformering eller mekanisk stress (eller paverkan). Typfall - méanniskor Iamnar den pa materiallager och lagger tunga foremal pa den snabbt.
Transportera MSA Workman Tripod i forpackat skick for att skydda den mot hack, fukt kemikalier och kemiska angor, extrema temperaturer och ultraviolett
stralning.
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BBJIFTAPCKHU
YKA3AHMA 3A YNOTPEBA

1. ®yHKUMKM 1 npunoxenne: Masata Ha MSA Workman Tripod e HanpaBeHa OT anymMWHWEBa CnnaB, a KpakaTa ca OT anyMUHUEBA CMNaB C BUCOKA IKOCT Ha OMbH. TPUHOXHUKBT
oTroBapst Ha ctaHaapT EN 795-2012 knac B 1 nokpuBa M3MCKBaHMSTA Ha TEXHWYECKa pa3nopenda Ha eBpasviickus MUTHUYECKM Cbio3 ,Be30nacHoCT Ha NMYHW Npeanastu
cpegctea‘ TP TC 019/2011, ykpanHckaTa TexHUYecka perynauns 3a nuuHu npeanasHn cpeacTsa, kakto 1 ctaHgapta DSTU EN 795:2006. TpuHOXHUKLT € TpaHCMopTMpyeMo
BPEMEHHO aHKepHO YCTPOICTBO Ha NIYHa CUCTEMA 3a CTIMPaHe Ha NafaHeTo 1 cracsisaxe. Toil Moxe Aa Ce U3nonasa 3a CMpaHe Ha naaaxe, cnacssaHe, 0bupaHe unm esakyauus
B 3aBMCMMOCT OT TOBA KOM EMTEMEHTU 3a NpukayBaHe ca BkmtoueHn. MSA Workman Tripod e KOHCTpYWpaH 3a 13non3BaHe OT eaHo NuLE ¢ KoMOUHMPaHO 06LLO Terno OT He NoBeye
oT 181 Kr, BKMIOYNTENHO APEXH, MHCTPYMEHTU W APYIW HOCEeHU OT NoTpebuTens npeameTyn. Tosu kanauuTeT e B cboTeTcTBUe ¢ EN795. Korato MSA Workman Winch ce MoHTupa
kbM MSA Workman Tripod cnopen onucaHoTo B criefigaluyaTa CeKLusi, Tasu KOHUrypaLms € noaxoasila 3a BauraHe, CBansiHe W No3nUMOHUPaHe Uk Ha Xopa ¢ MakcuMarHo
Terno 140 kr, unn Ha MaTepuanu ¢ MakcumanHo Termno 225 kr. Teau NpunoxeHns u kanauuteTu ca B cboTaeTcTame ¢ [QupekTtusa 2006/42/EO no oTHoLweHWe Ha MawmHuTe. Korato
TPUHOXHMKBT CE M3MON3Ba kaTo YacT OT CUCTEMA 3a CMMpaHe Ha NajaHeTo, noTpebuTensT Tpsbea Aa e 06opyaBaH CbC CPEACTBA, OrpaHNyaBaLyy MaKCUManHUTE AMHAMUYHW
cunu, NpunaraHu BbpXy NoTpebuTens no Bpeme Ha cnvpaHeTo Ha nagaHeto, fo makcumym 6 kN. Hukora He uanonssaitte Workman Tripod, 3a aa Baurate, cBansite unm
no3uLMoHMpaTe Xopa 1 MaTepuani eaHoBpeMeHHO. Gurypa 32 nokassa KOH(UrypaLum Ha ONLMOHAMHUTE aKCECoapy U TUIUYHUTE MPUNOKEHUS Ha TE3W CUCTEMU.

2. Msnon3BaHe Ha enemeHTuTe 3a npukaysaHe Ha MSA Workman Tripod: (1) MoHTupaHuTe oTcTpaHu Bupbenu (cpur. 6) ca 3a u3nonasaHe 3a IMYHM CUCTEMM 3a CTMpaHe Ha
NafaHeTo, kaTo HanpuMep rMbBKaBo aHkepHo Bbxke (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), RTFA (camoHaBwBaLL, ce orpaHuuuTen Ha nagaHeto) unv Rescue RTFA.
HanpagseTe cnpaska ¢ OTAENHUTE MHCTPYKLWM 3a NOTPEBUTENS, BKIIOYEHN C Te3n NPOAYKTH, 3a MHGOPMaLMS 3a MOHTUPaHe M ynoTpeda Ha BCekW eauH OT Te3n OnuuoHanHu
komnoHeHTU. (2) LieHTpanHusT Bupben ce n3nonaea 3a npukadeaHe Ha akcecoapu, kato HanpuMep Makaparta ¢ pasfenHo MoHTUpaHe Ha MSA, yacT Homep 506222, 3a MSA
Workman Winch (cpur. 4 1 7). Ako LeHTpantusat Bupben He ce nanonasa 3a MSA Workman Winch, Torasa LieHTpanHusT Bup6en Moxe Aa ce 13nonaea 3a npukaysaHe Ha MBKaBo
aHkepHo Bbxe, RTFA unu Rescue RTFA. (3) MSA Rescue RTFA n Workman Winch ce MOHTMpaT KbM TPUHOXHMKA 3aefHO C MakapuTe C pasaenHo MoHTUpaHe MSA, Homep
Ha vacT 506222, v kapabuHepu, Homep Ha YacT 10129888. (4) MSA Rescue RTFA u Workman Winch ce npukayat KbM TPUHOXHUKA Ype3 Heenumi ckobu 3a MOHTUPaHe KbM
kpaka. (5) Vima euH WudT 3a HaAEXAHO 3aKMio4BaHE BbB BCAKO yAbIKEHME HA kpaka. Beeku WudT ce Bkapea npes n3bpaHuTe 0TBOPY B FOPHUTE M AONHIUTE Kpaka, KoraTo ce
NOCTUTHE XenaHoTO YABIKEHWE Ha KpakaTa. ByToHbT B kpasi Ha LmdTa Tpsbea Aa ce 0cBobOaAM U Aa Ce 3a4bpxu, LOKATO WUGTHT 3a HaAEXaHO 3aKMoyBaHe Ce BKkapea v
npemaxea OT TpUHOXHMKa (cpur. 8). MSA RTFA unn Rescue RTFA MoXe CbLLO Aa Ce MOHTUPAT AMPEKTHO KbM CTpaHUyeH Bupben Ypes kapabuHep, ceptudmumpaH cnopeg EN
362. ToBapHuMAT kanaumTeT Ha Rescue RTFA, koraTo Ma MOHTaX AMPEKTHO KbM CTpaHuuHus Bupben Ha MSA Workman Tripod, e 140 kr. (6) PeMbkbT B 0CHOBaTa Ha kpakaTta
€ HeobxoaMM 3a NoaabpXKaHe Ha NO3ULMATA Ha KpakaTa Ha TPUHOXHWUKA W 3a Aa Ce pa3npenens NpUnoXeHOTo HaTOBapBaHe No BpeMe Ha u3nonasaHe Ha cuctemara (cur. 52).
TPUHOXHMLMTE UMAT eneMeHTH 3a NpukayBaHe B OCHOBATA Ha BCEKM AOMEH Kpak, MPe3 KOUTO PeMbKbT B OCHOBATA Ha KpakaTa ce npokapsa. HambiHo e criobeH, korato kpast
Cce npokapa Npe3 BCUYKM TPU eNeMeHTa 3a NpukayBaHe, CBbpXe Ce Npe3 CTAKHaTa katapama u ce 3aterHe. (7) PeMbKbT Ha kpakaTa MOXe CbLLO Aa Ce CBbpXe KbM [MaBaTa Ha
TPUHOXHMKA Ype3 kapabuHep 1 Ja ce U3non3Ba kato pembk 3a HoceHe (cpur. 9). (8) HaitnoHoBaTa YaHTa TMN TOTe Ce 13NON3Ba 3a NPeAnasBaHe Ha TPUHOXHMKA MO BpeMe Ha
TpaHcnopTupaHe 1 cbxpaHerue (cur. 10). (9) KapabuHep, Homep Ha vacT 10129888, ce u3nonasa 3a MOHTMPaHe Ha onuuoHanHa Makapa ¢ pasgenHo MoHTupaHe MSA, Homep
Ha vacT 506222, KbM CTpaHWYHUTE TOYKW 3a NpUKaYBaHe Ha rnaeata Ha TpuHoxHuKa. (10) MakapaTta ¢ pas3genHo MoHTUpaHe e paspaboTeHa 3a pabota 3aegHo ¢ Rescue RTFA
unn MSA Workman Winch, kbaeTo kabenbt Ha Rescue RTFA unu MSA Workman Winch we npemuHe npe3 Makapata C pasfefiHo MOHTUpaHe W LUe Ce CryCHE B LieHTbpa Ha
MSICTOTO 3a A0CTbN 3a paboTa (cur. 3). (12) Cebpxete ce ¢ MSA 3a MHOpMaLWMst OTHOCHO CBBHP3BAHETO Ha OMLIMOHAMHN KOMMOHEHTW KbM TPUHOXHWKA UMW HanpaBseTe crpaska
C OTAENHMTE VHCTPYKLWKM 3a NOTpebuTENs, NpesoCTaBeHn C BCEKM KOMMOHEHT.

3. VHcTpykumn 3a pabota: OnepaTopbT Ha TpuHoxHWKka MSA Workman Hocv OTrOBOPHOCT 3a TOBa Aa rapaHTvpa, Ye € 3ano3HaT C Te3n MHCTPYKLuW 3a paboTa u e oby4eH oT
KOMMETEHTHO Nuue. 3apgbmkuTenHo Tpabsa Aa CTe NpeMUHany npes NoaxoAsLo obyyeHue 3a u3nonasaHeTo Ha Tosu ctatue Workman Ha MSA v HanbnHo fa pasbuparte kak
paboTu Toi.

4. PabotHa npoueaypa: He oTBapsiiTe kanaka 3a AOCTbN [0 OTPaHUYEHOTO NPOCTPAHCTBO, NPeaN Aa 3aBbpLUMTEe MOHTaXa Ha CTaTvBa 1 BCUUKM KOMMOHEHTU Ha cuctemara.
/anpassHe v perynupare Ha ctatuea (untoctp. 13-18): Ctbnka 1: HaknoHeTe cTaTiBa BepTMKanHo ¢ kpakata Hagony. Ctbnka 2: OTBOpeTe BCeKM Kpak e4nH no eauH HaBbH,
[0KaTo LpakHe. Mimaitte npeasua, Ye BCEKW kpak aBTOMATMYHO LLpakBa Harope npu 3aknioyBaHe Ha naHTata. poBepeTe U Ce yBepeTe, Ye NaHTaTta e 3akntoyeHa. Crbnka 3:
[MocTaBeTe kpaka Cv OKONO OTBOPA B M0AA B CLOTBETCTBME C reOMETPUATA 1 YCrIoBUSTa HA MOBBbPXHOCTTA Ha paboTHaTa 3oHa. Pasrnenaitte 6. Cxemu: pasaen 4 3a U3ncksaHus
OTHOCHO KnupeHc. CTbrka 4: [lombnHUTENHUTE KOMNOHEHTH, KOUTO TpsbBA Aa Ce NPUKPENST KbM rnaBaTa Ha CTaTiBa, kaTo MakapaTta 3a JBOeH MOHTax, TpsbBa Aa ce MOHTUpaT
KbM CTaTMBa B TO3¥ MOMEHT. CnasBaiiTe CbOTBETHUTE WHCTPYKLWM 3a NOTpebuTens 3a BCEKW LOMBIHUTENEH KOMMOHEHT, KOWTO Lie Ce CBbp3Ba kbM cTatua. CTbrka 5:
[MoBaMrHeTe eAnH NO eauMH Kpakata Ha CTaTuea, kaTo W3AbpnaTe LWudTa (MPUKpeneH KbM ropHaTa YacT Ha kpaka) W MOCTEeNneHHO MiTbaraTe JonHaTa 4acT Ha kpaka Hagony,
crnep koeTo noctaBeTe OTHOBO WudTa. MoBTOpeTe TOBa AECTBIE 3a BCEKM Kpak, AOKATO [faBaTa Ha CTaTuBa € Ha XenaHaTta B1counHa. [naeaTa Ha cTatusa Tpsabsa Aa e
XOpW30OHTarHa B kpasi Ha MOHTaxa. BHUMaBaiTe fa He yAbMKMTE KpakaTa MpekaneHo MHOro, 3a Aa He ce Cbbopu CTaTMBbT. Kpayetata Ha TPUHOXHWMKA He TpsibBa Aa ce
“3abpNBaT NOBEYE, OTKOMKOTO NOCOYBA 0603HAYEHNETO 33 MaKCUManHO OTCTosHWe, BUxXTe durypa 8. CTbnka 6: Cnef kato NOCTUrHeTe NOAXOAALLaTa BUCOYMHA, NPOBEPETe U
ce yBepeTe, Ye CTaTUBLT € cTabunuanpaH 1 uanpaseH. [Mpokapalite konaHa 3a OCHOBATa Ha kpakaTa npe3 cTbnanara B jofHaTa 4yacT Ha kpakaTa Ha ctaTusa. [posepeTe BCUYKu
WnhTOBe Ha kpakaTa, 3a [ja Ce yBepuTe, Ye Ca 3ApaBo 3aKpeneHu, M NocTaBeTe CTbhanara B NO3ULMs 3a CTbNBaHe. 3aTerHeTe KomaHa npy BCUYKW KOHEKTOPU, KaTo ApbhHeTe
cBoboaHWs My Kpaii Npe3 3akon4ankata Ha 3bbeua. Korato Bcuuki ChbopbkeHUs Gbaat nocTaBeHu Ha CTaTvBa, HanpaBeTe NnocnenHa NPoBepKa Aanu € M3npaseH 1 cTabuneH.
V13BbpLUETE OKOHYaTeNnHUTe Kopekuyn. Cnep ToBa OTCTpaHeTe kanaka Ha 0TBopa U Noka.

3a pa npubepeTe cTaTvBa 3a TPAHCMOPT UMK CbXpaHeHue, U3BbPLUETE MpoLeypaTa no HacTpoiika B obpateH ped. 3a fa ocBoboauTe 3akonyankute Ha NaHTUTE Ha Kpakata,
ApbrHeTe kpaka Hagony 1 ro npubepeTe HasbTPe. MpukpeneTe kpakata Ha CTaTiBa €4vH KbM [pyr 34paBo C AOMHWS KONaH, kakTo e nokasaHo (unkocTp. 18).

5. Yka3saHus 3a nposepka: Ctbnka 1: MposepeTe eTuKeTUTE Ha CTaTiBa, 3a Aa Ce yBepuTe, Ye ca Hanuue u ca Yetnmeu. [poBepeTe Tabnuuata 3a oduLmanHa MHCeKLus,
3a [ja CTe CUrypHW, Ye oduumManHa uHCnekumus e 6una npoBedeHa B pamkuTe Ha nocnegHute 12 meceua. Ako Tabnuuata He nokassea, Ye oduumManHa uHcnekums e buna
npoBefeHa B pamKuTe Ha nocnegHuTe 12 Mecelia (4pes npoaynyBaHe) niu ako HAKOM OT ETUKETUTE NIUMCBA UMK He Ce YeTe, U3BageTe TPUHOXHMKA OT ynotpeba v ro otbenexere
kato “HEWM3IMON3BAEM’, fokaTo He ce W3BBLPLUIM oduumManta MHCMEKUMS OT komneTeHTHO nvue. CTbnka 2: MpoBepeTe MexaHW3Ma Ha rmaaTa 3a pbxaa, NpPOonyKBaHus,
Aethopmmpane, CHyneaHe, U3MEHEHI Ui NUNCBALLM eMEMEHTU, U3rapsiHus W n3naraHe Ha ropelumHa unu xumukann. Ctbnka 3: MpoBepeTe BCUYKW MeTanHu YacTm (T.e. rnasara,
KpakaTa, LM TOBETe Ha kpakaTa, WudToBETE 3a NPUKPEnBaHe, CTbnanata) 3a AedopmupaHe, cHyneaHe, NPONyKBaHUS, pbxaa, AbnbokK BAMbOHATMHM, rpanasuH1, OCTpM
pbbOBE, CPA3BaHMS, NUNCBALLM UM XnabaBy YacTh, HeNPaBUHO (YHKLMOHMPAHE W Creay OT MPEKOMEPHO M3naraHe Ha LeiCTBUETO Ha TOMAMHA Uiu xumukanu. CTbrka 4:
[poBEPETE BCUYKM HEMETANHM YacTu (T.e. YCTONUMBMTE Ha XTb3raHe MOANOXKM Ha CTbhanara, ETMKETUTE U KOMaHbT 3a OCHOBAaTa Ha kpakaTa) 3a Cpsi3BaHusi, CYynBaHus,
npekoMepHO W3HOCBaHe, NUNCBalLM 1 pasxnabeHu vacTu. MpoBepeTe 3a cneau OT U3rapsHUS U NPEKOMEPHO W3naraHe Ha AeicTBUETO Ha TonnnHa v xumukanu. Ctbnka 5:
lpoBepeTe (yHKLUMOHMPAHETO Ha KpakaTa Ha cTaTiea. KpakaTa TpsibBa aa ce ABMXAT NNaBHO B rHe3AaTa cu U Aa ca cTabunHo duKcupaHm, korato ce NpemMecTsT [0 0TBOPEHa
noauuws. lonHuTe kpaka TpsiGBa Aa ce NiTb3rat rnagko B ropHUTE MO Lisinata UM AbmkvHa. CTbnanata Ha cTaTuea TpsibBa Aa BbPTAT NECHO N0 0CTa U Aa Ca XOPU3OHTamHM CrpsiMo
NOBBPXHOCTTA NPU U3NpaBaHETO Ha cTatnea. CTbnka 6: MpoBepeTe BCEKM KOMMOHEHT W NOACMCTEMA Ha LIANOCTHATa CUCTEMA B CbOTBETCTBME C yKasaHWATa Ha CbOTBETHUS
npouasoguTen. LLjatenHute npoBepkyu TpabBa 4a ce 3an1CBaT B KOHTPOMHMS CNUCHK 3a npoBepka. Cred npoBepka oTbenexeTte unv NpogynyeTe €TMkeTa 3a NPoBepka, 3a Aa
yKkaxeTe, ye e 61una npoBeaeHa LANOCTHa oduLmanHa nposepka.

6. [leknapaumu 3a kKoHCTpykumsiTa: (1) MoBbpXHOCTTa (Onoparta), KbAETo Ce MOHTUPa CTaTUBbLT, TPsiBa Aa € C HaKIoH, He noBeye oT 152 mm Ha pa3sctosiHue oT 3 m. Beeku no-
ronsiM HaKMoH oT 2,8° MoXe Aa JoBese 40 NPUNITb3BAHETO UMK NPeoBPbLLAHETO Ha CTaTHBa.

(2) Cvnata Ha 3eMHaTa NOBBPXHOCT (OCHOBA, NOA), KOraTo TPUHOXHUKBLT TPSIOBa Aa Ce nocTasw, He Tpsbea Aa e no-manko ot 10KN. CtatuebT e npeaHasHaveH 3a ynotpeba ot
eAuH YoBek. 3a Apyrv nuua, paboTeLyy B HenocpeAcTBEHa BM30CT kaTo NOAABPXKALL ek, LLie ca HeobXOAUMI OTAEMHM 1 He3aBNUCUMU 0Be3onacaBalyy CUCTEMM B 3aBUCUMOCT
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0T LienTa u paboTHaTa UM dyHKLMS.

(3) MpeveHeTe cutyaumsTa Taka, Ye nog nonasatens SAOBIDKATENIHO aa ma gocTaTbyHo MUHMMAanHO cBOBGOAHO NPOCTPaHCTBO, 3a Aa e 13berHe COMbCHbK ChbC ChOPBKEHUS Unn
3eMHaTa NOBbPXHOCT. HeobXxoAnmMoTo pascTosHMe 3aB1Cy OT TWMA Ha M3NON3BaHUTe NOACUCTEMM 3@ CBbP3BaHE M OT MECTOMONOXEHNETO Ha OMopaTa MM KOHEKTopa Ha onopara.
Onuraiite ce Aa NpenoTBpaTUTe NajaHe Nopaau 3anionsBaHe, kakTo 1 yaapu ¢ npeameTy, nonagaliy Ha unn B 6nm3ocT 4o mbTs Ha nagaqe. BuHaru pabotete anpekTHo noa
ornopata/koHeKTopa Ha oropata. HecnassaHeTo Ha ToBa NpeLynpexaeHne MoXe fa A0Bee A0 CEpUO3HO HApaHsIBaHE U CMbT.

(4) KnpeHCbT Mex Ly NONOXEHMETO Ha NOCTOBETE HA TPUHOXHIMKA B 13BaflEeHO MOMOXEHWE 1 B paboTHa NO3MLKS, KaKTO M MPOCTPAHCTBOTO, MEXAY KOETO PaboTHUKBT Lie bbae
cBareH Hagony Tpsbea Aa ca Tak1Ba, Ye HUTO eAHO OT kpayeTaTa Ha TPUHOXKHMKA [ia He e NOCTaBEHO Haj, HUBOTO, HUTO Aa Ce NocTass npekaneHo 61130 Ao pbba Ha 0TBOp, KOETo
MOXe Aa [oBefe [0 NaaaHe B 0TBopa. PascTosHneTo Mexay paboTHaTa No3nLms Ha BCAKO OT CTbnanara Ha CTaTuea 1 BbHLWHATa YacT Ha onopara Tpsabsa Aa e Hait-manko 0,9
m 1 1a NO3BOMSIBa HEOrpPaHMYEHO ABWKEHME Ha MOMOLLEH NEPCOHan OTrope Mo Bpeme Ha U3npaBsiHe, U3nonssaHe 1 npubupaxe (untoctp. 11-12). OT paboTHaTa 3oHa Tpsibea Aa
C€ PasyMCTST BCUYKM NPENSTCTBUSI M 0BEKTW, NPeACTaBNABALLM PUCK OT NpeMbBaHe W Pa3nuBaHe Ha TEYHOCTM, KOWTO MoraT fia NMOBAUSIAT HabparonpusiTHO BbPXy 6e30MacHoTo
(byHKLMOHMPaHe Ha camobnokupallata pabotHa cuctema.

(5) TpsibBa Aa Ma [OCTATLYHO BBHLUHO PA3CTOSHWE Haf onopaTa 3a MbIHOTO U3NpaBsHE Ha cTaTiea. To € NocoYeHa B UNCTpaLms 1. BbTPeLIHOTO NPOCTPaHCTBO Had rasata
3aBCY OT KOMMOHEHTUTE Ha cUCTeMATa (BOMbAHTUENHUTE NPUHALANEXHOCTH), KOMTO MOXE Aa Ca NPUKPENeHW KbM [aBaTa Ha cTaTuea. HanpaseTe cnpaBka ¢ MHCTPyKLmMUTE 3a
noTpebuTens, NpesocTaBeHn C BCEKWU KOMMOHEHT Ha CUCTEMaTa, 3a Aa onpefenuTe edekTa BbpXy pa3cTOSHUETO Haf rnaBaTa npy CbOTBETHATa MHCTanawus.

(6) HanpageTte cnpaBka ¢ MHCTPYKLMUTE 3a NOTpebuUTEns, NpesoCcTaBeHn C BCEKM KOMMOHEHT Ha cucTeMata, 3a fa onpefenute edekta BbpXy pascToOsSHUETO Haf InaBata npu
CbOTBETHATa MHCTanaums. Ako paboTuTe B HacUTEHa C XUMUKanW cpeda, cBbpkeTe ce ¢ MSA, 3a Aa onpegenuTe NpUeMNMBUTE KOMMOHEHTU Ha cUCTEMaTa 3a KOHKPETHUTE
ycnosus. XMMUYHUTE PUCKOBE, FOPELLMHaTa Ui KOPO3usATa MoraT Aa NOBPEAAT CTaTuea. B cpeam ¢ xuMn4HM prckose, TOMMMHA W KOpo3us ca HeobXoANUMM NO-4eCTi ouLManHM
nposepku. He nanonasaitte B cpean ¢ Temnepatypu Hag 85 °C. He wanaraiiTe Ha AEACTBMETO HA KOPO3WBHW CPeau 3a NPOABLIKUTENHM Nepuoau. bbaeTte M3KNuMTenHo
BHUMATENHU Npyu paboTa B 6NM30CT A0 M3TOMHWULM HA ENEKTPUYECKO HanpexeHue. MoaabpxaiTte 6e3onacHo pa3cTosHue Ha paboTa (3a npeanounTaHe noHe 3 m) ot obekTu,
NpeacTaBnsBaLLM enekTpuyecku puck. Mpu pabota B BM30OCT A0 ABWKELLM CE MALUMHHM YacTh (Hanp. KOHBelepy, BbpTALM Ce OcK, MPECH U T.H.) ce yBepsiBauTe, Ye HaMa
pa3xnabeHu enemMeHTH B KOSTO 1 [ja € 4acT Ha cuctemara.

(7) NoTpebuTensT TpsbBa Aa pasnonara CbC CNacuTeNeH NaH 1 CbC CPEACTBA 3a HEroBOTO NpUnaraHe; T03u nNrnaH TpsbBa Aa B3eMa N0 BHUMaHWe HeobXxoaumMoTo 0BopyABaHETo
1 cneyvanHo obyyeHue 3a u3BbpLUBaHe Ha 6bp3a cnacuTenHa onepavuys npy BCsKakey HenpeaBuaeHn obcTosTencTea.

(8) Beuyk koMnoHEHTM (Hanp. copyst 3a LANo TAM0, CaMOHABMBALLO Ce BbXe, kapabuHep, kyka ChbC 3akonyarka 1 T.H.), CBbp3aHu kbM To3u cTatns Workman Ha MSA, TPABBA na
ca cbBmecTUMK. CTatuebT Workman Ha MSA e npeHa3HaueH 3a u3nonasaxe ¢ ogobpeHn o1 MSA KOMMOHEHTU 1 CBbP3BALLM NoACUCTEMM. /3N0n3BaHETO Ha KOMMOHEHTUTE MY
C NPOAYKTU, NPOM3BEJEHM OT NULIA, KOUTO He Ca 080BpeHM nucMeHo 0T MSA, Moxe a noBnmsie HeBNaronpusTHO Ha CNOCOBHOCTTA 3a U3MbIHSIBaHE Ha CbOTBETHATA (PYHKLMS Ha
KOMMOHEHTUTE Ha C1CTeMaTa, KakTo 1 Ha HageXaHOCTTa Ha LanocTHaTa cuctema. CebpxeTe ce ¢ MSA, ako uMaTe KakBUTO 1 a € BbNPOCK MK 33 OMbAHUTENHA UHAOPMALUS.
(9) TpuHoxHMKLT MSA Workman e npegHa3HayeH 3a onepupaHe camo OT efuH YoBek C KOMBUHMPaHO 0BLLO Termo, KoeTo He Hapsuwasa 181 kr, BkMYMTENHO 06MEKNOTO,
WHCTPYMEHTUTE W Apyrv Heobxoanmu 3a paboTata npeameTyh. 3a U3BbpLIBAHE Ha paboTa Ha BUCOKO e Heobxoaumo noTpeduTensT fa 6bae B 406PO 3apaBOCNOBHO CHCTOSHYE.
OnpepaeneHu 30paBOCIOBHN CCTOSAHNSA MOraT fa 3acTpaluat 6esonacHocTTa Ha noTpebutens no Bpeme Ha HopManHa ynotpeba Ha ctatuea Workman Ha MSA, kaKTo 1 B cneLuHu
cnyyam (NpueM Ha NnekapcTBa, CbpaeyHu npobnemu u T. H.). B cnyyait Ha cbMHeHue, npeau ynoTpeba, ce KOHCYNTMpaiTe CbC CBOS Nekap. bpemeHHu xenn n manku geua HE
TPABBA HWKOT' A na nanonaeat cratvea Workman Ha MSA.

BHUMAHME

[Mpennasex konaH 3a uyano tano EN 361 e eaMHCTBEHOTO YCTPOMCTBO 3a 3adbpKaHe Ha TAMOTO, KOETO MOXE Aa Ce U3MON3Ba Npu cucTema 3a npeanassaHe oT nagaHe.
Cuctemara 3a npegnassate ot nagaqe, TPABBA [IA CE CBbP3BA CAMO cbe 3agHaTta D-06p3Ha ckoba Ha copysita unm npegHarta it D-06pasHa ckoba camo Ype3 HakoHeYHWK
,A" Ha npeanasnTens oT nagaHe. Teau ToukM MoraT Aa 6baaT 13nonaBaHu 1 3a CBbP3BaHe Ha cnacuTenHa cuctema. Hukora He usnonssaiite D-obpasHaTta ckoba Ha begpeHnTe
KonaHu 3a NpeanaseaHe OT NafaHe Unu KaTo 3aluTa npyu katepeHe. D-06pasnuTe ckobu Ha BegperuTe konanm Ha copysta TPABBA aa ce nsnonssat CAMO 3a cBbp3aBaHe Ha
paboTHaTa noauumormpalla cuctema (EN 358) n HMKOTA 3a cuctemarta 3a npeanassaHe OT nafaHe Ui 3alluta npy katepeHe.

CratvebT Workman Ha MSA TPABBA ga 6be HanbiHO npoBepeH npeay ynotpeba, 3a a ce rapaHTupa, Ye e B 406po CbeTosiHNE. [TpoBepeTe BCEKWU CAHTUMETLP OT CTaTuBa
32 CEpPMO3HO M3HOCBaHE, MUMCBALLM UMK CHYNEHW ENEMEHTUH, pbxaa unu Apyra nospega. [poBepeTe Aanu nucBaT €TUKETU MNW Janu Ca HEYEeTNMBM, Aany CblUuecTByBaT
[0Ka3aTencTBa 3a HEMpaBUMHO (YHKUMOHMPaHe, HEMOAXOASILY MOHTaX WM MPOMsiHA Ha MeXaHW4eH komnoHeHT. He w3nonasaitte ctatusa Workman Ha MSA, gokato He
nomny4nTe NUCMEHO NOTBbPXKAEHNE OT KOMMETEHTHO NULIE, ako MpoBepKaTa YCTaHoBM HecurypHo cbeTosiHne. OceeH ToBa MSA Workman Tripod TPABBA aa ce uHcnektvpa
OT KOMMETEHTHO NNLE Hal-Marnko BeAHBX rOAMLIHO UMK MO-4eCTo, ako e O1n U3NoXeH Ha CypoBM YCOBMS UM npekoMepHa ynotpeba. KomneteHTHOTO nuue Tpsibea aa 6bae
0TOPU3MPaHO OT AENCTBALLOTO 3aKOHOAATENCTBO B ibp)KaBaTa Ha U3nonasaHe. Bx. ykasaHusiTa 3a npoBepka.

HE npomeHsiiTe u He ce onuTBaiTe fa nonpasste cratuea Workman Ha MSA. Camo MSA vnm nnua, ymbnHoMoLLeHn nucmeHo ot MSA, umat npaso Aa M3BbpLUBAT MOMPaBKM
cratua Workman. Cuctemata He TpsibBa Aa ce 13non3sa 13BbH PaMKUTE Ha OrpaHUYEHUsITa I UMK 3a KaKBIUTO 1 [ja € APy LiENK, OCBEH TE3M, 3a KOUTO € NpeaHasHayeHa.
Bceku cTatuB, koitTo e 6un nognoxeH Ha bnokupaHe 3a npeanaseaHe oT nNagaHe, Tpsbea HesabaBHO Aa 6bae w3BeaeH ot ynotpeba 1 otbenssaH kato ,HEU3MON3BAEM®,
A0KaTo He Obae NOANOXeH Ha oduLmanta npoBepka 1 0cBOOOAEH.

BaxHo 3a 6esonacHocTTa Ha nonasatens, e ye ako cratuebT Workman Ha MSA ce npenpogasa 13BbH CTpaHaTa, 3a KOSiTO € NpeAHa3HayeH, TbproBeLbT, KOMTO Npenpoaasa
cToKaTa, TpsibBa ja NpeSoCcTaBy MHCTPYKLMM W AOMbIHUTENHA None3Ha HdhopMaums 3a ynotpeba, noaapbxka, NepuoanyHa NpoBepka U PEMOHT Ha e3uka Ha CTpaHaTa, B KOSITO
e 6bae nanonssaH ctatnebT Workman Ha MSA.

Hecna3ssaHeTo Ha Te3u npeaynpexaeHue Unu HenpasunHata ynotpeba MoXe Aa NpU4nHIA hM3NIECKV HapaHsIBaHUS U CMBPT.

NOAAPBXKA U CbXPAHEHME

Cubntogasalite CTPUKTHO MHCTPYKLMMTE 33 NOYMCTBAHE B TO3W pasfen, 3a Aa NPesoTBpaTUTe HexenaHn edekT Bbpxy MaTepuanute, u3nonssanm B cratnea Workman Ha MSA.
[MoumcTBaliTe cTaTMBa CbC CMEC OT BOAA M MeK nepureH npenapar. [oacyluasaiite npuHaanexHoCTUTE € YACT napuan. He yckopsiBaiiTe CyLLEHETO ¢ noJaBaHe Ha TOMbI Bb3ayX.
[PEeKOMEPHOTO HATPyNBaHe Ha MpBLCOTUS, 605t UMK APYIK YyXaW TeNa MoXe fa NONPeYN Ha NPaBUIHOTO (YHKUMOHMPaHE Ha KOMMOHEHTUTE, a B MO-CEPUO3HU CIly4am Moxe fa rm
otcnabu. BunpocuTe 0THOCHO CLCTOSHMETO M MOYMCTBAHETO Ha KOMMOHEHTUTE TpsbBa Aa ce 0TnpaBaT kKbM MSA.

O6opynBaHe, KOETO € NOBPEAEHO MMM Ce HyXAae OT PeMOHT, TpsibBa aa ce mapkupa ¢ Hagnue ,HEW3MOJNI3BAEM® u fa ce usternn ot ekcnnoatauns. Beuuku KopekTusHu
AeiCTBUS N0 NopapbKkaTa (HECBbP3aHM C MOYMCTBAHETO) U PEMOHTHU paboT, KaTo CMsHa Ha enemeHTW, TpabBa Aa ce W3BbPLBAT OT 3aBoda Ha MSA. He onuTsaiite ga
PEMOHTMpaTe Ha MSICTO.

CbxpaHsBaiTe ctatea Workman Ha MSA Ha xnafiHo, CyX0 W YNCTO MSICTO, KOETO He e U3NIOXKEHO Ha Npsika CITbHYeBa CBETNMHA. M3bsreaitTe MecTa, U3N0XeHU Ha Bb3AeCTBUETO
Ha BMCOKW TeMnepaTypy, Bara, CBETNMHA, Macna, XMMUKanu unm TeXHUTe U3napeHus, kKakto 1 apyrv BpegHu enemeHTi. OBopyaBaHe, KOeTo e NOBPeaeHo Unn ce Hyxaae oT
nopApbXKa, He TPsAGBa f4a Ce CbXpaHsBa Ha €4HO MACTO C roAHuTe 3a ynoTpeba CbopbxeHns. CHO 3aMbPCEHO, MOKPO N 3aLjanaHo obopyasaHe Tpsbea Aa bbae rpyknnBo
MOYUCTEHO W MOACYLUEHO Npeau NpubupaHeTo My 3a CbxpaHeHue. Mpean ynotpebaTa Ha obopynBaHe, HEM3NON3BaHO 3a MO-LbITbI Nepuog OT Bpeme, To Tpsibea fa Obae
MOANOKEHO Ha OhuLManHa NpoBepka OT KOMNETEHTEH cneunanueT. TPUHOXHUKLT TpbBa Aa ce nasu 0T MexaHU4HN AechopmaLy unv yaapm (unu Hatuek). ObuyaitHa cutyauus
— XopaTa ro oCTaBsT BbpXy MaTepuanu u cneg ToBa 6bp3o ro 3aTuckat ¢ TeXKM NpeameTy.

TpaHcnoptupaiite ctatua Workman Ha MSA B onakoBka, 3a Aa ro npegnasute OT Nopsi3BaHUs, Bnara, XUMUKanu W TeXHUTE U3NapeHusi, eKCTPEMHU TeMnepaTtypu
YTPaBMONETOBM ThYM.
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CESKY
NAVOD K OBSLUZE

1. Funkce a pouziti: Hlava MSA Workman Tripod je z hlinikové slitiny a nohy jsou z hlinikové slitiny s vysokou pevnosti v tahu. TrojnoZka splfiuje normu EN 795-2012
tfida B a splfiuje pozadavky Technického nafizeni Celni unie TP TC 019/2011 ,Bezpeénost osobnich ochrannych prostfedku*, ukrajinského , Technického nafizeni
pro osobni ochranné prostfedky* a normy DSTU EN 795:2006. Trojnozka je pfenosné doCasné kotevni zafizeni pro systém pro zachyceni padu osob a pro
zachranny systém. M0Ze se pouzit k zachyceni padu, zachrané, vyprosténi, evakuaci, v zavislosti na tom, ktery prvek pfidavného vybaveni je soucasti zafizeni.
MSA Workman Tripod je uréena k pouziti jednou osobou s kombinovanou celkovou hmotnosti nepfevy3ujici 181 kg, véetné odévu, néfadi a jinych véci nesenych
uzivatelem. Nosnost je v souladu s normou EN795. Kdyz je na MSA Workman Tripod namontovan MSA Workman Winch zplsobem popsanym v dal$i ¢asti,
tato konfigurace je vhodna pro zvedani, spousténi a nastaveni polohy osoby s maximalni hmotnosti 140 kg, nebo materialli s maximalni hmotnosti 225 kg. Tato
pouZiti a nosnosti jsou v souladu se Smérnici pro strojni zafizeni 2006/42/ES. Kdyz je trojnozka pouZita jako soucast systému pro zachyceni padu, uzivatel musi
byt vybaven prostfedky, které omezi maximalni dynamické sily plsobici na uzivatele béhem zachyceni padu na 6 kN. Trojnozku Workman nikdy nepouzivejte
soucasné ke zvedani, spousténi nebo nastaveni polohy osoby a materiald. Obrazek 32 znézorfiuje konfiguraci volitelnych dopliiki a typické pouZiti téchto
systému.

2. Pouziti pfislusenstvi MSA Workman Tripod: (1) Boné montovana vykyvna oka (obr. 6) se pouZivaji pro systémy pro zachyceni padu osob, napfiklad pro
poddajné zajistovaci vedeni (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), zatahovaci zachycova¢ padu nebo zachranny zatahovaci zachycova¢ padu.
Informace o instalaci a pouziti téchto volitelnych komponent(i naleznete ve zvlastnich navodech dodavanych s témito produkty. (2) Centraini vykyvné oko se
pouZiva pro pfipevnéni pfisluSenstvi, napfiklad oddélené montované kladky MSA, obj. €. 506222, pro MSA Workman Winch (obr. 4 a 7). Pokud neni centraini
vykyvné oko pouzito pro MSA Workman Winch, Ize ho pouZit k pfipevnéni poddajného zajiStovaciho vedeni, zatahovaciho zachycovace padu nebo zachranného
zatahovaciho zachycovace padu. (3) Zachranny zatahovaci zachycova¢ padu MSA a MSA Workman Winch se montuji na trojnozku spolecné s oddélené
montovanymi kladkami MSA, obj. ¢. 506222 a karabinami, obj. ¢. 10129888. (4) Zachranny zatahovaci zachycova¢ padu MSA a MSA Workman Winch se
pfipeviiuji k trojnozce pomoci integrovanych konzol montovanych na nohy. (5) V kazdé vysuvné noze je jeden pojistny kolik. KdyZ je dosazeno pozadované délky
nohou, jednotlivé koliky se vlozi do pfisluSnych direk v horni a dolni ¢asti nohy. Pfi zasouvani nebo vytahovani koliku z trojnozky je potfeba stisknout a podrzet
tlaCitko na konci koliku (obr. 8). Zatahovaci zachycova¢ padu nebo zachranny zatahovaci zachycovac€ padu MSA Ize také pfipevnit pfimo k boéné montovanému
vykyvnému oku pomoci karabiny splfiujici pozadavky normy EN 362. Nosnost zachranného zatahovaciho zachycovace padu pfipevnéného pfimo k bocné
montovanému vykyvnému oku MSA Workman Tripod je 140 kg. (6) Zakladnovy popruh pro nohy slouzi k udrzovani polohy noh trojnozky a k rozlozeni zatéze
pfi pouzivani systému (obr. 52). Trojnozka ma pfipojné body v zakladné kazdé spodni nohy. Skrze tyto body je popruh proviecen. Ve je spravné sestaveno,
kdyZ je popruh proviegen skrze vSechny tfi pfipojovaci body, konec popruhu je provieéen pfezkou a popruh je utaZen. (7) Popruh pro nohy mize byt s hlavici
trojnozky spojen také pomoci karabiny a pouzit jako nosny popruh (obr. 9). (8) Nylonovy transportni vak se pouziva k ochrané trojnozky pfi transportu a uskladnéni
(obr. 10). (9) Karabina, obj. €. 10129888, se pouziva k pfipojeni oddélené montované kladky MSA, obj. ¢. 506222, k postrannim pfipojovacim bod(im na hlavici
trojnozky. (10) Oddélené montovana kladka je ur€ena k pouziti spolu se zachrannym zatahovacim zachycova¢em padu nebo s MSA Workman Winch, kde lano
zachranného zatahovaciho zachycovace padu nebo MSA Workman Winch prochazi oddélenou kladkou a spousti se do stfedu pracovniho prostoru (obr. 3). (12)
Ohledné pfipojeni volitelnych komponent k trojnozce kontaktujte MSA nebo pouzijte samostatné navody dodavané s jednotlivymi komponenty.

3. Provozni pokyny: UZivatel je odpovédny za zajiSténi seznameni pracovnikd s témito provoznimi pokyny MSA Workman trojnoZce a za vyskoleni pracovniku
opravnénou osobou. Ujistéte se, Ze jste byli k pouzivani MSA Workman trojnozky nélezité proskoleni, a ze bezpeéné vite, jak funguje.

4. Pracovni pouziti: Neotvirejte vchod do pracovniho prostoru pfed kompletni instalaci trojnozky a vSech ostatnich souéasti systému. Vztyéeni a nastaveni
trojnozky (OBR. 13-18): Krok 1: Naklorite trojnoZku do svislé pozice, nohami dold. Krok 2: Pootoéte kazdou nohu trojnozky, jednu po druhé, do fixované pozice
smérem ven. PovSimnéte si, ze se kazda noha automaticky zacvakne nahoru, kdyZ je zavés uzamcen. Zkontrolujte, zda jsou zavésy uzamceny. Krok 3: Nastavte
nohy kolem krytu otvoru tak, jak to odpovida pdorysu pracovni zény a stavu povrchu. PoZadavky na odstupy od sousednich objektl jsou uvedeny v kapitole 6.
Konstrukéni Udaje, ast 4. Krok 4: Volitelné komponenty, které maji byt pfipojeny k hlavici trojnozky, jako je rozkladaci kladka, by mély byt v tuto chvili zapojeny.
Pro kazdou jednotlivou komponentu, ktera méa byt instalovana na trojnozku, postupuijte podle patfiéného navodu k pouZiti. Krok 5: Zvyste jednu nohu trojnozky
vytazenim koliku (pfipojenému k horni &asti nohy), po krocich vytahnéte dolni ¢ast nohy, a opét zasurite kolik. To udélejte postupné s kazdou nohou, az bude
trojnozka nastavena do pozadované vysky. Hlavice trojnozky by méla byt nastavena po skonceni instalace. Dbejte, aby nebyla zadna z noh vytazena pfi Zadném
kroku pfili§ vysoko, coZ by zpUsobilo pad trojnozky. Nohy trojnozky se nesmi roztahnout vice, nez je vyzna€eno zna¢kou maxima, viz obrazek 8. Krok 6: Az bude
trojnozka v patficné vysce, ujistéte se, Ze je stabilni a ze stoji kolmo. Protahnéte zakladovy pas skrze patky v dolni &asti noh trojnozky. Zkontrolujte vSechny koliky,
abyste se ujistili, ze jsou bezpe¢né zasunuty a nastavte patky do seSlapnuté polohy. Utahnéte pas skrze vSechny pfipojné body povytazenim volného konce
sité skrze bezpe€nostni zamek. Kdyz je na trojnozku pfipojeno v8echno vybaveni, naposledy se ujistéte, Ze je kolma a stabilni. Udélejte zavérecné tpravy. Pak
odklopte dvitka a odstrarite kryt.

Pro slozeni trojnozky pfi transportu nebo uskladnéni zopakujte proceduru v opaéném pofadi. K uvolnéni uzaméenych zavésu noh zatahnéte za nohu smérem
dolli a otoCte ji smérem dovnitf. Bezpe&né spojte nohy trojnozky tim, Ze je obtocite spodnim pasem, jak to ukazuje (OBR. 18).

5. Pravidla inspekce: Krok 1: Zkontrolujte Stitky na trojnozce, zda jsou na misté a &itelné. Zkontrolujte inspekéni tabulku, abyste se pfesvédgili, Ze formalni inspekce
byla uskute¢néna béhem poslednich 12 mésicu. Neukazuje-li tabulka, Ze formalni inspekce byla vykonana béhem poslednich 12 mésicl (vyznaceno vyrazenim),
nebo chybi-li jakykoliv &titek nebo je-li necitelny, vyfadte trojnozku z provozu a oznadte ji napisem ,NEPOUZITELNE* do doby, dokud nebude provedena formalni
inspekce kompetentni osobou. Krok 2: Prohlédnéte zafizeni hlavice, zda na ném neni pfitomna koroze, deformace, neni nalomeno, zda nékteré ¢asti nebyly
zaménény nebo neschazeji, neutrpélo-li ohném &i vysokou teplotou nebo chemikaliemi. Krok 3: Prohlédnéte vSechny mechanické soucasti (napf. hlavici, nohy,
aretacni koliky v nohach, pfipojovaci koliky, patky), zda nejsou deformovany, korodovany, zda se na nich neudélaly dolicky, zda nejsou roztfepené, nemaji ostré
hrany, zafezy, vruby, schazejici nebo uvolnéné dily, zda naleZité funguji a zda nenesou stopy vystaveni vysokym teplotam &i chemikaliim. Krok 4: Prohlédnéte
vSechny nekovové dily (napf. protismykové podlozky patek, Stitky a zakladovy pas), zda nejsou nafiznuté, polamané, pfili§ opotfebované a zda nékteré dily
neschazeji nebo nejsou uvolnéné. Prohlédnéte je také, zda nenesou stopy ohné nebo vystaveni chemikaliim. Krok 5: Zkontrolujte funkci noh trojnozky. Nohy
by se ve svych dutinach mély pohybovat jemné a vysunuty do pIné oteviené pozice by mély pevné sedét. Dolni ¢asti noh by mély v hornich ¢astech noh volné
prokluzovat po celé své délce. Patky trojnozky by se mély snadno otacet a zlistavat po vztyCeni trojnozky rovné na povrchu. Krok 6: Zkontrolujte kazdou
komponentu a subsystém celého systému podle pfipojeného navodu vyrobce. Podrobné inspekce musi byt zaznamenany do inspekéniho seznamu. Po prohlidce
udélejte znacku nebo vyrazte dirku do inspekéni visacky, abyste potvrdili, Ze byla vykonana Upina formélni inspekce.

6. Konstrukéni specifikace: (1) Povrch (kotvisté) kde je trojnozka instalovana, by nemél mit vétsi sklon nez 152 mm na vzdalenosti 3 m. Naklon vétsi, nez
odpovida 2,8°, mlze zpUsobit, Ze trojnozka bude klouzat nebo se prevrhne.
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(2) Pevnost podlahy (z&kladny, podlazi) pfi pouzivani trojnozky nesmi byt niz8i nez 10 kN. Trojnozka je ur€ena pro jednu osobu. DalSi personal, pracujici
bezprostiedné v této oblasti jako ¢ast podplrného tymu vyZaduje zvlastni a oddélené bezpecnostni systémy v zavislosti na jejich Ucelu a pracovni funkci.
(3) Je TREBA vzit v Gvahu minimalni vzdalenost mezi uZivatelem a objektem nebo zemi, aby se predeslo kolizi. Vyzadovany rozestup noh zaleZi na typu
pouzitého pfipojovaciho subsystému a umisténi kotvisté a kotevni spojky. Piedejdéte zhoupnuti pfi padu a srazce s objekty na nebo pobliz trajektorie padu.
Pracuijte stale bezprostfedné pod kotvistém/kotevni spojkou. Neuposlechnuti tohoto varovani mdze zpUsobit vazné zranéni nebo smrt.
(4) Vzdalenost mezi polohou noh vztyéené trojnozky, nachazejici se v pracovni poloze, a pfistupovym otvorem, kterym se pracovnik bude spoustét, musi byt
takovd, aby Zadné z noh trojnozky nepfekryvala pfistup, nebo aby néktera z noh nebyla pfili§ blizko okraji otvoru a mohla do néj spadnout. Vzdalenost mezi
pracovni pozici kazdé z patek noh trojnozky a okrajem kotvi§té musi byt minimainé 0,9 m a umoznit volny pohyb pomocného personélu béhem vzty&ovani,
pouzivani a skladani (OBR. 11-12). UdrZujte pracovni oblast bez prekazek, pfedmétd, které by mohly zapfi€init zakopnuti a louZi, coz by mohlo ohrozit bezpe¢né
pouZiti pracovniho systému z&chrany pfi padu.
(5) Nad kotvistém musi byt dostate¢na svétla vyska, umoziujici Upiné vztyéeni trojnozky. Tato svétla vyska je znazornéna na obrazku €. 1. Vnitfni svétla vyska
zavisi na soucastech systému (volitelnych dopliicich), které mohou byt pfipojeny k hlavici trojnozky. Ohledné disledkl pro uréeni svétlé vysky v souvislosti s
instalaci konkrétniho zafizeni, odkazujeme na zvlastni navody, dodavané s témito produkty.
(6) Kyselé, alkalické nebo jiné prostfedi s agresivnimi latkami mlZe poskodit pevné soucasti trojnozky. Pracujete-li v chemicky agresivnim prostfedi, konzultujte
s MSA vhodné systémové komponenty pro své specifické podminky. Chemické latky, vysoké teploty a koroze mohou trojnozku poskodit. V prostiedi, kde se
vyskytuji chemickeé latky, vysokeé teploty a koroze, jsou zapotfebi ¢astéjSi formalni inspekce. Nepouzivejte v prostiedich s teplotou vy$Si nez 85 °C. Nevystavujte
po deldi dobu korozivnimu prostfedi. Budte mimofadné opatrmi pfi praci blizko zdrojd elektfiny, nachazejicich se pod napétim. UdrZujte bezpeénou pracovni
vzdalenost od zdroju elektrického napéti. Pfi praci v blizkosti pohyblivych strojnich zafizeni (napf. béZici pas, rotujici hfidele, lisy, apod.) se ujistéte, Ze v Zadné z
Casti systému se nenachazeji uvolnéné dily.
(7) Uzivatel musi mit zachranny plan a musi mit po ruce prostfedky na jeho provedeni; tento plan musi brat v Gvahu vybaveni a specialni vycvik nezbytny k
zajisténi rychlé zachrany za jakychkoli pfedvidateinych podminek.
(8) V&echny soudasti (napf. celotélové Gvazky, lana pohlcujici energii, karabiny, haky s pojistnym pérem atd.) spojené s MSA Workman trojnozkou MUSI byt
kompatibilni. MSA Workman trojnozka je navrzena k pouziti s MSA schvalenymi souc¢astmi a spojovacimi subysystémy. PouZiti tohoto subsystému—MSA Workman
trojnozky s produkty jinych vyrobct, které nejsou MSA pisemné schvéleny, se mlize negativné podepsat na funkéni odolnosti souc¢asti systému a spolehlivosti
celého systému. S jakymikoliv otazkami, nebo potfebujete-Ii dal$i informace, kontaktujte MSA.
(9) Trojnozka MSA Workman je ur€ena k pouZiti jednou osobou s kombinovanou celkovou hmotnosti nepfevy3ujici 181 kg, véetné odévu, narfadi a jinych véci
nesenych uZivatelem. K provadéni praci ve vyskéch je nezbytna dobra zdravotni pfipravenost uzivatele. Urcité zdravotni problémy mohou ohrozovat bezpe¢nost
uzivatele jak béhem normalniho pouzivani MSA Workman trojnozky, tak i ve stavu nouze (uzivani Iékd, problémy se srdcem atd.). Mate-li jakékoliv pochybnosti,
konzultujte je se svym Iékafem. MSA Workman trojnozku nesmi NIKDY pouZivat t&hotné Zeny a nezletili.
VAROVANI

Celotélova vystroj dle EN 361 je jedinym pfijatelnym vybavenim k drzeni téla, které Ize pouzit u systému k zachycovani padu.
Zachytny systém proti padu, MUSI byt pfipojovan JEDINE k zadnimu D-krouzek popruhu nebo k prednimu D-krouzek popruhu s doplfiujicim &titkem zachycovade
padu ,A*. Tyto body Ize také pouZzit pro pfipojeni zachranného systému. K zachycovani padu ani k jiSténi pfi lezeni nikdy nepouZivejte D-krouzek na pasu.
D-krouzek na pasu u vystroje MUSI byt pouzivan POUZE k pfipojeni systému pracovniho polohovani (EN 358) a NIKDY k pfipojeni zachycovade padu ani jisténi
pfi lezeni.
MSA Workman trojnozka musi byt dikladné zkontrolovana pfed kazdym pouzitim pro ovéfeni, Ze se nachazi v provozuschopném stavu. Prozkoumejte kazdou
Cast trojnozky, zda neni vazné opotfebovana, zda neschazi nebo nejsou poskozeny dily, zda nenese stopy koroze nebo jiného poskozeni. Zkontrolujte, zda
Stitky nechybi nebo nejsou-li necitelné; neni-li zde znamka Spatné funkce, nespravného upevnéni nebo modifikace jakékoliv soucasti. Pokud inspekce odhalila
nebezpedny stav, nepouzivejte MSA Workman trojnozku az do pisemného schvaleni kompetentni osobou. Dale MUSI byt Trojnozka MSA Workman zkontrolovana
kompetentni osobou nejméné jednou ro¢né, nebo Eastéji, jestlize byla vystavena naroénym podminkam nebo intenzivnimu pouZivani. Kompetentni osoba musi
byt autorizovana podle platné legislativy v zemi pouziti. Viz pravidla inspekce.
MSA Workman trojnozku NEUPRAVUJTE ani se ji NEPOKOUSEJTE opravovat. MSA Workman trojnozku muze opravovat pouze MSA nebo subjekty, které byly
MSA pisemné autorizovany. Systém se nesmi pouzivat mimo své limity nebo na jiné ucely, nez pro které je urcen.
Jakékoliv trojnozka, ktera byla vystavena sile, plisobené zachycenim padu, musi byt okamZit& vyfazena z provozu a oznacena jako ,NEPOUZITELNE®, dokud
neprojde a neni schvalena formalini inspekéni procedurou.
Pro bezpecnost uzivatele je nezbytné, aby, pokud je MSA Workman trojnozka opétovné prodana mimo zemi, kde byla vyrobena, prodavajici poskytl instrukce a
dalsi relevantni informace k poutZiti, pro drzbu, pravidelnou kontrolu a opravy a to v jazyce zemé, ve které bude MSA Workman trojnozka pouzivana.
Nedodrzeni téchto varovani mize zplisobit vazna zranéni nebo smrt.

UDRZBA A SKLADOVANI

Pfisné dodrzuite instrukce ohledné Gisténi v této sekci, abyste se vyhnuli negativnim viivim na materialy, které jsou v MSA Workman trojnozce pouity. Cistéte
trojnozku roztokem vody a jemného myciho prostfedku. Osuste pevné ¢asti suchym hadfikem. Neurychlujte suSeni horkym vzduchem. Nadmérné nahromadéni
necistot, barvy nebo jiné cizi hmoty miiZe branit spravné funkci soucasti a v nékterych pfipadech je mize oslabovat. Otazky, tykajici se soucasti a podminek
jejich Cisténi by mély sméfovat na MSA.

Vybaveni poskozené nebo ve stavu vyzadujicim tdrzbu musi byt oznageno jako ,NEPOUZITELNE* a vyfazeno z provozu. Udrzba (kromé &isténi) a opravy, jako
napfiklad vyména soucasti, musi byt provadéna spolecnosti MSA. Nepokousejte se o opravy.

MSA Workman trojnozku ukladejte na chladném, suchém a &istém misté mimo dosah pfimého slunecniho zareni. Vyhnéte se mistlim, kde je horko, vihko, svétlo,
olej a chemikalie nebo jejich vypary, nebo kde se nachazeji jiné nepfiznivé plsobici vlivy. Vybaveni poSkozené nebo ve stavu vyZadujicim Gdrzbu nesmi byt
skladovano na stejném misté, jako vybaveni pouZitelné. Velmi znecisténé, mokré nebo jinak kontaminované vybaveni musi byt pfed uskladnénim fadné oSetfeno
(napf. vysuSeno a vycisténo). Pfed tim, nez bude pouzito vybaveni, které bylo po delSi dobu uskladnéno, musi kompetentni osoba provést jeho oficialni prohlidku.
Trojnozku je tfeba chranit pfed jakoukoliv mechanickou deformaci nebo mechanickym namahanim (nebo narazem). Typicky pfipad - pracovnici ponechaji
trojnoZku na hromadé materialu a hodi na ni tézké prfedméty.

MSA Workman trojnozku pfepravuijte v obalu, aby byla chranéna pfed pofezanim, vihkosti, chemikaliemi a jejich vypary, nepfiméfenymi teplotami a ultrafialovymi
paprsky.

Page 44 © 2016 MSA




MAGYAR P/N 10112828

MAGYAR

HASZNALATI UTASITAS

1. Miikédés és alkalmazas: A MSA Workman Tripod haromlabu allvany feje és labai aluminiumétvézetbdl késziinek, és nagy szakitoszilardsagot biztositanak. A haromlabu
allvany megfelel az EN 795-2012 B osztaly szabvanynak és a Vamunié TP TC 019/2011 szamu ,Személyi védéfelszerelések biztonsaga” ciml mliszaki el6irasainak, az ukran
,Személyi védofelszerelésekre vonatkozd miiszaki eléirasoknak” és a DSTU EN 795:2006 szabvanynak. A haromlabu allvany egy személyi zuhanasgatlo rendszer és ment6
rendszer hordozhat6 ideiglenes kik6t6 eszkdze. Hasznélhaté mindenféle zuhanasgétiasra, mentésre, visszahizasra, kitiritésre - attol fiiggden, hogy milyen kiegészitdkkel van
felszerelve. Az MSA Workman Tripod haromlabu allvanyt rendeltetésszeriien egy személy hasznalhatja olyan kdrlilmények kdz6tt, hogy a kombinalt teljes tdmeg ne haladja meg
a181 kg-ot, beleértve a ruhazatot, eszkdzoket, és a felhasznalonal 1évé egyéb targyakat. A kapacitas megfelel az EN795 szabvanynak. Ha MSA Workman Winch csorlé van
felszerelve az MSA Workman Tripod haromlabu allvanyra a kdvetkezd részben leirtak szerint, akkor ez a konfiguracié alkalmas maximum 140 kg tdmeg személy vagy maximum
225 kg témegli anyag emelésére, leeresztésére és pozicionalasara. Ezen alkalmazasok és kapacitasok megfelelnek a 2006/42/EC sz. Gépiranyelvnek. Ha a haromlabu allvanyt
zuhanésgatld rendszer részeként hasznaljak, a felnasznalét fel kell szerelni olyan eszkdzzel, amely maximum 6 kN-ra korlatozza a zuhanasgatlas kézben a felhasznaléra haté
maximum dinamikus eréket. Soha ne hasznaljon Workman Tripod haromlabu allvanyt személyek és anyagok egyszerre torténd emelésére, leeresztésére vagy pozicionalasara.
A 32. abra opcidnak mindsiilé tartozékok konfiguracioit, valamint tipikus alkalmazasokat mutat be eme rendszerek vonatkozasaban.

2. Az MSA Workman Tripod haromlabd allvany rogzitéseinek hasznalata: (1) Az oldalszerelésii forgd kapocsszemek (6. ABRA) olyan személyes zuhanasgatlé rendszereknél
hasznalhatok, mint példaul rugalmas fiiggesztékotél (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), RTFA (visszahuzhato tipust zuhanasgatlo) vagy menté RTFA. Ezen
opciok telepitéséhez és hasznalatdhoz tanulmanyozza az illet termékekkel egyetemben leszallitott kézkonyvek kilon utasitasait. (2) A kozponti forgdszemek tartozékok
csatlakoztatasara szolgalnak, példaul MSA hasitott szerelésti csiga — cikkszam 506222 — az MSA Workman Winch cséridhéz (4. és 7. ABRA). Ha a kézponti forgészemet nem
az MSA Workman Winch csorléhdz hasznalja, a kdzponti forgészem rugalmas rogzitd kotél, RTFA vagy mentd RTFA csatlakoztatasara hasznalhaté. (3) Az MSA menté RTFA
és Workman Winch csorl6 az allvanyra van szerelve az MSA hasitott szerelésli csigakkal — cikkszam 506222 - és a karabinerekkel — cikkszam 10129888 — egyiitt. (4) Az MSA
mentd RTFA és Workman Winch csorl6 beépitett szerelékonzolokkal csatlakozik a haromlabu allvanyhoz. (5) Mindegyik hosszabbitd labban egy zarolé csapszeg van. Az egyes
csapszegeket a felsd és alsé labakon kivalasztott furatokba kell illeszteni ahhoz, hogy megfelel6 labhosszat nyerjlink. A csapszeg végén 1évé gombot lenyomva kell tartani
addig, amig a zarol6 csapszeget be nem helyezi vagy ki nem veszi a haromlabu allvanybol (8. ABRA). Az MSA RTFA vagy menté RTFA EN 362 szerint tandsitott karabinerrel
kozvetlenil is felszerelhetd az oldalszerelésii forgd kapocsszemre. A menté RTFA az MSA Workman Tripod haromlabu allvany oldalszerelési forgd kapocsszemére szerelve
140 kg teherbirasu. (6) A 1ab alapjanal talalhato pant a haromlabu allvany labainak helyzetét hivatott megtartani, és az alkalmazott terhelést a rendszer hasznalatakor elosztani
(52. ABRA). A haromlabu allvanyoknal minden egyes als lab alapjanal rogzits elem talalhato, melyen a lab alapjanal talalhaté pantot at kel flizni. Szerelése akkor teljes, amikor
a pant vége mindharom rogzitd elemen atvezetésre kerilt, a blitykds rogzitéesaton keresztlil csatlakozik, és meg van szoritva. (7) A labpantot a haromlabu allvany fejéhez
is csatlakoztathatjuk karabiner segitségével, és igy anyagmozgaté pantként hasznalhatjuk (9. ABRA). (8) A nejlon hordoz6zsak a haromlabu allvanyt a szallitasi és tarolasi
miiveletek alkalmaval hivatott védeni (10. ABRA). (9) A karabiner — cikkszama 10129888 — a hasitott szerelés(i MSA csiga — cikkszama 506222 — opcié szerelését szolgalja az
oldals¢ rogzité pontokhoz a haromlabu allvany fején. (10) A hasitott szerelésl csiga tervezésének kdszénhetéen mentd RTFA vagy MSA Workman Winch csorlével hasznélhato,
mely esetben a mentd RTFA vagy az MSA Workman Winch csorld kabele a hasitott szerelésii csigan halad 4t és a munkaelérhetdség kdzéppontjaba ereszkedik le (3. ABRA).
(12) Forduljon az MSA-hoz, amennyiben tovabbi informaciokat szeretne megtudni az opciok haromlabl allvanyhoz torténé csatlakoztatasardl, illetve tanulmanyozza az egyes
komponensekkel egyetemben leszallitott kiilon hasznalati utasitasokat.

3. Hasznalati utasitasok: Az MSA Workman haromlabl allvany felhasznalojanak kotelessége biztositani, hogy azok, akik a terméket hasznaljak, alaposan elsajatitsak a
vonatkoz6 hasznalati utasitasokat, és illetékes személy altal kertilienek kiképzésre. Biztositsa, hogy megfeleld képzésben részesiljon eme MSA Workman haromlabu allvany
hasznélatanak vonatkozasaban, és gy6zédjon meg arrél, hogy miikodését teljes mértékben megértette.

4. Munkamodszer: A sziik hozzaférés rekeszt ne nyissa fel mindaddig, mig a haromlabu allvany és valamennyi egyéb haromlabu allvany rendszerelem dsszeszerelését be
nem fejezte. A haromlabl allvany dsszeszerelése és beallitasa (lasd a 13.-18. abrat): 1. miivelet: Allitsa a haromlabu allvanyt fiiggéleges, labra allitott helyzetbe. 2. miivelet;
Egyenként forditsa kifele a labakat, és zarolja azokat kihtzott helyzetben. Felhivjuk szives figyelmét, hogy a labak egyenként automatikusan felfele vetédnek a csuklészerkezet
zérolddasakor. Ellendrizze a csukldszerkezet biztos zarolddasat. 3. mivelet: Helyezze a labakat a buvo nyilas védéburka kdré a munkateriilet geometrigja és a felileti koriimények
szerint. Tekintse meg a 6. tervezési nyilatkozat 4. szakaszat a felszerelési tavok kovetelményeiért. 4. mlvelet: A haromlabu allvany fejhez opcioként csatlakoztatasra szant
komponenseket, mint példaul a hasitott szerelésii csigat, ekkor kell a haromlabu allvany fejre raszerelni. Tartsa be a haromlabu allvanyra opcioként felszerelendé minden egyes
komponens vonatkozd hasznalati utasitasat. 5. miivelet: Egyszerre egy labat emelje a haromlabu allvanynak ugy, hogy a (felsd labszakaszhoz tartoz6) csapszeget meghuzza, a
lab alsd szakaszat fokozatosan csusztatja ki, majd a csapot visszaengedi. Ezt a miiveletet végezze el minden egyes Iabnal, mig a haromlabu allvany fej az 6hajtott magassagot
el nem éri. A haromlabu allvany fejnek szintben kell lennie, amikor a telepités befejezédott. Vigyazzon arra, hogy egyetlen labat se hosszabbitson meg olyannyira, hogy ez a
haromlabu allvany feldontését eredményezze. A haromlabu allvany labait tilos a maximalis jelzésnél jobban kihzni. Lasd a 8. abréat. 6. mlivelet: Amint a megfelelé magassagot
elérte, ellendrizze a haromlabu allvany biztos stabilizalasat és fliggbleges beallitasat. Vezesse &t a lab alapjanal talélhatod pantot a haromlabu allvany labainak alsé részén
talélhato labrészeken. Ellendrizzen valamennyi csapszeget a labaknal a biztos régzités tekintetében, és allitsa a labakat lefele futd fellletet képzd helyzetbe. Szoritsa meg
a pantot az dsszes csatlakoztaton keresztiil ugy, hogy a gongydleg szabad végét huzza a biityok csatjan keresztil. Amikor minden elem helyén van a haromlabd allvanyon,
végezzen még egy utolso ellendrzést a fliggblegesség és a stabilitas tekintetében. Végezze el az utolsd igazitasokat. Majd tavolitsa el a buvo nyilast és ennek véddburkat.
Aharomlabu allvany szallitas, illetve tarolas céljabol torténd tomaritése érdekében jarjon el a miiveletek forditott sorrendjében. Alab csukldszerkezet-zarolasanak feloldasa érdekében
huzza lefele, és déntse befele a labat. Fogassa jol dssze a haromlabu allvany labait az alsé pant segitségével az illusztralt modon (lasd a 18. abrat).

5. Ellendrzési iranyelvek: 1. mivelet: Ellen6rizze a haromlabu allvany cimkéit, hogy meggy6z8djon ezek 1étezésérdl és olvashatdsagardl. Ellendrizze a hivatalos ellendrzési
racsot, hogy az utébbi 12 hénapban tortént-e hivatalos ellendrzés. Ha a racsban nem szerepel, hogy hivatalos ellenérzésre sor kertilt az utdbbi 12 honapban (lyukasztassal),
vagy ha barmely cimke hianyzik vagy olvashatatlan, vonja ki a haromlabd allvanyt a hasznalatbdl, helyezzen el rajta ,HASZNALHATATLAN” cimkét addig, amig egy hozzaértd
személy el nem végzi a hivatalos ellenérzést. 2. mivelet: Ellendrizze a fej alkatrészcsoportot korrozio, repedés, deformacio, torés, modosult illetve hianyzo elemek, égési,
tulhevilési és vegyi nyomok tekintetében. 3. miivelet: Ellendrizzen minden fémalkatrészt (azaz a fejet, a labakat, a lab csapszegeit, a rdgzité csapszegeket, a talpakat)
deformacio, torés, repedés, korr6zié, mély kipattogzas, szalkas élek, éles élek, metszések, mély bevagasok, hianyzo illetve meglazult részek, alkalmatian miikodés, és tilheviilés
illetve vegyi nyomok tekintetében. 4. mivelet: Ellendrizzen minden nem-fém részt (azaz a csuszasellenalld talpbéleléseket, cimkéket és a lab talppantjat) vagas, torés, tulzott
kopés, hiany és meglazulds szempontjabdl. Végezzen ellendrzést az égési, illetve tulheviilési és vegyi nyomok tekintetében. 5. mivelet: Ellendrizze a allvanylabak mikodését.
Az allvanylabaknak zokkendmentesen kell mozogniuk a szdmukra fenntartott helyen (tokjukban), és biztosan kell aliniuk, amikor teljesen kinyujtott helyzetben vannak. Az
allvanylabak alsé részeinek teljes hosszukban siman kell cstszniuk a felsd labrészekben. A haromlabu allvany talpainak kénnyen forgathatéknak kell lenniik, és a talajon
laposan kell allniuk, amikor a haromlabu allvany felszerelésre keriil. 6. mlvelet: Ellendrizze a felszerelt rendszer minden komponensét és alrendszerét a vonatkozo6 gyartdi
utasitasok szerint. A részletes vizsgalatokat a fellilvizsgélati ellendrzélistaba kell feljegyezni. Az felllvizsgélat utan jel6lie meg vagy lyukassza ki az ellendrzé cimkét, jelezve,
hogy egy teljes el6irasos ellendrzés kertilt elvégzésre.

6. Tervezési meghagyasok: (1) Annak a (horgonyozasi) feliiletnek a délése, ahova a haromlabu allvanyt telepitik, nem haladhatja meg a 152 mm-t 3 m-en beliil. A 2,8° mértéket
meghaladé délés a haromlabu allvany csuszasahoz, illetve felborulasahoz vezethet.

© 2016 MSA Page 45



P/N 10112828 MAGYAR

(2) A foldszinti erd (alap, padlo) a haromlabu allvan elhelyezésénél nem haladhatja meg a 10 KN-t. A haromlabu allvanyt rendeltetésszerlien egy személy hasznélhatja. A
kozvetlen kozelében dolgozo segitdcsapat személyzetének céljukat és feladatkériiket szolgalo kilonalld és fuggetlen biztonsagi rendszerre van sziksége.

(3) A szerkezettel vagy a talajjal valo (itkdzés megel6zése céljabol szamitasba KELL venni a felhasznalé alatti minimalis megengedett kdzelséget. A szilkséges tavolsag mértéke
a hasznalt csatlakoztato alrendszer tipusatol, a horgonyozasi helytdl és a horgonyozasi csatlakoztatastdl fligg. Tartézkodjon a forgdzuhanastdl, és a zuhanasi utvonal mentén,
vagy mellett talalhato targyakkal valo itkézéstél. Dolgozzon mindig kdzvetleniil a horgonyozas / horgonyozas csatlakoztato alatt. Ezen figyelmeztetések be nem tartasa sulyos
sérlléshez, illetve halalesethez vezethet.

(4) Afelallitott és munkahelyzetbe hozott haromlabu allvany talpai kozotti tavolsagnak és a munkaelérhetdségi térnek, melyben a dolgoz6 leeresztésre kerdil, olyannak kell lennie,
hogy a haromlabu allvany labainak egyike se kerlljon a munkaelérhetéséget biztosito tér folé vagy tal kdzel a lyuk széléhez, hogy a nyilasba eshessen. Minden egyes haromlabu
allvanytalp munkahelyzete és a horgonyozas kiilsé része kozotti tavolsadg minimalisan 0,9 m kell, hogy legyen, és a tdmogatd személyzet korlatozatlan mozgésat kell lehetévé
tennie az allvany felallitasakor, hasznalatakor és témdritésekor (lasd a 11.-12. abrat). Mentesitse munkatertiletét az akadalyoktdl, gancsolasi kockazatoktol és kiomlésektdl /
kiontésektdl, melyek a zuhanasgatlo-mentd munkarendszer biztonsagos miikodését gatolhatnak.

(5) Elégséges kiilsé tavolsagnak kell 1éteznie a horgonyozas folétt a haromlabu allvany teljes felallitasahoz. Ezt a tvolsagot az 1. &bra illusztralja. A fej részére fenntartott belsd
tér a rendszerelemektdl (opcioként alkalmazott tartozékoktol) fiigg, melyek a haromlaba allvany fejére kerlilhetnek felszerelésre. Tanulmanyozza az egyes rendszerelemek
felnasznaléi kézikonyvét annak megallapitasara, hogy milyen hatassal vannak a fej folotti tavolsagra, amennyiben beszerelésre kerlinek.

(6) Savas, lugos, illetve egyéb, agressziv anyagokat tartalmazd kérnyezet arthat eme haromlabu allvany fémrészeinek. Ha vegyi szempontbdl agressziv kbrnyezetben dolgozik,
forduljon az MSA-hoz annak megallapitasara, hogy az On specifikus feltételei esetén melyek az elfogadhatd komponensek. A vegyi, hdmérsékleti és korrézios kockazatok
a haromlabu allvanyt karosithatjak. Gyakoribb szabalyszer(i ellenérzés szikséges vegyi, hémérsékleti és korrozios kockazatokat mutatd kérnyezetek esetén. Ne hasznélja
85 °C hémérsékletet meghaladd kérnyezetekben. Ne tegye ki korréziés kornyezet hatasanak hosszas ideig. Kiléndsen évatosan jarjon el valahanyszor fesziiltség alatt allé
villamos tapegységek kdzelében dolgozik. Tartsa be a villamos kockazatokhoz képest szamitott (lehetéleg legaldbb 3 méternyi) tavolsagot a biztonsdgos munkara vonatkozé
meghagyasok szerint. Ha mozgo gépelemek (példaul szallitdszalagok, forgotengelyek, prések, stb.) mellett dolgozik, gy6z8djon meg arrdl, hogy a rendszer semmilyen részénél
nincs meglazult elem.

(7) A felnasznaldnak rendelkeznie kell mentési tervvel, illetve annak végrehajtasahoz sziikséges eszkdzokkel, tovabba a mentési tervnek figyelembe kell vennie az 6sszes
eldrelathatd korilményt, a gyors mentéshez sziikséges eszkdzoket és a specialis kiképzést.

(8) Minden olyan elemnek (példaul teljes testhevedernek, dnvisszahlzodo szijnak/tartokotélnek, karabinernek, villmkapcsol6dd huroknak / kampénak, stb.), mely ehhez az
MSA Workman haromlabu allvanyhoz keriil csatlakoztatasra, kompatibilisnek KELL lennie. Az MSA Workman haromlabu allvany rendeltetésszeriien MSA altal jovahagyott
komponensekkel és csatlakoztatd rendszerekkel miikodik. Az MSA Workman haromlabu allvany alcsoportként torténd hasznalata egyéb gyartoktdl szarmazo olyan termékek
keretén belil, melyeket az MSA irasban nem hagyott jova, negativan befolyasolhatja a rendszerelemek kdzotti funkcionalis képességet, és az egész rendszer lizembiztonsagat.
Ha kérdései vannak vagy tovabbi informacidkra van sziiksége, az MSA-nal érdeklddjon.

(9) Az MSA Workman haromlabu allvanyt rendeltetésszeriien egy személy hasznalhatja olyan korilmények kozott, hogy a kombinalt teljes tdmeg ne haladja meg a 181
kg-ot, beleértve a ruhazatot, eszkdzoket, és a felhasznalonal 1évd egyéb targyakat. A magasban valé munkavégzéshez j6 egészségi allapoti személy sziikséges. Bizonyos
egészségi allapotok (orvossagszedés, kardiovaszkularis problémak, stb.) veszélyeztethetik a felhasznalé biztonsagat az MSA Workman haromlabu allvany normal és stirg8sségi
hasznalata esetén. Ha kétségei vannak, hasznalat el6tt kérjen tanacsot orvosatol. Terhes ndk és kiskortiak SOHA SEM HASZNALHATJAK az MSA Workman haromlabu allvanyt.

FIGYELMEZTETESEK

Az EN 361 szerinti teljes testhevederzet az egyetlen olyan elfogadhatd test-teherhordd eszkdz, amelyet lezuhanasgatiasra hasznaini lehet.

Alezuhanasgatlé rendszert CSAK a heveder hatso vagy ellils6 D-gy(iriijéhez szabad csatlakoztatni, és kizarélag az ,A" lezuhanasgatlé fliggécimkével. Ezek a pontok hasznalhatok
egy mentési rendszer csatlakoztatasara is. A csipdn levd D-gy(iriket soha ne hasznalja lezuhanasgatlohoz vagy karabinerhez val csatlakozasra. A csipén levé D-gydirlikkel
CSAKIS munkahelyzet-beallitd rendszerhez (EN 358) szabad csatlakozni, sohasem hasznalhatok a lezuhanasgatlé rendszerhez vagy karabinerhez valo csatlakozasra.

Az MSA Workman haromlabu allvanyt lizemképessége tekintetében teljes korlien ellendrizni KELL minden egyes hasznalat elétt. Vizsgalja meg a lehetd legalaposabban a
haromlabu allvany minden porcikajat stlyos kopas, hianyz6 vagy ténkrement elemek, korr6zid, illetve egyéb artalom vonatkozasaban. Végezzen ellendrzést a cimkék hianyara
és olvashatatlansagara, a mikddésre valé alkalmatlansagra, helytelen szerelésre, illetve barmely alkotéelem médosulasara utalo jelek vonatkozasaban. Ne hasznélja az MSA
Workman haromlabu allvanyt mielétt illetékes személy irasban meg nem erdsiti, hogy a vizsgalat soran tapasztaltak-e az izembiztonsag hianyara utalé allapotot. Ezenkivil az
MSA Workman Tripod haromlabu allvanyt az illetékes személynek legalabb évente, illetve mostoha korlilmények vagy tulzott igénybevétel esetén gyakrabban KELL ellendriznie.
Ahozzaértd személynek a hasznalat orszagaban illetékes hatdsag engedélyével kell rendelkeznie. Lasd az ellendrzési iranyelveket.

NE médositsa, illetve prébalja javitani az MSA Workman haromlabu allvanyt. Csak az MSA, illetve az MSA dltal irasban engedélyezett harmadik felek javithatnak MSA Workman
haromlabu allvanyt. A rendszert nem szabad mas célra vagy a megadott korlatozasokat tullépve hasznaini.

Barmely olyan haromlabu allvanyt, mely zuhanasgatlé eréknek volt kitéve, azonnal ki kell vonni a hasznalatbol és ,HASZNALHATATLAN -nak kell mindsiteni mindaddig, mig
szabalyszer(i vizsgalati eljaras ala nem vetik, és azt sikeresen ki nem éllja.

Afelhasznalo biztonsaga szempontjabdl fontos, hogy valahanyszor az MSA Workman haromlabu allvany az eredeti rendeltetési helyének orszagan kiviil kerll viszonteladasra,
a viszontelado az utasitasokat és a vonatkoz6 kiegészitd informaciot hasznalata, karbantartasa, belitemezett vizsgélata és javitasa tekintetében annak az orszégnak a nyelvén
biztositsa, melyben az MSA Workman haromlabu &llvany hasznalatra keril.

Ezen figyelmeztetések figyelmen kivill hagyasa vagy a helytelen hasznalat sulyos személyi sériilést vagy halalt okozhat.

KARBANTARTAS ES TAROLAS

Szigoruan tartsa be a jelen szakaszban megadott tisztitasi utasitdsokat annak érdekében, hogy az MSA Workman haromlabu allvanynal hasznélt anyagokra nézve a karos
kihatasokat meggatolhassa. Tisztitsa a haromlabu allvanyt enyhe hatast ruhamososzer vizes oldataval. A szerkezetet tiszta ruhaval szaritsa. Ne gyorsitsa a szaradast
melegitéssel. Piszok, festék vagy mas idegen anyag tllzott felhalmozédasa megakadalyozhatja az alkatrészek megfelelé miikodését, és silyosabb esetekben gyengitheti
azokat. A komponensek biztonsagos hasznalatanak feltételeire és tisztitasara vonatkozé kérdéseket kozvetlenil az MSA-nak kell feltenni.

A sériilt vagy karbantartast igényld berendezést el kell latni a ,HASZNALHATATLAN“ cimkével, és ki kell vonni a hasznalatbol. Javitd karbantartast (azaz a tisztitastol eltérst) és
javitast, pl. az elemek cseréjét, az MSA helyi képviseletének kell elvégeznie. Ne kisérelje meg a helyszini javitast.

Térolja az MSA Workman haromlabu allvanyt hiivos, szaraz és tiszta, a napsugarak kdzvetlen hatasatdl védett helyen. Kerilje el az olyan helyeket, ahol h6, nedvesség, olaj,
vegyszerek vagy vegyszergdzok vagy mas kartékony elemek lehetnek jelen. A sériilt vagy karbantartast igénylé berendezést nem szabad a hasznalhaté berendezésekkel egy
helyen tarolni. Nagyon piszkos, nedves vagy masképpen szennyezett berendezést tarolas el6tt megfelelden karban kell tartani (pl. meg kell szaritani és meg kell tisztitani). A
hosszU ideig tarolt berendezéseket hasznélat el6tt egy megfelelden képzett szakértdnek az eldirasok szerint feliil kell vizsgalnia. Az allvanyt védeni kell minden mechanikai
torzulastol vagy behatastdl (litéstél). Tipikus eset: - Az emberek az anyaghalmon hagyjak és gyors ttemben nehéz targyakat helyeznek ra.

Szallitsa az MSA Workman haromlabu allvanyt olyan csomagolasban, mely megvédi azt barmely vagastol, nedvességtdl, vegyi anyagoktol és ezek gbzeitdl, szélsdséges
hémérséklettdl és az ibolyantuli sugaraktél.
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KA3AKLLA
NAWUOATAHY H¥CKAYIbIFbI

1. DyHKUMsiChI )aHe kongaHbickl: MSA Workman Tripod 6ackl antoMyUHWI KOpbITNACbIHaH XxaHe asikTapbl 6epiKTiri JKoFapbl antoMUHUIA KOpbITNAckIHaH XacanfaH.
LWratve EN 795-2012 ctaHgapTbiHbiH B knackiHa cav xaHe KegeH opafbiHbiH TP TC 019/2011 “YKeke kKopraHbIC abapblfbiHbIH Kayincisairi” TexXHuKanblk
epexeciHiH, YkpavHaparbl “XKeke kopfaHbIC ababIFblHbIH, TEXHUKanbIK epexeciHe” xxaHe OCTY EN 795:2006 TanantapbiHa caiikec kenegi. LUtaTtue - xeke
KynayaaH Kopfay aHe KyTkapy XYMecCiHiH TacbiMangbl yakbiTlLia aHKep KypbliFbiCbl 60nbin Tabbinagel. OHbl Oipre GepinreH GekiTy anemMeHTTepiHiH TypiHe
GannaHbICTbl KynayaaH Kopray, KyTKapy, XuHay, aBaKkyauusnay MakcaTbliHAa navipanadyra 6onagsl. MSA Workman Tripod kuiM, kypangap meH 6acka ga
navganaHyLbl HbicaHgapblMeH Gipre xannbl canmarbl 181 Kr acnanTbiH Gip agamHblH NavganaHybliHa apHanfFaH. byn ceibiMabinelk EN795 ctaHgapTbiHa
cankec keneai. MSA Workman Winch keneci 6enimge cunattanrangan MSA Workman Tripod wratuBiHge xuHanFaH kesge 6yn KoHdpurypaums Makcumangpl
canmarbl 140 Kr KypalTbiH Kbl3MeTKepriepai Hemece Makcumangpl canmarbl 225 kr 6onatblH MaTtepuangapgbl KeTepy, TOMeH TYCipy >XeHe opHaTy YLUiH
xapamapl. byn kongaH6anap meH coiibimgpinbikTap 2006/42/EC kypbinfbinap AMpeKTuBacbiHa cavikec kenedi. LUTaTtueTi KynaynaH Kopray XymneciHiy 6eniri
peTiHOe napanaxFaH Kesae nanaanaHylibiHbl KynayaaH Kopray GapbiCbiHAa OFaH TYCETiH Makcumangbl AMHaMuKanblK XykTeMeHi 6 kH wamackiHa gemi
LUEKTENTiH KypangapMeH xababikray kaxeT. Workman wtaTusiH Kbi3mepkepriep MeH matepuangapabl 6ip mesringe ketepy, TOMeH TycCipy Hemece opHanacTbIpy
MakcaTblHAa naganaHbaHbl3. 32-cypeTTe ochl XyenepaiH KocbiMLLa Kepek-KapakTapbl MeH afeTTeri kongaH6anapbiHblH KOHUrypauusinapbl KOPCETInreH.
2. MSA Workman Tripod TipkemenepiH navganany: (1) Bywipnik ypublk ke3pepi (6-cypet) ukemai aHkepni kepri (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP
TC 019/2011), RTFA (TOKTaTKbIl KypbINfbiHbIH TapTbifiFaH Typi) Hemece RTFA KyTkapy KypbifFbiCbl CUSIKTbI XXeKe KynayAaaH Kopfay »Xynenepi yLiH
navpanaxeinagel. Ocbkl KocbiMWwa Kypampac GeniuekTepiH apkalcbiCbiH OPHATY XeHe nanganaHy YLiH eHimaepmeH Gipre GepinreH xeke navaanaHyLbl
HyckaynapblH kapaHbi3. (2) OpTaHfbl ypLublk ke3i 6enwek Ne 506222 MSA xeke opHaTy LUKMBI CUSKTbI Kepek-xapaktapabl 6ekiTy makcatbiHaa MSA Workman
Winch (4 xaHe 7-cypeTtTep) ywiH nangananbinagbl. MSA Workman Winch yLiiH opTaHfbl ypLUbIK ke3i naganaHblnmaraH 6onca, opTaHfbl yYpLUbIK KO3iH Mkemgai
aHkepni kepriHi, RTFA xaHe RTFA kyTkapy KypbinfbicblH GekiTy ywiH naiaanaHyra 6onaapl. (3) MSA RTFA kyTkapy Kypanbl xaHe Workman >XyKLbIFbIpbl
Benwek Ne 506222 MSA >xeke opHaTy LUKMBTEPI XaHe kapabuHaepmeH bipre 6enwek Ne 10129888 wratveke opHatbinagbl. (4) MSA RTFA kyTkapy kypanbl
xaHe Workman XyKLbIFbIpbl KipiKTipMe asik KpOHLITENHAEPI apkplbl WTaTtueke GekiTineai. (5) Opbip keHenTy asrbiHAa Gip oH DekiTkilw Gap. KaxeTTi ask
KeHenTIMiHe Kon >XeTKi3inreH keage apbip iCTiK XoFapfbl XaHe TeMeHri asikTapAarbl TaHdanFaH caHplnaynap apkbinbl eHrisinei. LTatueke oH GekiTkilwTi
eHri3reH Hemece anbin TacTaraH Kesfe iCTiK yLbliHAarbl TyMeHi 6ackin Typy kaxeT (8-cypeT). MSA RTFA Hemece RTFA kyTkapy kypanbiH coHaan-ak EN 362
KyanikTeHaipreH kapabuHHiH kemeriMeH Tikenen Oynip ypuiblk kesiHe opHaTyFa 6onagbl. RTFA kyTkapy kypanbiH MSA Workman wtatuBiHiH Oyiip ypLUbIK
Ke3iHe Tikenew opHaTKaH ke3ge >XyKTeMe CbiibiMabinbiFbl 140 kr wamackiHa TeH 6onagbl. (6) LUTaTne asikTapbiHbIH, KyWiH cakTay XaHe XXyMeHi nanganaHy
HapbiCblHAa kKonAaHbINFaH XykTemenepai ynecTipy YLWiH askTbiH Heridri 6enbeyi kaxet (52-cypeT). AaKTbiH Herisri 6enbeyi oibinaTtbiH 9p6ip TOMEHTri asKTbIH,
HerisiHae WwTaTtuBTepaiH Tipkemenepi 6onagpl. On GapnblK YW TipKEME apKbinbl YLbl 6TKEH Ke3de, TapThnanbl anbinbac apkbinbl XanfaHbin, 6ekemaenreH
Ke3fe TonblFbiIMeH KypacTbipbinagbl. (7) Ask 6enbeyiH coHaai-ak kapabuHHiH kemeriMeH LITaTUBTIH GacbiHa XanfayFa xeHe TaceimManaay 6enbeyi peTiHoe
nanganaHyra 6onagbl (9-cyper). (8) HevinoHHaH xacanfaH gop6ba WraTuBTi TacbiMangay xaHe cakray 6apbicbiHAa KopFay YLWiH navaanaHbsinagel (10-cyper).
(9) benwwek Ne 10129888 kapabuHai 6enwek Ne 506222 kocbiMiua MSA xeke opHaTy LUKMBIH WTaTMB GackiHaarkl Bynipnik 6ekiTy HykTenepiHe opHaTy YLUiH
nanganaHagsl. (10) >Keke opHaty wkusi RTFA KyTkapy kypanbiHbiH kabeni Hemece MSA Workman Winch >xeke opHaTy LUKMBI apKblifbl ©TiM, )XyMbICKa KaTblHacy
opTanblifbiHa TOMeH TyceTiH opblHAa RTFA kyTkapy kKypanbl Hemece MSA Workman Winch xyKuwbiFbipbiMeH Bipre xymbiC icTeyre apHanfaH (3-cyper). (12)
KocbiMLa Kypamaac Geniwektepai WraTuBKe xanfay Typanbl aknapaT any ywiH MSA komnaHuscbiHa xabapnacblHpbl3 Hemece apbip kypamaac benekneH
GepinreH xeke naganaHyLbl HyCkaynapblH KapaHb3.

3. Manpganany Hyckaynapbl: Ocbl NanganaHyLubl HyckaynblKTapbIMEH TaHbICKaHbIHA XaHe BinikTi agaMHbIH 6akbinaybiMeH gavibiHganfaHbiHa kenin 6ony MSA
Workman wraTuBiH nanganaHyLwblCbiHbIH MiHAETI 60nbin Tabbinaabl. MSA Workman wTaTuBiH KongaHy YLUiH TUICTi AaiblHABIKTAH ©TYiHi3re XeHe OHbIH Kanaw
XKYMbIC iCTEWTIHIH TONbIFLIMEH TYCIHIEHAIMNHI3re Ke3 XeTKi3iHi3.

4. XXymbic ictey TopTibi: LUTaTnBi MeH oHbIH Gapnblk Xyrenik GenwekTepiH opHaTbin 6onman, xabblk 30HaHbIH kaknafFbiH awnay kepek. LLUTtatusTti opHaty
XoHe xeHre kenTipy (13-18-Cypettep): 1-Kapgam: LUTaTuBiH eHkeWTin, Tike asfbiHa KoWbIHbI3. 2-Kagjam: Op asfbiH 6ip-Gipnen ceipTka kapan TapTbin
KynbinblHa canbiHbi3. OpHaTy KesiHOe ap asikTblH aBTOMAaTTbl TypAe >KOfapbl Kapan capT eTki3in iniHeTiHiHe Hasap ayaapbiHbl3. BekiTneHiH opHaTbinbIn
AypbIC TypFaHblHa keHin GeniHi3. 3-Kagam: AsikTapbiH oK KanKbILWbIHbIH XYMbIC X8He YCTiHri OeTiHiH aymarbl reoMeTpusicbiHa CaKec KOWbIHbI3. Tasanay
TananTtapbiHa 6annaHeicTbl 6. [ln3anH Ecentemenepi: 4-6enimiH kapaHpi3. 4-Kagam: KocbiMwwa 6enwekTepi WTaTMBiHiH 6ackiHa xanfaHybl kepek, benek-
BekiTne AeHreneri cuskTbl OCbl kKe3fe LUTaTUBIHIH 6acbiHa KypacTbipbinybl kKepek. Op KocbiMLIa GenLuekTi WTaTuBiHe Kanaw xanfay YLUiH TWICTi KonaaHyLubl
HyckaynapblH KongaHblHpl3. 5-Kagam: LUTaTuBiHiH askTapblH Gip-6ipnen inmekTi (YCTiHri ask GenimiHe >xanfaHFaH) TapTa OTbIpbiN KOTEpPiHi3, TOMEHri asiK
GeniriH BipTiHAEN bICbIPLIN anbIn WbIFbIM, kakTagaH iNnvMekTi cany kaxert. LTtaTuBiHiH 6ackl kanaraH BUIKTiKKe eTKeHre AewiH ap asfbl OCbiNal bICbIPbINbIN
KanTanaHybl kaxer. LUtaTuBiHiH 6ackl opHaTy askTanfaHHaH KeniH 6ip kanbinTa 6ony kepek. AbannaHpl3, WTATUBIHIH Kynan KeTneyi YLUiH OHbIH 8p asfblHbIH
TbIM anbiC OpHaTbINIMaraHblH KaMTaMachbI3 €TiHi3. TasHbIW asKTapblH MakcMMyM TaHOacbliHaH apTblk co3yFa 6onmanapl, 8-cypeTTi kKapaHbl3. 6-Kagam: TuicTi
OUIKTIKKE XKETKEH Ke3ae LUTATUBIHIH MbIKTbI )KoHe Tik OpHbIKKaHbIHA KO3 XeTkidy kepek. LLTaTusi askTapbIHbIH TOMEHT XaFblH asik KanbICbl 6ekiTrneciMeH opay
kepek. bapnbik asik inMekTepiHiH kayinci3 iniHreHiH xaHe asKTapbiHbIH 6acbkinFaH kyniHae GekiTinreHiH TekcepiHia. bapnblk xxanfaybilwTapmeH 6engikTi 6enin
TypaTblH arbinbacTap apkbinbl TOpAbIH 60C XaFblH TAPTbIN KbiCbIHbI3. Bapnbik xabapikTap WraTtusiHAe o3 opbliHAapbiHAa 6onFaHaa, COHFbI PeT Bepik oaHe Tik
OopHaTbInFaHbIH TEKCePIHi3. CoHFbl Ty3eTynepai )acaHbl3. OgaH COH MIOKTIH >XanKblLbIH anbin Tactay Kaxer.

LLTaTnBiH TacbiManaay He cakTayFa XMHaCTbIpy YLUiH anTbinFaH npouecTepai Kepi xacay kepek. KynbintanfaH ask inmekTepiH 6ocarbin, asfbl MEH inMekTi ike
Kapaw H6acbin Koto kaxeT. LLUTaTuBIHIH asikTapbiH KepceTinreHaen TeMeHri karbicneH abaiinan KocbiHbI3 (18-Cyper).

5. Tekcepy epexenepi: 1-Kagam: LUtaTtusiHiH 6enrinepi 6ap »aHe pecMn ekeHiH TekcepiHis. XKocnapnbl TekcepyaiH CoHFbl 12 aii iliHae eTki3inreHiHe Ke3 XeTkisy
YLLiH >xocnapnbl 6akbinay kecTeciH TekcepiHia. Erep kecte coHfbl 12 an iwiHae xocnapnbl Tekcepy eTKisinmereHiH kepceTce (6enrici oK) Hemece 3atbenrinep
XOK HeMece XapaMmchi3 Kyiiae 6orca, xocnapnbl Tekcepic GinikTi MaMaHHbIH TapanbiHaH eTKisinMereHLUIe WTaTUBTI naiiaanaH6aHbIa xaHe oHbl «MTANOATNIAHYFA
YKAPAMCbI3» gen 6enrinen korbiHpI3. 2-Kagam: Bac 6norbiHaa ToT, cbi3aT, Aedopmauusi, CbiHbIK, ©3repTinireH HeMece XXoFanTblFaH GenwekTep, Kyne, XoHe
XbIy HE XUMUATBIK acep GenrinepiHiH ok 6onybiH TekcepiHi3. 3-Kagam: Bapnbik Temip 6enwektepae (arHu 6ac 6enik, askTap, ask kynbintap, 6ekiTy KynbinTap,
TabaHaap) AedpopmMaumsiHbIH, CbiHbIK, Cbi3aTTblH, TOT, TEPEH OMbIKTapAblH, AoFanfaH He 60cC TypraH BenwekTepaiH, AYPbIC EMEC XYMbIC iCTEYAH, KoHe LwamagaH
ThIC XblIy HEMECe XUMUSNbIK 8cep benrinepiHi XOKTbIFbIH TEKCEPIHI3. 4-Kanam: Bapnbik Temip emec 6enwektepae (Mbicanbl TanFakka Te3iMai TabaH actapnapbl,
Genrinep MeH asik Herisi 6enTiri) cbl3yablH, ChIHLIKTbIH, LaMafaH TbiC KonaaHy 6enrinepiHiH, xofarnraH Hemece 6oc TypraH GenwekTepaiH 6onmayblH TEKCEPIHI3.
Kyvie xaHe WwamaaaH TbIC Xblny He XMmusnblK acep benrinepi )oK ekeHairiHe Ke3 xeTki3iHi3. 5-Kagam: LUTaTusi askTapbIHbIH XXyMbICbIH TEKCEPIHi3. AsiKTap ask
KanTanapblHAa OHaN XbIMKbIMN, TONbIFLIMEH aLlkaHaa Gepik Typy kaxxeT. AakTapablH TeMeHri 6enikTepi xofapfbl 6enikTepiHiH iliHae TonbIK y3bIHAbIFbI GoMbIMEH
KEAEPriCi3 XbIKy kepek. LLTaTuBiHiH askTapbl OHalLa KOMbISbIN, OpHaTbIFaHAA Xepae Teric kanybl kaxeT. 6-Kagam: Tonblk )KyWeHiH Oykin KOMNOHEHTTEPI MEH
KiLLiripim >xymenepiH conkec eHAipyLUiHiH epexenepiHe CorKec Kapan LbIFbIHbI3. MyKUAT Tekcepy HOTUXENepiH TEXHUKanbIK Tekcepy opMYNSapbiHa a3y KaxeT.
TekcepyneH KeniH xxocnapnbl TEKCEPYAiH asKTanfaHablFbIH A4anenaenTiH Tekcepy Typanbl 6enri canbin Hemece TaHbanan KorbIHpI3.

6. Kypactbipy Typanel aHbiktamanap: (1) LUtatusi opHaTbinatbiH xep (6ekiTy HyKTeci) 3 M KawbIKTbIKTa 152 MM-AeH apTblk eHKkenmeyi kepek. 2,8°-TaH apTblk
€eHKenrene LWTaTuBi CbipfaHan HeMece TOHKEPInin KeTyi MyMKiH.

(2) XepaiH (Heri3aiH, edeHHiH) Kywi TasHbIWTL opHaTy kesiHae 10 kH kem Gonmaybl kepek. LUTatuBiMeH Gip faHa agam kongaHa anagbl. Kocankbel Ton
MyLUenepi peTiHae WTaTUB TypFaH Xepae XXYPreH e3re XyMbICLbiNnap 63iHiH MakcaTbl MeH iCKepnik MiHOETTepiHe cal xeke Aapa kayincisgik xynenepai
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KongaHy MiHgeTTeHeai.

(3) Kypbinbicka Hemece xxepre cofbinyabl 6ongpipmay YLUiH a3faHTan faHa caHblnayablH 6onybiHa Hasap aygapy KAXKET. OpHaTtyfa KakeT OpbIHHbIH, Keremi
KONnAaHblnFaH Kiwiripim 6ekiTne xymneciHe xaHe 6ekiTy HyKTeCiHiH Hemece BekiTy HykTeci 6ainaHbICbiHbIH OpHanacybiHa 6annaHbICTbl. TEHKepiny MeH XakblH
Xepae TypfFaH e3re oObekTiNnepMeH KakTbiFbiCyabl 6onabipMaHbI3. Op yakbiTTa Tikenen 6ekiTy HykTeci/6ekiTy HykTeci 6annaHbICbl acTblHAA XKYMbIC iCTEH3.
Ocbl eckepTyai opblHAAMay ayblp XapakaTka Hemece eriMre aKenyi MyMKiH.

(4) Tik TypraH xaHe XyMbIC KyhiHaeri ke3ae, WTaTuei TabaHaapbIHbIH Kynepi apacbiHaarbl apanblk XeHe >XyMbICLUbl TOMEH TyCKeHAe KonaaHaTblH KaTbliHay
TYpi, WTaTMBIHIH asKTapblHbIH eLbipeyiHiH KaTbiHaY XepiHiH YCTi XafblHAa Hemece CaHbiNayAblH LUET XafblHa ThIM XaKblH Xepae opHanacnavTbiHAan XaHe
alubIK XXepre Kynan kanybl MyMkiHAiri 6onmanTtbiHaan 6onybl kepek. Op6ip XyMbIC KannblHAaFb! LUTATUBI asfbl MeH BeKiTy HyKTeCi apacbliHAaFbl XXep MUHUMYM
0,9 M KaLWbIKTbIKTA XaHEe KOCasKbl XXyMbICKeprepre opHary, kongaHy xaHe 0y3y 6apbicbiHAa KMMbingayra bereT etnentiHaen 6onybl kaxeT (11-12-CypeTTep).
YKyMbIC OpHbIH XKbiFbiny-TokTaTy XyMbicbl XKyMeCiHiH KbI3BMETiH ToKTaTa anaTtbiH KeaeprinepaeH, LWarnbiHy KayiniHeH XoHe CYMbIKTbIKTbIH TerinyiHeH Tasa
yCTaHpl3.

(5) WTaTmBiH TONbIK OpHaTyFa 6ekiTy HyKTeci yCTiHAE XeTKiNiKTi opblH 60ny kepek. Byn opblH kenemi 1 cypeTTe GepinreH. bac xafblHa KaXKeT iLLKi OpbIH LUTaTUBI
6acblHa GekiTineTiH Xyie KOMMNOHEHTTepiHe (KocarnKbl KypbinFbinapra) 6annanbicTbl. OHAan opHaTyMeH GavinaHbiCTbl 6ac ayaaHblHa KaxeT xeppai 6iny ywiH
apbip xyie koMnoHeHTIMeH keneTiH KonpgaHy EpexenepiHe keHin 6eniHis.

(6) Kblwkpingpl, cintini, He 6acka katan kocnanap 6ap Taburar WTaTUBIHIH acnan aneMeHTTepPiH 3akbiMaay MyMKiH. Erep ge ci3 XuMusanblk arpeccusTi xepae
XKYMbIC iCTECEHi3, Ci3fliH epeKLle XaFaalblHbI3fa TOH Xyie KOMMNOHEHTTEPiH MSA-feH GiniHi3. Xumuanblk Kayin, Xbify XeHe TOT LTaTuMBiHE 3aKbiM KenTipyi
MYMKiH. XUMUSInbIK Kayin, Xblfy )XaHe TOT XafdannapblHaa, pecMy MHCNeKumanapabl Xuipek eTkidy kepek. 85 °C-aeH xorapbl Xafgannapaa kongaHbaHbls.
ToTTbl TabuFaT acepiHe y3ak yakblTka yLiblpaTnaHbl3. OnekTp KyaTbl ke3gepiHiH MaHavibiHAa XXYMbIC icTereHae, eTe cak 0omnbIHbI3. ANeKTp KyaTbl Ke3aepiHeH
Kayincia KawbIKTblK (MYMKiHAIK GoiblHWA 3 M-OeH keM emec) cakTaHbl3. XXblhKbiManbl TexHWKka GernwekTepiHiH, aHblHAa >XyMbiC icTereHae (Mbicanbl
KOHBerepnep, anHanaTtbiH 6iniktep, npeccTtep xaHe backanap), xyneHin apbip Genirinae 6oc TypFaH anemMeHTTepdiH 6onmayblH kKaMTaMachI3 eTiHi3.

(7) NanpanaHywbiga KyTKapy >Xocnapbl XXaHe OHbl Xy3ere acblpy Kypangapbl 6onybl Tvic. Byn xocnap kyTnereH xafgannapga >xegen KyTkapy YLWiH KaxeTTi
XabablkTapabl XeHe apHaibl OKyrnapabl KapacTblpybl KAaXET.

(8) MSA Workman wraTuBiHe GekiTinreH 6apnbik KOMNOHEHTTep (Mbicanbl AeHe Geniri, Kynbin inveri 1.6.) ofaH calikec 6onybl TUIC. MSA Workman wraTusi
cepTudmkatTanFaH GekiTy KOMMOHEHTTepi MeH ik XyhenepiMeH koca navpganaHyFa apHanFaH. MSA Workman wratueiH MSA koMnaHuschl xasbala
KynTamaraH 6acka byibimaapmeH Gipre kongaHy yiie KypayblluTapblHbiH (hyHKUMOHaNALI MyMKIHAIKTEPIHE XaHe TyTacTal xyieHiH bepikTiriHe kepi acep eTyi
MyMKiH. Erep cisge kaHgan ga 6ip cypak TyblHAaca Hemece cisre aca TonblK aknapart kaxert 6onca, MSA komnaHuscbiHa xabapnachiHbI3.

(9) MSA Workman wrtaTtusi kviM, Kypan-canmaHgap xaHe 6acka naaanaHylibiFa KakeTTi 3aTTapdbl KockaHaa, OGipikTipinreH >xannbl canmarbl 181 kr-HaH
acnanTbiH 6ip agam kKongaHbinaTbiHAAN eTin xacanfaH. BuikTikTe xymbicTap Xypridy YLWiH AeHcaynblK xafaaibl 6omblHIIA xapamabl 6ony kaxeT. Kenbip
MeauumHanelk aypynap MSA Workman wTaTuBiH KanbinTel nanganaHy KesiHge, coHAan-ak anaTtTbl Xafgannapga (gspi-gepmektep kabbingay, >Kypek-
KaHTamblp XeTKinikciaairi >xeHe T.6.) napaanaHyLwbiFa Kayin kenTipyi MyMkiH. Erep kymaHAaHcaHbI3 kayincisgik 6enbaynapblH kongaHap angbliHaa AspirepmeH
keHeciHi3. MSA Workman LuTaTuBiH XYKTi aiiengep MeH kemeneTke Tonmaranaapra kongaryra BONMMANOBI.

CAKTAHAObIPY

EN 361 ctaHaapTbiHa celikec Tomnblk MenLiepri cakTaHAbIpy 6aybl KynayaaH kopray xyienepinae nanganaHyra 6onatbiH 6ipaeH 6ip xxapamabl OPHbIKTbIPFbILL
annakypan 6onbin Tabbinagpl.

Kynayabl caktaHabIpy xyieci «A» kynayablH angbiH-any ywid TEK apTkbel D-niwiHgeri caknHara 6ekitinyi TUIC Hemece Tek anabiHFbl D-niwiHaeri cakMHara
GekiTinyi Tvic. CoHbIMeH KaTap Gyn xep KyTKapfbILL KeTepy XyneciH bekiTyre ae KongaHblnybl MyMKiH. BuikTikke keTepiny kesiHae Hemece KynaraH xafganga
KblpblHAaFbl D—-nilwiHAi caknHaHbl elwkawaH nanganadbaHei3. CakraHablipy 6ay xyweciHiH keipbiHaarbl D-niwingeri cakmHanapel TEK (EN 358) xyMbic icTey
KannblH 6enriney xyneciH Kocy yLiH faHa koaaHbinybl KEPEK >xaHe Kynayabl TokTaTy xyieciH kocyra ELUKALAH konaaHbinmanpi.

Opbip nanpanaHy angbiHaa MSA Workman wTtatueiH MIHOETTI TYPOE kapan WhbIFbIHbI3 X8HE OHbIH, OypbICTbifbIHA KO3 XeTKi3iHi3. LUtatusiHiH Oykin
XepriepiHge WwamagaH TbIC TO3yAblH, XOfanfaH HeEMece CbIHbIK NIeMeHTTepaiH, TOT Hemece Gacka ga 3anangapdblH 6onmaybiH TekcepiHis. benriHiv 6ap
6onyblH Hemece pecMu GonybIH TEKCEPIHI3; MYMKIH AypbIC eMeC KbI3MET eTy/iH, kaTe bekiTiny Hemece kenbip KOMMNOHEHTTEPIHIH aybICybiHbIH Benrinepi 6ap.
Erep Tekcepy kesiHge MSA Workman wtaTuBTiH, kayinTi xafFaavibiH aHblKTaca, eKineTTi TynfagaH xasbalwa pactay anmanbiHwa, OHbl koraaHbaHbi3. OfFaH
Koca, 6inikti MamaH MSA Workman taTuBiH KeM AereHae Xbin callblH HeMece ayblp Xaffannapaa xeHe LamagaH apTelk nanganaHbinFaHaa oaaH aa xui
Tekcepyi Tuic. BinikTi MamaH Kypbinfbl NakganaHbIinNaTeiH engeri arbiMaarbl 3aHHama GonblHLLIA ekineTTikke ne 6onybl kepek. Tekcepy epexenepiH kapaHbi3.
MSA Workman wratusiH ©3IEPTIEHI3 xaHe xeHgeyre ThIPbICMAHbBI3. MSA komnaHusickl Hemece MSA KOMNaHWACBIHBIH, OKINETTi TapanTapbl FaHa MSA
Workman wraTusiH xeHAel anagbl. XyieHi backa MakcaTTapaa Hemece on apHanMaraH MakcaTtapaa nanganaH6aHbi3.

KynaynaH TokTaTty acepiHe TureH opbip LTaTUBI Te3 apaja KbI3MeT eTydi ToKTaTbin, PECMU MHCNEKUMS LapanapblH eTKidyre Tancbipbinbin kanTapbiiFaHFa
nenin «KKONOAHBAHbBI3» gen GenrineHy kepek.

MavpanaHywblHbIH Kayinciagiri ywiH TemeHgeri wapT MaHbi3abl 6onbin Tabbinagel: erep MSA Workman wtatuBi apHanfaH engi, WekTepiHeH ThiC KanTa
caTbinatbiH 6onca, cayaa aenaansi MSA Workman wtatusiH naganaHaTtbiH engid TiniHae icke naviganaHy, TeXHUKanbIK KbI3MeT KepceTy, Me3ringik Tekcepy
XKoHe XeHAey Xypridy YLUiH KaeT HyckaynbikTap MeH aknapart bepyre Tuic.

Byn TananTtapabl opbiHAaMay Hemece Aypbic kongaHbay KayinTi xkapakaTTapFa HeMece eriMre aken COKTbIPYbl MYMKIH.

TEXHUKATbIK KbISBMET KOPCETY MEH CAKTAY

MSA Workman wraTtuBiH gavibiHgayga nanganaHbinFaH matepvangapra 3akblM kenyiH 6ongbipmay yuwiH, ocbl 6enimae kenTipinreH Taszanay >eHiHgeri
HycKayabl AypbiC OpblHAaHbI3. LUTaTUBIH cyFa epiTinreH Xyfbill KypanmeH TazanaHpl3. Acnantapabl Tasa LyGepekneH KypraTbin KovbiHbI3. Kebyai xbinymeH
xbingamgatnadeld. Kipgid, 6osiyoblH Hemece 6acka Aa 6eTeH 3aTTapdblH LUEKTEH ThIC XMUHamMybl XUbIHTbIK OenweKkTepaiH AypbIC XyMbIC icTeyiHe keaepri
Xacaybl xoHe kenbip xxaraaraa onapapl ancipeTyi MymkiH. XXubIHTbIK GenLuekTepai kayincia naiaanaHy xeHe Tazanayra KaTblCTbl Macernenep 6oibiHwa MSA
xabaprnacbiHpl3.

Bapnblk 3akblMaaHFaH Hemece TexHUKanblK Kbl3MeT KepceTyhi KaxeT eTeTiH cakraHabipy >xababiktapbl «KOJNOAHBAHbBI3» gen mapkanaHybl jxeHe
nanganadHyfaH anbliHbin TacTanybl kepek. Akaynapabl XOKfa KaTbICTbl TEXHUKAnNbIK Kbi3MeTTep (TazanayaaH 6ackanapbl) XeHe 3MeMEHTTEpPIH aybICTbIpy
CUSIKTbI XXOHAeY XyMbicTapbl MSA 3aybITbiHAA XYprisinyi kepek. [Jana xarganbiHaa 63 6eTiMeH xeHgeyre ThipbiCnaHbI3.

MSA Workman wwitaTvBiH Tikenemn KyH cayneci TYCNenTiH, cankblH, KypFak, Tasa xxepae cakTaHpl3. blcTbik, binFan, xapblk, Mainap, XumvkaTTap XaHe ayaga
onapgablH KoHUeHTpauusicel 6ap 6enmene Hemece Hacka Gynaipril pakTopnapbl 6ap xannapaa caktamaHbl3. 3akbiMaaHFaH HeMece TeXHUKanbIK Kbl3MeT
KepceTyai KaxeT eTeTiH xabablkTapabl apamabl xabgblkTapmeH Gipre caktamaHbid. Caktap angbliHAa kaTTbl ObinFaHfFaH, biiFangadFaH Hemece Gacka
XongapMeH nacTtaHfaH xabablkTapra TUICTi TEXHUKanNbIK KbIBMET KepceTy Kepek (Mbicanbl, KenTipy XeHe Tasanay). ¥3ak cakTarnfaH xabgblKTel nanganaHap
angbiHaa GinikTi opraHHbIH, ©KiniHe pecMu TeKCepTin anfaH XeH. TasHbIWw KaHaan aa 6ip mexaHukanblk gedopmaumagaH He MexaHuKanblK XyKTemMeaeH
(He aceppeH) cakTanybl TWic. AjamaapAblH OHbl MaTepuangap KopblHAA Kanablpbin, YCTiHE nesde ayblp 3aTTapAbl KOWbIN KOKbl 94eTTeri xargai 6onbin
Tabbinagpl.

MSA Workman wrtaTuBiH XbIpTbiNlyAaH, bififangaH, XuMmukatTapgaH xXeHe onapablH OynapbliHaH, aKkcTpemangbl Temnepatypanap MeH YnbTpakynriH
caynenepiHeH cakTay YLiH opaMaa TacbiMangaHpi3.
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POLSKI
INSTRUKCJA OBSLUGI

1. Dziatanie i zastosowanie: Gtowica tréjnogu MSA Workman Tripod wykonana jest ze stopu aluminium, natomiast nogi ze stopu aluminium o duzej wytrzymato$ci na
rozcigganie. Produkt spetnia wymogi normy EN 795-2012 klasa B oraz regulacji technicznej Unii Celnej ,Bezpieczenstwo Srodkéw ochrony osobistej” TP TC 019/2011,
ukrainskiej normy ,Przepisy techniczne dotyczace Srodkéw ochrony osobistej” i normy DSTU EN 795:2006. Trojnog jest przeno$nym urzadzeniem kotwiczacym osobistego
systemu ograniczania upadku i ratowniczego. Moze by¢ uzywany do zatrzymania upadku, ratowania, wyciagania oraz ewakuacji w zaleznosci od zastosowanych
elementéw dodatkowych. Tréjnég MSA Workman Tripod przystosowany jest dla jednej osoby o wadze nie wiekszej niz 181 kg, facznie z ubraniem, narzedziami oraz
innymi przedmiotami noszonymi przez uzytkownika. Udzwig jest zgodny z EN795. Jesli do tréjnogu MSA Workman Tripod przymocowana jest weiggarka MSA Workman
Winch, jak opisano w nastepnym rozdziale, taka konfiguracja moze stuzy¢ do podnoszenia, opuszczania i pozycjonowania 0séb o maksymalnej wadze 140 kg lub
materiatow o0 maksymalnej wadze 225 kg. Zastosowania te oraz udzwigi sa zgodne z dyrektywa maszynowa 2006/42/WE. Jesli tréjnog stosowany jest jako cze$¢ systemu
ograniczania upadku, uzytkownik powinien by¢ wyposazony w $rodki ograniczajace maksymaing site dynamiczng wywierana na jego ciato podczas ograniczania upadku
do maksymalnie 6 kN. Nigdy nie uzywa¢ tréjnogu Workman do podnoszenia, opuszczania lub pozycjonowania oséb lub materiatéw jednocze$nie. Na rysunku 32 pokazano
konfiguracje opcjonalnych akcesoriéw oraz typowe zastosowania tych systeméw.

2. Zastosowanie osprzetu fréjnogu MSA Workman Tripod: (1) Boczne ucha obrotowe (rys. 6) przeznaczone sg do osobistego systemu ograniczania upadku, jak elastyczna
lina kotwiczaca (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), urzadzenie samohamowne ograniczajace upadek lub ratunkowe urzadzenie samohamowne. Wskazéwki
dotyczace instalacji oraz uzytkowania tych opcjonalnych komponentéw mozna znalez¢ w oddzielnych instrukcjach dotaczonych do poszczegéinych produktéw. (2) Srodkowe
ucho obrotowe jest przeznaczone do takich akcesoriow jak bloczek MSA Split-Mount nr 506222, wciagarka MSA Workman (rys. 4 i 7). Je$li $rodkowe ucho obrotowe nie jest
uzywane z wciagarka MSA Workman Winch, moze by¢ uzyte do zamocowania liny kotwiczacej, urzadzenia samohamownego lub ratunkowego urzadzenia samohamownego.
(3) Ratunkowe urzadzenie samohamowne MSA oraz wciggarka Workman sg zamontowane na tréjnogu z bloczkami MSA Split-Mount nr 506222 i karabifczykami nr
10129888. (4) Ratunkowe urzadzenie samohamowne MSA i wciggarka Workman Winch sg mocowane do tréjnogu za pomoca zintegrowanych klamer ndg. (5) Na kazdej
rozsuwanej nodze znajduje sie jeden kotek blokujacy. Gdy uzyskana zostanie zadana diugo$¢ nogi, kazdy kotek wsuwany jest przez wybrane otwory w gérnych i dolnych
nogach. Przycisk na koricu kotka musi by¢ wcisniety i przytrzymany podczas wkiadania kotka lub jego wyjmowania z tréjnogu (rys. 8). Urzadzenie samohamowne lub
ratunkowe urzadzenie samohamowne MSA moze by¢ réwniez montowane bezposrednio do bocznego ucha obrotowego za pomocg karabirczyka zgodnego z EN 362.
No$no$¢ ratunkowego urzadzenia samohamownego zamontowanego bezposrednio do bocznego ucha obrotowego tréjnogu MSA Workman Tripod wynosi 140 kg. (6) Pas
podstawy wymagany jest do zapewnienia pozycji ndg tréjnogu oraz do roztozenia obcigzenia w czasie uzywania systemu (rys. 52). Tréjnogi maja mocowanie u podstawy
kazdej dolnej nogi, przez ktore nalezy przeprowadzi¢ pas podstawy. Jest on w petni zainstalowany, gdy jego koniec poprowadzony jest przez wszystkie trzy mocowania,
potaczony przez klamre samozaciskowa a nastepnie Sciagniety. (7) Pas podstawy moze by¢ réwniez przytaczony do glowicy tréjnogu za pomoca karabirczyka oraz uzyty
jako nosidetko (rys. 9). (8) Nylonowa torba na ramig uzywana jest do ochrony tréjnogu podczas transportu i przechowywania (rys. 10). (9) Karabificzyk nr 10129888, uzywany
jest do zamontowania opcjonalnego bloczka MSA Split-Mount nr 506222 do bocznych punktéw mocowania na gtowicy. (10) Bloczek Split-Mount zostat zaprojektowany do
pracy w potaczeniu z ratunkowym urzadzeniem samohamownym lub wciggarka MSA Workman Winch, gdzie pas ratunkowy urzadzenia samohamownego lub wciggarki
przechodzi przez bloczek Split-Mount i schodzi do $rodka obszaru roboczego (rys. 3). (12) W celu uzyskania informacji dotyczacych przytaczenia elementéw opcjonalnych
do tréjnogu nalezy skontaktowac sie z firmg MSA lub zapozna¢ si¢ z poszczegdlnymi instrukcjami uzytkownika dostarczonymi wraz z tymi elementami.

3. Instrukcja obstugi: Do obowigzkdw uzytkownika statywu Workman firmy MSA nalezy zapoznanie si¢ z niniejszq instrukcja uzytkownika oraz przeszkolenie przez
kompetentng osobe w zakresie uzytkowania niniejszego produktu. Uzytkownik powinien upewnic sie, ze zostat wtasciwie przeszkolony w zakresie uzytkowania niniejszego
Statywu MSA Workman oraz, ze w petni rozumie zasady jego dziatania.

4. Czynnosci operacyjne: Nie nalezy otwiera¢ pokrywy dostepu do zamknigtej przestrzeni przed ukoriczeniem instalacji Statywu oraz wszystkich sktadnikow systemu.
Wznoszenie oraz regulowanie statywu (rys. 13-18): Krok 1: Nalezy ustawi¢ Statyw w pozycji pionowej, nogami do dotu. Krok 2: Nalezy obraca¢ pojedynczo nogi do
zewnatrz, do pozycji zablokowanej. Nalezy zwroci¢ uwage, aby kazda noga automatycznie zatrzaskiwata sie do gory, gdy zamknie si¢ zawias. Nalezy upewni¢ sig, ze
zawias sie zamknat. Krok 3: Stopy nalezy ustawi¢ powyzej pokrywy wiazu, zgodnie z geometrig obszaru roboczego oraz ze stanem powierzchni. Wymogi dotyczace
przestrzeni bezpo$rednio pod uzytkownikiem okreslono w rozdziale 6. O$wiadczenia projektowe, cze$¢ 4. Krok 4: Elementy opcjonalne, ktére moga by¢ przymocowane do
Statywu, takie jak bloczek Split-Mount, powinny by¢ tym razem zamocowane na gtowicy Statywu. Nalezy postepowac zgodnie ze stosownymi instrukcjami uzytkownika dla
kazdego elementu opcjonalnego, ktdry ma by¢ potaczony ze Statywem. Krok 5: Nalezy unosi¢ po jednej nodze Statywu pociagajac kotek (przymocowany w czesci gérnej
nogi), stopniowo wysuwajac dolng cze$¢ nogi, a nastepnie ponownie go wsuwajac. Nalezy powtarza¢ czynno$¢ z kazda z nég, az gtowica Statywu znajdzie sie na zadanej
wysokosci. Po zakoriczeniu instalacji glowica Statywu powinna by¢ wypoziomowana. Nalezy zachowa¢ ostroznos¢, aby nie wysuna¢ zadnej z nég za daleko w kazdym
podejsciu, aby Statyw nie przewracat sie. Nogi statywu nie moga by¢ wysuwane poza oznaczenie maksymalnego wysuniecia, patrz Rys. 8. Krok 6: Gdy Statyw znajdzie sie
na odpowiedniej wysoko$ci, nalezy upewnic sie, ze jest on stabilny i prosty. Nalezy poprowadzi¢ pas podstawy nogi przez stopy u podstawy nog Statywu. Nalezy sprawdzié
wszystkie kotki na nogach, aby zapewni¢ bezpieczne umiejscowienie i ustawienie stop w pozycji na podtozu. Nalezy zacisna¢ pas wokdt wszystkich tacznikéw przeciagajac
wolny koniec przez klamre samozaciskowa. Gdy cate wyposazenie zostanie wtasciwie umiejscowione na Statywie, nalezy dokona¢ ostatniej kontroli pod katem trzymania
pionu oraz stabilno$ci. Nalezy dokona¢ koricowej regulacji. Nastepnie nalezy usuna¢ pokrywe wiazu oraz pokrywe.

W celu ztozenia Statywu do przetransportowania lub przechowywania, nalezy odwréci¢ czynnosci wykonane podczas ustawiania. Aby odtaczy¢ zamkniecia zawiaséw ndg,
nalezy pociggna¢ noge oraz obrdci¢ do wewnatrz. Nalezy bezpiecznie potaczy¢ nogi Statywu za pomocg dolnego pasa, jak przedstawiono na ilustracji (rys. 18).

5. Wytyczne kontroli: Krok 1: Nalezy dokona¢ przegladu etykiet Statywu aby sprawdzi¢, czy sg one obecne i czytelne. Sprawdzi¢ dziennik kontroli, aby upewnic¢ sie, ze
kontrola zostata przeprowadzona w ciggu ostatnich 12 miesiecy. Jezeli dziennik nie zawiera informaciji o kontroli przeprowadzonej w ciagu ostatnich 12 miesiecy (przebicie)
lub jeZeli brakuje jakichkolwiek etykiet lub sg one nieczytelne, nalezy wycofa¢ tréjndg z eksploatacji i oznaczyé go jako ,NIENADAJACY SIE DO UZYTKU” do momentu
przeprowadzenia kontroli przez kompetentng osobe. Krok 2: Nalezy sprawdzi¢ konstrukcje gtowicy pod katem korozji, peknie¢, deformacii, ztaman, zmodyfikowanych
lub brakujacych elementéw, nadpaled, narazenia na oddzialywanie ciepta oraz substancji chemicznych. Krok 3: Nalezy sprawdzi¢ wszystkie metaliczne czesci (tj.
gtowice, nogi, kotki na nogach, kotki przytaczeniowe, stopy) pod katem deformacii, ztaman, peknigé, korozji, korozji wzerowej, nadpalen, ostrych krawedzi, nacigé,
gtebokich wyszczerbien, czy czesci s poluzowane lub brakujace, czy funkcjonujg wiasciwie oraz pod katem oznak nadmiernego przegrzania lub dziatania substancii
chemicznych. Krok 4: Nalezy sprawdzi¢ wszystkie czesci niemetaliczne (tj. antyposlizgowe podktadki na stopy, etykiety oraz pas podstawy nogi) pod katem nacie¢,
ztamanych elementéw, nadmiernego zuzycia oraz brakujacych i poluzowanych czesci. Nalezy sprawdzi¢ czy nie istniejg $lady nadpalen, nadmiernego przegrzania i
dziatania substancji chemicznych. Krok 5: Sprawdzenie funkcjonowania nog Statywu. Nogi powinny porusza¢ sie gtadko w tuzach oraz powinny by¢ pewnie osadzone
podczas ustawiania ich do w petni otwartej pozycji. Dolne nogi powinny przesuwac sie gtadko w nogach gérnych wzdtuz catej ich dtugosci. Podczas wznoszenia Statywu
stopy statywu powinny obracac sie wokdt osi fatwo oraz pozosta¢ ptasko na powierzchni. Krok 6: Nalezy sprawdzi¢ kazdy element i podsystem catego systemu pod katem
zgodnosci z odpowiednimi instrukcjami producenta. Szczegdtowa inspekcja musi by¢ odnotowana w spisie kontrolnym inspekgji. Po dokonaniu inspekcji, nalezy oznaczy¢
lub podbi¢ etykiete kontrolng, aby potwierdzi¢ przeprowadzenie petnej formalnej kontroli.

6. Zestawienia projektowe: (1) Powierzchnia (zaczepienie), gdzie Statyw bedzie zainstalowany, nie powinna opada¢ na wiecej niz 152 mm na dtugo$ci 3m. Kazdy spadek
wigkszy niz niniejsza wielko¢ 2.8° moze spowodowac zeslizgniecie sig i przewrocenie Statywu.
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(2) Wytrzymato$¢ podtoza, na ktérym ma by¢ rozstawiony statyw, nie moze by¢ nizsza niz 10 KN. Statyw zaprojektowany zostat dla pojedynczego uzytkownika. Inne osoby
pracujace w poblizu stanowigce wsparcie wymagaja oddzielnych i niezaleznych systeméw bezpieczenstwa, stosownych do celu oraz funkcji petnionych przez te osoby.
(3) Aby zapobiec zderzeniu z obiektem budowlanym lub z ziemig, TRZEBA pamigta¢ o zapewnieniu minimalnej przestrzeni bezpo$rednio pod uzytkownikiem. llosé
wymaganej przestrzeni pod uzytkownikiem zalezy od rodzaju uzywanego podsystemu taczacego, umiejscowienia punktéw mocowania lub tgcznika mocowania. Nalezy
zapobiec upadkom wahadtowym oraz zderzeniu z obiektami znajdujacymi sie na drodze upadku lub w jej poblizu. Nalezy pracowaé przez caty czas bezposrednio pod
punktem mocowania/tacznikiem mocowania. Niezastosowanie sie do ponizszego ostrzezenia moze spowodowac powazne uszkodzenia ciata lub Smier¢.

(4) Przestrzen bezposrednio pod uzytkownikiem miedzy nogami rozstawionego statywu w pozycji roboczej oraz punktem dostepowym, przez ktéry opuszczany bedzie
pracownik, musi by¢ wystarczajaca, aby zadna z ndg statywu nie znajdowata sie ponad punktem dostepowym lub zbyt blisko krawedzi otworu, co moze zagrazaé
wpadnigciem do otworu. Przestrzef pomigdzy pozycjq roboczg kazdej ze stop Statywu oraz zewnetrznej czesci punktu mocowania powinna wynosic¢ co najmniej 0,09 m
oraz powinna umozliwia¢ swobodne poruszanie sie personelu wspierajacego powyzej w trakcie wznoszenia, uzytkowania oraz sktadania (rys. 11-12). Nalezy zachowaé
obszar roboczy z dala od przeszkdd, nie naraza¢ na potknigcia oraz rozlane ciecze, ktére moga ograniczy¢ bezpieczne dziatanie Systemu Ratujacego Przed Upadkiem.
(5) Zewnetrzna przestrzen powyzej mocowania musi by¢ wystarczajaca, aby w petni wznies¢ Statyw. Przestrzen ta przedstawiona jest na rysunku 1. Prze$wit wewnetrzny
zalezy od elementow systemu (akcesoria opcjonalne), ktére moga by¢ przyczepione do gtowicy Statywu. W celu okre$lenia wptywu takiej instalacji na wolng przestrzen
powyzej uzytkownika nalezy odnies¢ si¢ do Instrukcji Uzytkownika, zataczonej do kazdego z komponentéw systemu.

(6) Srodowiska kwasne, zasadowe oraz inne, w ktorych oddziatuja ostre substancje, moga uszkodzi¢ elementy konstrukcji niniejszego Statywu. Jezeli urzadzenie ma by¢
uzywane w $rodowisku ostrego dziatania chemikaliow, nalezy skonsultowac sig z MSA w celu okreslenia jakie komponenty systemu nadajg sie do pracy w okreslonych
warunkach. Chemikalia, wysoka temperatura oraz korozja mogg uszkodzi¢ Statyw. Czestsze formalne kontrole wskazane sa w $rodowisku, gdzie istnieje zagrozenie
ze strony chemikaliow, wysokiej temperatury czy korozji. Nie nalezy uzywa¢ w otoczeniu, gdzie temperatury przekraczajg 85 °C. Nie nalezy naraza¢ na dlugotrwaly
wptyw czynnikéw powodujacych korozje. Nalezy zachowa¢ maksymalng ostroznos¢ podczas pracy w poblizu zasilanych zrodet energii elektrycznej. Nalezy zachowa¢
bezpieczng odlegtos¢ (co najmniej 3 m) od stref zagrozenia elektrycznego. Podczas pracy w poblizu ruchomych cze$ci mechanicznych (np. transporter, wat obrotowy,
prasa itp.) nalezy upewnic sie, ze w zadnej czesci systemu nie znajduja sie zadne luzne elementy.

(7) Uzytkownik musi mie¢ plan ratowniczy i przygotowane $rodki do jego wdrozenia; plan ten takze musi zaktada¢ obecno$¢ oprzyrzadowania i specjalnego szkolenia,
koniecznych do podjgcia szybkiej akcji ratowniczej we wszystkich mozliwych do przewidzenia warunkach.

(8) Wszystkie komponenty (np. uprzaz do catego ciata, lonza samohamowna, karabinek, zatrzasnik itp.) przytaczone do niniejszego Statywu MSA Workman, muszg byé
kompatybilne. Statyw Workman MSA zostat tak zaprojektowany, aby mogt by¢ uzywany z zatwierdzonymi przez MSA elementami oraz podiaczanymi podsystemami.
Uzywanie podzespotu jakim jest Statyw MSA Workman wraz z produktami innych producentdw, jesli nie uzyskaty one pisemnej zgody MSA, moze negatywnie wpltynaé na
prace elementow systemu oraz na niezawodno$¢ catego systemu. W celu uzyskania dalszych informacji lub na wypadek jakichkolwiek pytan nalezy skontaktowac si¢ z MSA.
(9) Statyw Workman firmy MSA zostat zaprojektowany do uzytkowania przez jedng osobe o catkowitej wadze nieprzekraczajacej 181 kg, facznie z odzieza, narzedziami i
innymi przedmiotami przenoszonymi przez uzytkownika. Przy pracy na wysokosciach wymagana jest dobra kondycja zdrowotna uzytkownika. Szczegdlne warunki zdrowotne
mogq zagrozi¢ bezpieczenstwu uzytkownika podczas normalnego uzytkowania Statywu MSA Workman oraz w nagtych przypadkach (zazywane leki, choroby uktadu
krazenia itp.). W razie watpliwosci, przed uzyciem sprzetu nalezy skonsultowac sie z lekarzem. Nieletni oraz kobiety ciezarne majq ZAKAZ uzywania Statywu MSA Workman.

OSTRZEZENIA

Uprzaz dla catego ciata dla EN 361 jest jedynym akceptowalnym urzadzeniem utrzymujacym, jakie moze by¢ uzyte w systemie zatrzymania upadku.

System ochrony przed upadkiem moze by¢ podtaczony JEDYNIE do tylnego uchwytu typu D-ring lub do przedniego uchwytu typu D-ring uprzezy systemu ochrony przed
upadkiem tylko z etykietkq ,A“. Punkty te moga by¢ uzyte réwniez do podtaczenia systemu ratunkowego. Nigdy nie nalezy uzywaé bocznego/biodrowego uchwytu typu
D-ring dla ochrony przed upadkiem lub dla asekuracji. Boczny uchwyt uprzezy, typu D-ring uzyty moze by¢ JEDYNIE dla podtgczenia systemu ustalajacego pozycije przy
pracy, a NIGDY dla ochrony przed upadkiem czy dla asekuracii.

Statyw MSA Workman musi zosta¢ w petni sprawdzony przed kazdym uzyciem w celu zweryfikowania czy nadaje sie on do uzycia. Nalezy sprawdzi¢ w catosci Statyw pod
katem zuzycia, brakujacych lub peknietych elementéw, korozji oraz innych uszkodzen. Nalezy sprawdzi¢ czy etykiety sq nieczytelne lub ich brak; czy widoczne sg dowody
niewtasciwego funkcjonowania, niewtasciwego dopasowania lub zmiany jakiegokolwiek komponentu. Nie nalezy uzywaé Statywu MSA Workman do momentu pisemnego
odwotania przez osobe do tego uprawniong, jezeli kontrola wykaze jakikolwiek stan niebezpieczenistwa. Dodatkowo, tréjnég MSA Workman MUSI by¢ kontrolowany przez
kompetentng osobe co najmniej raz na rok, lub czesciej jezeli narazony jest na trudne warunki lub czeste uzytkowanie. Osoba kompetentna musi by¢ autoryzowana
zgodnie z prawem obowigzujacymi w danym kraju. Zobacz wytyczne kontroli.

NIE WOLNO modyfikowa¢ lub prébowaé samodzielnie naprawia¢ Statyw MSA Workman. Jedynie MSA lub strony posiadajace pisemne zezwolenie wydane przez MSA
moga dokonywa¢ napraw Statywu MSA Workman. System nie powinien by¢ uzywany niezgodnie ze swoim przeznaczeniem.

Jezeli Statyw poddany zostat dziataniu sit spadania lub uderzenia, musi byé on niezwlocznie wytaczony z uzycia i oznaczony jako ,NIENADAJACY SIE DO UZYTKU* do
momentu przedtozenia go do formalnej inspekcii.

Ze wzgledu na bezpieczenstwo uzytkownika, istotnym jest, aby do Statywu MSA Workman odsprzedawanego poza pierwotnym krajem docelowym, odsprzedajacy
zataczyt instrukcje oraz wszelkie informacje istotne z punktu widzenia uzytkownika, konserwacii, kontroli okresowej oraz naprawy, w jezyku uzywanym w kraju, w ktérym
Statyw MSA Workman bedzie wykorzystywany.

Niezastosowanie sie do ponizszych ostrzezen moze spowodowac powazne uszkodzenia ciata lub Smierc.

KONSERWACJA | PRZECHOWYWANIE

Nalezy $cisle stosowaé sie to zalecen dotyczacych czyszczenia zawartych w tej sekcji, aby zapobiec szkodliwemu dziataniu ubocznemu na materiaty uzyte do konstrukcji
Statywu MSA Workman. Nalezy oczysci¢ Statyw roztworem wody i tagodnego detergentu. Konstrukcje nalezy osuszy¢ za pomoca czystej $ciereczki. Nie nalezy przyspieszaé
procesu suszenia przy pomocy ogrzewania. Nadmierne nagromadzenie sie brudu, farby lub innych obcych ciat moze uniemozliwi¢ prawidtowe funkcjonowanie tych
elementéw, a w powazniejszych przypadkach moze je ostabi¢. Pytania dotyczace stanu czesci sktadowych oraz czyszczenia powinny by¢ kierowane do MSA.

Sprzet, ktory zostat uszkodzony lub wymaga naprawy, musi byé oznakowany etykieta ,NJENADAJACY SIE DO UZYTKU* i nie moze by¢ uzywany. Konserwacja w celu
naprawy (inna niz czyszczenie), oraz usuwanie usterek, jak np. wymiana czesci, musi by¢ przeprowadzona w fabryce MSA. Nie nalezy samodzielnie podejmowac sie
naprawy sprzetu w terenie.

Statyw MSA Workman nalezy przechowywa¢ w chtodnym, suchym oraz czystym miejscu z dala od dziatania promieni stonecznych. Unika¢ miejsc gdzie moze oddziatywaé
goraco, Swiatto, substancje oleiste, a takze chemikalia lub ich opary, czy inne czynniki szkodliwe. Sprzet, ktdry jest mocno zabtocony, mokry lub zanieczyszczony
w jakikolwiek sposdb, przed odiozeniem go do przechowania, powinien by¢ odpowiednio przygotowany n.p. oczyszczony i osuszony. Przez uzyciem sprzetu, ktory byt
przechowywany przez diuzszy okres, osoba uprawniona do przeprowadzenia kontroli powinna dokona¢ formalnej inspekcji. Statyw nalezy chroni¢ przed wszelkimi
odksztatceniami lub obcigzeniami mechanicznymi (lub upadkiem i uderzeniami). Typowy przyktad — uzytkownicy po prostu zostawiajg go w magazynie, ktadac na nim
gwattownie ciezkie przedmioty.

Statyw MSA Workman nalezy transportowa¢ w opakowaniu, aby uchroni¢ go od nacigé¢, wilgoci, chemikaliow i ich oparéw, skrajnych temperatur oraz promieni
ultrafioletowych.
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ROMANA

INSTRUCTIUNI DE UTILIZARE

1. Functie si aplicare: Atat capul MSA Workman Tripod, cét si picioarele sunt realizate din aliaj de aluminiu extrem de rezistent la tractiune. Trepiedul este in conformitate
cu standardul EN 795-2012, clasa B si indeplineste cerintele Regulamentului Tehnic al Uniunii Vamale ,Siguranta Echipamentului Personal de Protectie TP TC 019/2011,
,Regulamentului Tehnic pentru Echipament Personal de Protectie” din Ucraina si standardul DSTU EN 795:2006. Trepiedul reprezinta un dispozitiv temporar de ancorare
transportabil, facand parte dintr-un sistem personal de salvare si oprire a c&derii. In functie de elementele de atasare, acesta poate fi utilizat pentru oprirea c&derii, salvare,
retragere sau evacuare. MSA Workman Tripod este conceput pentru a fi folosit de o singura persoana, cu o greutate totald combinata care s& nu depaseasca 181 kg,
incluzand hainele, uneltele si alte obiecte ale utilizatorului. Aceastd capacitate respecta standardul EN795. Cand MSA Workman Winch este asamblat pe MSA Workman
Tripod conform sectiunii urmatoare, configuratia obtinuté este adecvaté pentru ridicarea, coborérea si pozitionarea personalului cu o greutate maxima de 140 kg sau
a materialelor cu o greutate maxima de 225 kg. Aceste aplicatii si capacitati sunt in conformitate cu Directiva 2006/42/CE privind utilajele. Cand trepiedul este folosit ca
parte dintr-un sistem de oprire a caderii, utilizatorul va fi echipat cu un instrument care sa i permité sa limiteze fortele dinamice maxime exercitate asupra sa in timpul opririi
unei caderii de maxim 6 kN. Nu folositi niciodatd Workman Tripod pentru a ridica, pentru a cobori sau pentru a pozitiona concomitent persoane si materiale. In figura 32
sunt ilustrate configuratii ale accesoriilor optionale si aplicatii tipice ale acestor sisteme.

2. Utilizarea accesoriilor MSA Workman Tripod: (1) Ochetii de articulatie laterali (FIG 6) sunt folositi in cadrul sistemelor personale de oprire a caderii, precum franghiile
flexibile de ancorare (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), RTFA (Sistem de oprire a c&derii de tip retractabil), RTFA pentru salvare. Consultati instructiunile
separate ale fiecaruia dintre aceste produse pentru instalarea si utilizarea acestor componente optionale. (2) Ochetele de articulatie central este folosit pentru atasarea
unor accesorii, precum scripetele MSA montat separat P/N 506222 pentru MSA Workman Winch (FIGS 4&7). Dacé ochetele de articulatie central nu este folosit pentru
MSA Workman Winch, acesta poate fi utilizat pentru a atasa o franghie flexibild de ancorare, un RTFA sau un RTFA pentru salvare. (3) RTFA pentru salvare MSA si MSA
Workman Winch sunt montate pe trepied impreuna cu scripetele MSA montate separat P/N 506222 si carabinierele P/N 10129888. (4) RTFA MSA pentru salvare si MSA
Workman Winch sunt atasate de trepied prin intermediul unor console de montare cu picior integral. (5) Exista un stift de blocare in fiecare picior extensibil. Fiecare stift
este introdus prin orificiile selectate din picioarele inferioare i superioare in momentul in care se obtine gradul de extensie dorit. Butonul de la capatul stiftului trebuie
mentinut apasat atunci cand stiftul este introdus sau indepartat din trepied (FIG 8). RTFA MSA sau RTFA MSA de salvare pot fi montate direct pe ochetele de articulatie
lateral folosind o carabinier certificatd conform EN 362. Capacitatea de incércare a unui RTFA de salvare atunci cand acesta este montat direct pe ochetele de articulatie
lateral al MSA Workman Tripod este de 140 kg. (6) Curelele de la baza picioarelor au rolul de a mentine pozitia picioarelor trepiedului si de a distribui sarcinile aplicate in
timpul utiliz&rii sistemului (FIG 52). La baza fiecarui picior inferior, trepiedele sunt prevazute cu accesorii prin care este fixata cureaua. Aceasta este considerata a fi complet
asamblaté dupa ce trece prin toate cele trei accesorii, este conectata la catarama cu cama si este stransa. (7) Cureaua pentru picioare poate fi conectata si la capul
trepiedului folosind o carabinierd, fiind utilizata pe post de curea pentru transport (FIG 9). (8) Geanta din nailon este folosita pentru a proteja trepiedul in timpul transportului
si depozitarii (FIG 10). (9) Carabiniera P/N 10129888 este folositd pentru fixarea scripetelui montat separat MSA P/N 506222 pe punctele de atasare laterale de pe capul
trepiedului. (10) Scripetele montat separat este conceput pentru a fi utilizat impreuna cu un RTFA de salvare sau cu un MSA Workman Winch, caz in care cablul RTFA de
salvare sau al MSA Workman Winch va trece prin scripetele montat separat si va coborf in centrul spatiului de lucru (FIG 3). (12) Contactati MSA pentru informatii despre
conectarea componentelor optionale la trepied sau consultati instructiunile de utilizare separate, furnizate impreund cu fiecare componenta.

3. Instructjuni de utilizare: Este in responsabilitatea utilizatorului trepiedului MSA Workman de a se asigura ca acestia sunt familiarizati cu aceste instructjuni de utilizare si sunt
instruiti de catre o persoana competenta. Asiguratj-va ca ati fost corect instruit pentru folosirea acestui trepied MSA Workman si ca intelegeti in totalitate cum functioneaza.
4. Procedura de utilizare: Nu deschideti capacul inchis al zonei de acces inainte de a efectua montarea completa a trepiedului si a tuturor celorlalte componente ale
sistemului. Instalarea si reglarea trepiedului (FIG 13-18): Pasul 1: Aduceti trepiedul in pozitie verticala, cu talpile indreptate in jos. Pasul 2: indoiti fiecare picior pe rand
nspre exterior si in pozitia de blocare. Retineti ca fiecare picior sare automat in sus atunci cand balamaua se blocheaza. Verificati cu atentie blocarea balamalelor. Pasul
3: Asezati talpile in jurul capacului situat deasupra zonei de acces in funciie de asezarea in spatiu a zonei de lucru si de caracteristicile suprafetei de lucru. Referire la 6.
Norme de proiectare: sectiunea 4 pentru cerintele spatjului minim necesar. Pasul 4: Componentele optionale care trebuie sé fie fixate pe capul trepiedului, ca de exemplu,
scripetele montat separat, trebuie sa fie montate in acest moment pe capul trepiedul. Urmatj instructiunile de utilizare corespunzatoare pentru fiecare componenta
optionald care urmeaza sa fie fixata pe trepiedul. Pasul 5: Ridicatj pe rand cate un picior al trepiedului, scotand stiftul (fixat pe sectjunea superioara a piciorului), tragand
spre exterior sectiunea inferioara a piciorului in mod progresiv, apoi introducand inapoi stiftul. Repetali pasii pentru fiecare picior, pana cand capul trepiedului se afla la
inaltimea dorita. La finalizarea montarii, capul trepiedului trebuie sa fie plan. Atentie sa nu extindeti prea mult fiecare picior pentru a evita rasturnarea trepiedului. Picioarele
trepiedului nu trebuiesc extrase mai mult decat indicatorul de maxim, a se vedea FIG. 8. Pasul 6: Dupa ce a ajuns la indlimea corespunzatoare, verificati cu grija daca
trepiedul este stabil si drept. Introduceti chinga de la baza piciorului in orificiile situate in partea inferioara a picioarelor trepiedului. Verificati toate stifturile picioarelor pentru
a asigura o fixare sigura si pentru a fixa talpile in pozitia cu cablul indreptat in jos. Strangeti chinga prin toti conectorii de ancorare, tragand de capatul liber al tesaturii
prin incuietoarea cu cama. Dupa ce tot echipamentul este pozitionat in mod corespunzator pe trepiedul, efectuati o verificare finala a pozitiei verticale si a stabilitatii
dispozitivului. Efectuati reglarile finale. Apoi scoatefj trapa si capacul gurii de acces.

Pentru a compacta trepiedul in vederea transportarii sau depozitarii acestuia, efectuati etapele procedurii de montare in ordine inversa. Pentru a decupla sistemul de
blocare a balamalei piciorului, trageti piciorul in jos si indoiti-| spre interior. Fixati stréns picioarele trepiedului cu chinga inferioara, conform ilustratjilor (FIG 18).

5. Recomandari privind inspecjile: Pasul 1: Inspectati etichetele trepiedului pentru a verifica dacé sunt prezente si lizibile. Verificati grila de inspectii pentru a va asigura cé
s-a realizat o inspectie oficiald in decursul ultimelor 12 luni. Daca grila de inspectie nu precizeaza faptul ca s-a realizat o inspectie oficiala in ultimele 12 [uni (fiind perforatd),
sau dacé unele etichete lipsesc sau sunt deteriorate, scoateti trepiedul din uz si marcati-l ca ,INUTILIZABIL" pana la efectuarea inspectiei oficiale de catre o persoana
calificata. Pasul 2: Inspectati ansamblul capului dispozitivului pentru urme de coroziune, fisuri, deformari, crapaturi, elemente deteriorate sau lipsd, arsuri si expunere la
temperaturi ridicate sau atac chimic. Pasul 3: Inspectafj toate piesele metalice (de exemplu, capul, picioarele, stifturile picioarelor, stifturile de fixare, talpile) pentru urme
de deformare, crapaturi, fisuri, coroziune, coroziune adanca, asperitati, muchii ascutite, taieturi, crestaturi adanci, piese lipsa sau slabite, functionare necorespunzatoare,
precum si urme de expunere la temperaturi ridicate sau atac chimic. Pasul 4: Inspectati toate piesele nemetalice (de exemplu, talpile antiderapante, etichetele si chinga
de la baza piciorului) pentru urme de taieturi, rupturi, uzura excesiva, piese lipsa sau slabite. Inspectati de asemenea pentru urme de arsuri, precum si pentru urme de
expunere la temperaturi ridicate sau atac chimic. Pasul 5: Verificatj functionarea corespunzatoare a picioarelor trepiedului. Picioarele trebuie sa se deplaseze lin in locasul
picioarelor i trebuie sa se fixeze atunci cand sunt in pozitia maxima de deschidere. Picioarele inferioare trebuie sa gliseze lin si in intregime in interiorul picioarelor
superioare. Talpile trepiedului trebuie s& pivoteze cu usurinta si sa isi mentina pozitia orizontald pe sol atunci cand trepiedul este in pozitie verticala. Pasul 6: Inspectatj
fiecare componenta si subsistem al intregului ansamblu, conform instructiunilor de utilizare furnizate de catre producator. Inspectiile detaliate trebuie inregistrate in Lista
de verificare a inspectiilor. Dupa inspectie, marcati sau perforati eticheta de inspectii pentru a indica finalizarea unei inspectji formale complete.

6. Specificatii privind proiectul: (1) Suprafata (de ancorare) pe care este montat trepiedul nu trebuie sa aiba o inclinatie mai mare de 152 de mm, pe o distanta de 3 m.
Orice grad de inclinatie mai mare de 2,8° ar putea provoca alunecarea sau rasturnarea trepiedului.

(2) Rezistenta postamentului (bazei, podelei) atunci cand trepiedul va fi amplasat nu va trebui sa depaseasca mai mult de 10KN. Trepiedul este destinat utilizérii de catre
o singura persoana. Pentru ceilal{i membri ai echipei de lucru care desfasoara activitati in imediata apropiere este necesara utilizarea a unor sisteme de siguranta separate
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si individuale, in functie de scopul si natura lucrarii.

(3) TREBUIE sa avetj in vedere spatiul minim necesar de sub utilizator pentru a evita lovirea constructiei sau a solului. Dimensiunile spatjului minim necesar depind de tipul
de subsistem de conectare utilizat, precum si de locatia punctului de ancorare sau a conectorului de ancorare. Asiguratj-va ca nu exista riscul de cadere a dispozitivului
datorita balansarii acestuia si de a lovi obiecte aflate in imediata apropiere sau in traiectoria de cadere libera. Lucrafj tot timpul numai sub zona de ancorare/conectorul de
ancorare. Nerespectarea acestor avertizari poate duce la vatamari corporale grave sau la moarte.

(4) Spatiul minim necesar dintre pozitia talpilor trepiedului atunci cand acesta este in pozitie verticala si de lucru si zona de acces prin care muncitorul urmeaza sa fie
coborat trebuie sa fie in asa fel incat sa evite pozitionarea vreunuia dintre picioarele trepiedului deasupra zonei de acces sau amplasarea acestuia prea aproape de
marginea unei deschizaturi si alunecarea vreunui picior in deschizatura respectiva. Spatjiul minim necesar intre pozitia de lucru a fiecarei talpi a trepiedului si limita
exterioara a punctului de ancorare trebuie sa fie de minim 0,9 m si trebuie sa permita deplasarea nerestrictionata deasupra a celorlalti membri ai echipei de lucru in timp
ce dispozitivul este in pozitie verticald, precum si in timpul utilizarii si a compactarii dispozitivului (FIGS11-12). Asiguratj-va ca in zona de lucru nu exista obstructii, pericol
de impiedicare sau rasturnare care ar putea diminua functionarea in siguranta a sistemului de lucru anti-cadere.

(5) Spatiul exterior minim necesar trebuie sa fie destul de mare pentru a permite montarea corespunzatoare in pozitie verticala si maxima a trepiedului. Dimensiunile
minime necesare sunt mentionate in figura 1. inaltimea libera din spatjile inchise depinde de componentele sistemului (accesoriile optionale) care pot fi fixate pe capul
trepiedului. Consultatj instructjunile de utilizare furnizate cu fiecare componenta a sistemului pentru a determina efectul asupra spatjului minim superior datorita montarii
acestora.

(6) Depozitarea in medii acide, alcaline sau in alte medii in care sunt prezente substante abrazive pot provoca deteriorarea elementelor metalice ale trepiedului. Daca
trebuie sa va desfasurafi activitatea intr-un mediu extrem de toxic, consultati MSA pentru a determina componentele de sistem corespunzatoare pentru acele conditii
specifice de lucru. Pericolele chimice, caldura si coroziunea pot deteriora trepiedul. Este necesara efectuarea de inspectii oficiale mai frecvente in medii in care sunt
prezente pericole chimice, caldura si coroziune. Nu utilizati dispozitivul in medii cu temperaturi mai ridicate de 85 °C. Nu expuneti in medii corozive pentru perioade de
timp indelungate. A se folosi cu precautie cand se lucreaza in locuri care prezinta pericole electrice. Mentineti dispozitivul la o distanta sigura de lucru (preferabil la minim
3 m distanta) de pericole electrice. Cand se lucreaza in apropierea unor organe de masini (de exemplu, convectoare, arbori rotativi, prese etc.), asigurati-va ca sistemul
nu prezinta elemente slabite.

(7) Utilizatorul trebuie sa aiba un plan de salvare si mijloacele de implementare la indemana; planul respectiv trebuie sa includa atat echipamentele, cat si pregatirea
speciald necesara efectuarii unei salvari prompte, in orice conditji previzibile.

(8) Toate componentele (de ex. hamul complet pentru corp, coarda autoretractabild, carabiniera, inelul de siguranta etc.) conectate la acest trepied MSA Workman TREBUIE
sa fie compatibile. Trepiedul MSA Workman este proiectat pentru a fi folosit cu componentele si subsistemele de cuplare aprobate de MSA. Utilizarea subansamblelor
trepiedului MSA Workman cu produse de la alti producatori care nu sunt aprobate in scris de MSA pot afecta in mod negativ capacitatea functionala dintre componentele
sistemului i fiabilitatea intregului sistem. Daca avetj intrebari sau doriti informatji suplimentare, contactati MSA.

(9) Trepiedul MSA Workman este proiectat pentru un singur utilizator a carui greutate combinata totald, incluzand hainele, sculele si alte obiecte la purtator, nu depaseste
181 kg. Pentru a desfasura lucrari la inal{ime, este necesara o buna conditje fizica. Anumite conditii medicale si situatji de urgenta (sub tratament medicamentos, probleme
cardiovasculare etc.) pot ameninta siguranta utilizatorilor in timpul utilizérii normale a trepiedului MSA Workman. In orice caz incert, consultati medicul dumneavoastrs
fnainte de a utiliza coarda. Femeile gravide si minorii NU TREBUIE sa foloseasca NICIODATA trepiedul MSA Workman.

AVERTIZARI

Un ham complet pentru corp reprezinta la EN 361 este singurul dispozitiv admis de mentinere a corpului, care poate fi utilizat la un sistem de oprire a caderii.

Sistemul de oprire a caderii, TREBUIE prins DOAR de inelul in forma de D din spatele hamului, sau de inelul in forma de D din fata hamului numai cu carabiniera ,A*
a sistemului de oprire al caderii. Aceste puncte pot fi folosite de asemenea pentru a lega un sistem de salvare prin ridicare. Nu folositj niciodata inelul in forma de D de la
solduri pentru oprirea caderii sau pentru protectia la catarare. Inelul in forma de D de la solduri TREBUIE folosit DOAR pentru conectarea unui sistem de pozitionare pentru
lucru (EN 358) si NICIODATA pentru sistemul de oprire a caderii sau al protectiei la catarare.

Trepiedul MSA Workman TREBUIE sa fie complet verificat inainte de fiecare utilizare pentru a se asigura ca acesta este in stare optima de utilizare. Examinatj in
detaliu trepiedul pentru depistarea uzurilor severe, a elementelor lipsa sau deteriorate, a coroziunii sau a altor deteriorari. Examinati prezenta sau lizibilitatea etichetelor
produsului; verificati daca existd dovada unei functionari incorecte, a unei fixari incorecte sau a defectarii oricarei componente. Nu utilizatj trepiedul MSA Workman decét
dup ce aveti confirmarea in scris a unei persoane competente daca inspectia indici conditii nesigure. in plus, trepiedul MSA Workman trebuie inspectat de o persoan
calificata cel putin anual sau mai frecvent daca trepiedul este supus unor conditii dure sau dacé acesta este utilizat in mod excesiv. Persoana calificaté trebuie s fie
autorizata in conformitate cu legislatia in vigoare in tara in care este utilizat produsul. Consultati recomandarile privind inspectjile.

NU modificati si nu incercaij repararea trepiedului MSA Workman. Numai MSA sau entitatile cu autorizatie scrisa din partea MSA pot repara trepiedul MSA Workman.
Sistemul nu va fi utilizat in afara limitelor impuse sau in alte scopuri decét cele pentru care este prevazut.

Tn cazul in care trepiedul a fost supus unei opriri fortate sau unor forte de impact, scoateti trepiedul din uz si etichetati-l ca ,INUTILIZABIL" pana la efectuarea procedurilor
oficiale de inspectie si la primirea confirmarii in scris.

Pentru siguranta utilizatorului, in cazul unei revanzari a trepiedului MSA Workman in afara {arii originale de destinatie, este esentjal ca revanzatorul sa ofere instructjuni
si informatji suplimentare relevante privind utilizarea, intretinerea, examinarea periodica si repararea in limba tarii in care trepiedul MSA Workman urmeaza sa fie folosit.
Nerespectarea acestor avertizari sau utilizarea gresita poate duce la vatdmari corporale grave sau la moarte.

INTRETINERE Sl DEPOZITARE

Respectati cu strictete instructiunile de curatare din aceasta sectiune pentru a preveni efectele adverse ale materialelor utilizate in cadrul trepiedului MSA Workman.
Curatati trepiedul cu o solutie de apa cu detergent slab. Piesele metalice trebuie sterse cu o carpa curatd. Nu uscati rapid cu caldura. Acumularea excesiva de murdarie,
vopsea sau alte materii stréine pot impiedica buna functionare a componentelor si, in cazuri grave, le pot slabi. Intrebérile cu privire la starea componentelor si la curétare
trebuie adresate direct catre MSA.

Echipamentul care este deteriorat sau care necesita operatiuni de intrefinere trebuie marcat ca ,INUTILIZABIL® si scos din uz. Operatiunile de intretinere (altele decat
curatarea) si reparare, cum ar fi inlocuirea unor elemente, trebuie executate de catre reprezentanta MSA. Nu incercati repararea acestuia pe teren.

Depozitai trepiedul MSA Workman intr-un loc racoros, uscat si curat, ferit de lumina direct a soarelui. Evitaii zonele unde caldura, umezeala, lumina, petrolul i alte
produse chimice sau vaporii lor, sau alte elemente de degradare pot fi prezente. Echipamentele care sunt defecte sau necesita reparatji nu vor fi depozitate in acelasi loc
cu echipamentul utilizat. Echipamentul intens murdarit, umed, sau contaminat va fi intretinut in mod adecvat (ex. uscat si curatat) inaintea depozitarii. Inaintea utilizarii
echipamentului care a fost depozitat pe perioade lungi de timp acesta se va inspecta formal de catre o persoana competenta. Trepiedul va fi protejat de orice deformare
mecanica sau de solicitari mecanice (sau impact). Caz tipic: persoane care abandoneaza trepiedul pe materiale si amplaseaza rapid obiecte grele pe el.

Transportatj trepiedul MSA Workman intr-un pachet pentru a-l proteja de taieturi, umiditate, produse chimice si vaporii lor, temperaturi extreme si raze ultraviolete.
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PYCCKUM
MHCTPYKLUMM MO NPUMEHEHMIO

1. ®yHkUma 1 npumeHeHme. Monoa TpeHorn MSA Workman BbinonHeHa 13 antoMUHUEBOTO CMaBa, a HOXKI — 13 BbICOKOMPOYHOTO antoMUHMEBOTO cnnasa. TpeHora M3roToBneHa
B COOTBETCTBUM CO CcTaHaapTom EN 795-2012, knacc B, 1 oTBevaeT Tpeb0BaHNAM TEXHUYECKOTO pernameHTa TaMoxeHHoro coto3a «O 6e30nacHoCTH CPeaCTB MHANBUAYaNbHON
3awmtbly TP TC 019/2011, «TexHnyeckux HOpM NS CPeACTB MHAMBWAYanbHON 3awuTbly YkpauHbl, a Take ctaHgapta ACTY EN 795:2006. TpeHora npegcrasnsieT cobon
NepeHoCHOe BCMOMOraTeNbHOe aHKepHOE YCTPOCTBO MHAMBUAYaNbHOM CTPaxOBOYHOM CUCTEMBI M CriacaTenbHO cuCTeMbl. B 3aBMCMMOCTM OT MOCTaBASEMbIX C CUCTEMON
KpenexHbIX SMEMEHTOB OHa MOXET MCMonb30BaTbCA ANA 3alyuTbl OT MajeHws, Ans craceHus, nogbema v asakyauun. TpeHora MSA Workman paccuutaHa Ha 0gHoro
nonb3oBaTens, Yei MakcuMarnbHbIil Bec coctaensieT 181 kr, Bkmoyas ofexay, MHCTPYMEHTbI U Apyrue nepeHocUMble npeameTbl. 3Ta Hecyluas cnocobHOCTb COOTBETCTBYET
craHaapty EN 795. B cnyyae ecnu Ha TpeHory MSA Workman moHTupyeTcs nebeska MSA Workman, kak 3To on1caHo B criefyloLlem pasgene, Takas KOHCTPYKLMS NOAXOAUT Ans
nogbema, OnyckaHus 1 No3uLMOHMPOBaHMA Ntofen Maccoit Ao 140 kr nbo maTepuanos Maccon 4o 225 kr. AT 06nacT NPUMEHEHUS U HECYLLME CNOCOBHOCTM COOTBETCTBYHOT
[Iupektee EC 2006/42/EC «MawwmHbl, MexaHu3Mbl M MalwnHHOe 0bopyaoBaHuey. Koraa TpeHora Mcnonb3yeTcs Kak YacTb CTPaXOBOYHON CUCTEMBI, MONb30BATENU AOMKHbI
UMETb CPELCTBA OrPaHNYEHNS MaKCUMarbHbIX AMHAMUYECKIX CUrl, BO3OECTBYIOLUMX HA NONb30BaTeNel BO BpeMs NPeSOTBPALLEHUS NafieHIs, 40 3HAYEHNS, He NPEBbILLAIoLLEro
6 kH. He ucnonbayite TpeHory Workman, 4tobbl nogHMMaTh Unn onyckatb Niogeih u matepuansl 0gHoOBpemMeHHo. Ha puc. 32 n3obpaxeHsl KOH(UrypaLum SONOMHUTENbHBIX
NPUHAANEXHOCTEN M TUMYHBIE 0BNACTV MPUMEHEHWS! STUX CUCTEM.

2. cnonb3oBaHue BcnomoratensHoro obopyaosanms TpeHorn MSA Workman. (1) BokoBble NpoyLunHbI BepTriora (puc. 6) npegHasHaueHb! Ans UCNoNb30BaHWs C MHAMBULYaNbHLIMM
CTPaxoBOYHbIMM CUCTEMAMK, Hanpumep ¢ rnbkoit aHkepHoi nunmen (EN 353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), cpencTeom 3awutbl BTarusatowero Tna (C3BT) nnm
cnacatenbHbiM C3BT. Mopsigok MOHTaXa 1 SKCnyaTaLym KaXaoro U3 3TUX AOMOMHUTENbHBIX KOMNOHEHTOB ONKUCaH B OTAEMNbHbIX PYKOBOACTBAX, NpUiaraeMblX K JaHHbIM U3AENUAM.
(2) LieHTpanbHast npoyLumHa BepTiora npefHasHayeHa Ans KpenneHnst BenoMoratenbHoro 060pyaoBanus, Hanpumep, 6roka nogbemHoro mexaHusma MSA (aptukyn 506222) ans
nebeaku MSA Workman (puc. 4 n 7). Ecnv LeHTpanbHas npoyLuMHa BepTriora He nenonbayetes ans nebepkv MSA Workman, Ha Helt MOXHO 3aKpenuTb rubKyH aHKEpHYH IMHWIO,
CpeacTBO 3alLuThl BTAMMBatOLLEro T1na unn cnacatensHoe C3BT. (3) CnacatenbHoe cpeacTBo 3aluThl BTArvBatoLero Tuna n nebeaka MSA Workman MOHTUpYIOTCS Ha TpeHore
BMecTe ¢ Brokamu nogbemHbIx MexaHnamo MSA (aptukyn 506222) u kapabuHamu (aptukyn 10129888). (4) CnacaTenbHoe CpeacTeO 3alymThl BTAMMBatoLero tuna u nebegka
MSA Workman kpensitcs k TpeHore ¢ NOMOLLbHO KpenexHbIX ckob Ha Hoxkax. (5) Kaxaas BbiABMXKHASA HOXKA OCHaLLEHa CTOMOPHbIM LWTUgTOM. [Tpn Boibope HeobX0aUMON AnuHbI
HOXKW BCE LUTM(TbI BCTABNSIOTCA B COOTBETCTBYIOLLME OTBEPCTUS HOXeEK. BCTABNAS CTONOPHBIN WTUT B TPEHOTY MW 3BNEKas ero, HEOBX0AMMO HaxaTb U yAepXKuBaTb KHOMKY
Ha KkoHUe wrmudTa (puc. 8). CpeacTBo 3awuThl BTArMBaloLLEro Tuna unu cnacatensHoe C3BT npoussogctaa komnanum MSA Takke MOXHO yCTaHaBnMBaTh HENOCPELCTBEHHO
B OOKOBYHO MPOYLLMHY BEPTIOra C MOMOLLbIO kapabuHa, cootBeTcTBYtoWero cTaHaapTy EN 362. Hecywas cnocobHoCTb cnacaTenbHOro CpeacTea 3aluThl BTATMBAOLLErO THNa
npw YCTaHOBKE HENOCPEACTBEHHO B 6OKOBYHO NpoyLunHy BepTntora TpeHorn MSA Workman coctasnsiet 140 kr. (6) [nsi coxpaHeHusi NONOXeHNst HOXeEK TPEHOM 1 pacrpefeneHus
Harpysku OCHOBaHMe HOXeK Heobxoaumo 3admKepoBaTh CrieLpanbHBIM peMHEM (prc. 52). HikHMe YacTi HOXEK TPEHOTM OCHALLEHbI NETNSIMI Y OCHOBAHMS, Yepe3 KOTopble
npoAeBaeTcs peMeHb. [ins 3aBepLUeHIs CBOPKI TPEHOTM HEOBXOAMMO NPOAETH KOHEL, PEMHS YEPE3 BCe TPU NETIN, 3aCTEMHYTh NPSUKKY C KYNaYKOBbIM 3aXMMOM U HATSHYTb PEMEHD.
(7) PeMeHb, MayLLMA OT HOXKW, MOXHO TaKXe NOLCOEAUHUTb K FOMOBE TPEHOTM C NMOMOLLBI0 kapabuHa v ucnonb3oBaTh Ans nepeHocky (puc. 9). (8) Ans 3alwuTbl TPEHOTY BO BPEMS!
NEPEHOCKM 11 XpaHeHNs HeOBXOANMO UCMOMNb30BATL CreLmanbHyto HeitnoHoBYto cymKy (puc. 10). (9) Kapabun (aptukyn 10129888) npegHasHadeH Ans MoHTaxa AOMOMHATENBHOMO
6roka nogbemHoro MexaHuama MSA (aptukyn 506222) k 6okoBbIM TOUKaM KpenmneHns Ha ronose TpeHory. (10) brok noAbeMHoro MexaHama HeobXoAMMO UCMonb30BaTh BMECTe
co cnacatenbHbiM C3BT unn nebeakoit MSA Workman. TMpu atom kabenb cnacatensHoro C3BT unu nebegkm MSA Workman gormkeH npoxogutb Yepes 650K NOAbEMHOMO
MexaHu3ma 1 cnyckaTbes K LieHTpy paboyein obnactu (puc. 3). (12) Ans nonyyeHus cBefeHunit 06 yCTaHoBKe AOMONHUTENbHBIX KOMNOHEHTOB Ha TPEHOore 0bpaTMTeCh B KOMMNaHIO
MSA unu k 0TAeNbHOMY PYKOBOACTBY NOMb30BaTENs, NPEA0CTaBASEMOMY C KaX/gbIM KOMMOHEHTOM.

3. WHcTpykumm no skennyatauuu. Momnb3osatens TpeHorn MSA Workman HeceT OTBETCTBEHHOCTb 3@ O3HAKOMMEHWE C [aHHbIMKU PYKOBOACTBOM MONb30BaTeENst M HECeT
OTBETCTBEHHOCTb 32 MPOXOXAEHWE NOATOTOBKW Y KBANM(MLMPOBAHHOTO crielmanucTa. Y6eauTech, YTo Bbl NPOLLMM HEOBXOLMUMYI0 NOArOTOBKY NO MCMOMNb30BaHWIO TpeHor MSA
Workman 1 nofHOCTbI0 MOHMMAaETe NPUHLMN ee paboTbl.

4. NMopsigok akcnnyaTauuy. He oTkpbIBaiTe KpbILLKY, 3aKpbIBAOLLYIO BXOA B MOMELLEHME C OTPaHUYEHHBIM NPOCTPAHCTBOM, MOKA He YCTaHOBUTE TPEHOTY U BCE COOTBETCTBYIOLME
KOMMOHEHTBI. YCTaHOBKa U HacTpoiika TpeHoru (puc. 13-18). Lar 1. MocTtasbTe TpeHory B BepTUKaNbHOE MONOXKEHWE, HoXKaMu BHW3. LLiar 2. PasaBuHbTe HOXKM N0 04epeam 4o yrnopa.
O6patuTe BHUMaHME, 4TO Npn GNIOKMPOBKE LLAPHWUPOB HOXKI aBTOMATUYECKI (OMKCUPYIOTCS B NPSIMOM NOMOXeHUK. YBeauTec, YTo WapHupbl 3abnokuposaHs. LLar 3. Pacnonoxure
YCTPOWCTBO HaZA KPbILLKOIA Mioka B COOTBETCTBUM C reOMETpUYECKVMM napameTpami paboyer obnacTi u ka4ecTBom nosepxHocTH. CM. rnay 6. KoHCTpykuws ycTpoitcTea: pasgen 4,
4T06bI y3HaTh TpeboBaHms Kk 3a3opy. LLar 4. MpukpenuTe K ronose TPEHOM A0NOMHUTENbHbIE KOMMOHEHTbI, HanpuMep, 610K NOABEMHOTO MexaHuama. Mpy KpenneHun KOMMOHEHTOB
K TPEHOre creayiTe COOTBETCTBYIOLLIMM MHCTPYKLMAM, MpunaraemMbiM K AONOMHUTENbHbIM KoMnoHeHTam. LLar 5. MogHumaliTe TpeHory, BbITATMBas B NOPSAKE 04EPEeam U3 HOXeK
WTUETHI (B BEPXHEN YACTU HOXKM) M MOCTENEHHO BbISBUrast HUXHWE YacTy HOXeK. BblaBuraiTe HOXK, NOKa rofioBa TPEHOTW He OKaXeTcs Ha Heobxoaumol BbicoTe. Koraa ycTaHoBka
OyneT 3aBeplueHa, ronosa TPeHoru JoMmKkHa OyaeT HaxoauThCs B MONMOXEHUW napannensHo 3emne. Bo nsbexaHne napeHnst TPEHOTM HE BbITAMMBANTE HOXKNA CRIMLIKOM CUMBHO.
Hoxku TpeHorn He AOMKHbI U3BMEKaTLCS 3a Npeaenbl MakcuManbHoi oTMeTkn, cM. puc. 8. LWar 6. Mpu JocTkeH HeobXoaMMON BbICOThI YOeauTeCh, Y4TO TPEHora yCToiumnBa
W yCTaHOBMeHa NeprneHauKkynsipHo 3emne. MpoaeHbTe pemeHb, UAYLNIA OT OCHOBAHMS HOXKMW, Yepes MeTnn Bcex HOXek TpeHoru. MpoBepbTe BCe WTMGTHI, YToObI Y6eauTbCs
B Ha[lEXHOCTI YCTAHOBKM TPEHOTW B PA3NIOKEHHOM COCTOSHUM. 3aTSHUTE peMeHb, MOTSHYB €ro 3a CBOBGOAHbIN KOHeL| Yepe3 npsikky. Mocne Toro kak Bce o6opynoBaHue TPEHOrM
ByaeT yCcTaHOBMEHO, BLINOMHUTE (hMHANbHYI0 MPOBEPKY HA YCTONYMBOCTb W NEPNEHANKYNSPHOCTb 3eMrie. BbINONHUTE OKOHYATENbHYIO PErynMpoBKy. 3aTeM yaanuTe KpbILLKY Mioka.
YT0BbI CNIOXUTL TPEHOTY NSt NEPEBO3KM UMM XPaHEHS], BLINONHUTE AENCTBMS, ONUCAHHbBIE B NPOLIeAype YCTaHOBKY, B 06paTHO! nocnenoBaTenbHocTH. YTobbl pasbnokuposath
LUAPHUPbI HOXEK, OMYCTUTE HOXKY W NOBEPHUTE €€ BHYTPb. HaaeXHO CBSKUTE HOXKM TDEHOTM PEMHEM, KaK NOKa3aHO Ha pucyHke (puc. 18).

5. PekomeHaaumm no ocmotpy. LLar 1. O3HakoMbTeCh € STUKETKaMM TPEHOTU, 4TOOLI yOeaUTLCS B UX HANMUMK 1, 4TO OHU yao6oumnTaembl. [poBepbTe KapTouky yueTa dhopmanbHoM
npoBepku, YTobbl YAOCTOBEPUTLCS, YTO POPManbHasi MPOBEPKA BbINOMHANACh B TeueHue nocnegHux 12 mecsiues. Ecnn B kapTouke He ykasaHo (C MOMOLLbIO KneimMa), 4To
thopmarbHast NpoBepka BbINOMHANACH B TEYEHWUE NOCNEAHNX 12 MECSILIEB, UMW OTCYTCTBYHOT Kakue-nnbo Tabnnuki, Unu oH1 Hepa3bopumBhbI, BbIBEAUTE TPEHOTY 13 SKCMNyaTaLmum
1 nometbTe ee kak «HEMPUTOQHAS» o Tex nop, noka keanuuLMpoBaHHbIM cnelmanuctom He byaeT nposeaeHa hopmanbHas nposepka. War 2. OcmoTpuTe ronosy TpeHoru
Ha npeaMeT Koppo3uu, TPeLLMH, AedopMaLim, U3NOMOB, U3MEHEHHBIX UM OTCYTCTBYHOLLMX SNIEMEHTOB, OBrOPEBLUMX Y4acTKOB U Cref0B BO3LENCTBUSI BbICOKUX TeMnepaTyp
UM xummudeckux BelecTs. LLar 3. OcMOTpUTe BCe METaNNMYECKUE KOMMOHEHTbI (FOMOBY, HOXKW, WTUGTLI U T. N.) Ha NpeaMeT aecopMaLym, U3NOMOB, TPELLMH, NPU3HAKOB
KOppo3uu 1 rny6oKMX KOPPO3UIMHBIX PKOBMH, LLIEPOXOBATOCTEN, OCTPLIX Kpaes, BbIGUTLIX YacTel, ryBokux 3apybok, ocnabneHHbIX YacTeil U CresoB BO3AENCTBUS BbICOKMX
Temnepatyp uim xumuyeckoro Boaeinctans. LLlar 4. OcmoTpuTe BCe HeMeTannmyeckue KOMNOHEHTbI (MPOTUBOCKOMb3ALLME NOAKNAAKM NOL, HOXKN, STUKETKN 1 peMEHb OCHOBaHMS
HOXeK) Ha NPeaMET Mope3oB, CAIOMaHHbIX YacTei, NOTEPTOCTEN, @ TakKe OTCYTCTBYIOLLMX UMK YTEPSHHbIX 3nemeHToB. OCMOTpUTE u3aenie Ha npeameT 0BropeBLUIMX Y4acTKoB,
Ype3MepHOro BO3AENCTBUS BbICOKMX TemnepaTyp W xumudeckux Bellects. Lar 5. Y6egutecs B paboTocnocoBHOCTM HOXeK TpeHorn. HoXku [OMmkHbI GecripensiTcTBEHHO
BbIABMraTbCs W (PUKCMPOBATLCS MPY MOMHOM PACKPBITAN. HiKHME HOXKM AOMKHBI BECNPenaTCTBEHHO BABUIaTbCS B BEPXHUE HOXKI MO BCEM UX AnWHE. HOXKW TPEHOM AOMXKHbI
C NErkoCTb0 NOBOPAYMBATLCS W POBHO CTOATL Ha 3eMiie Npu NoAHATAM TpeHoru. LLiar 6. OcMoTpuTe Kaxablit KOMMOHEHT U COEAMHUTENbHbI Y3en BCell CUCTEMbI B COOTBETCTBIM
C 3aBOACKON MHCTPYKLMeN. MoapobHO onuwwmMTe pesynbTaThl IPOBEPKY B hOPME TEXHUYECKOro 0CMOTpa. [locne ocMoTpa caenaitTe MapkMpoBKY Wi NOCTABbTE LUTaMN Ha Gupke
C pesynbTatamu npoBepku, YTobbl 3aduKcMpoBaTh (aKT NPOBELEHNS NPOBEPKY.

6. KoHcTpykums ycTpoiicTea. (1) MoBepxHOCTL (0nopa), Ha KOTOPOiA NAaHNPYETCS YCTAaHOBUTL TPEHOTY, [OMKHA ObiTh HAKNOHEHa He Bonee, Yem Ha 152 MM npu paccTosHUM 3 M.
[Mpyn HaknoHe, NpeBbilaroLLem 2,8°, TpeHora MOXET COCKOMb3HYTh UMW NePEBEPHYTLCS.

(2) TBepgocTb 3emnm (0CHOBaHMS, NONa) B MECTE YCTaHOBKM TPEHOTM AomkHa ObiTb He MeHee 10 kH. TpeHora npeaHasHayeHa Ans MCnonb3oBaHUs OJHUM YenoBekoM. [pyrue
nuua, paboTatolume B 06nacTi pasMeLLeHUs TPEHOrM B Ka4yecTBe KOMaHAbl NOAAEPKKM, AOMMKHbI UMETb OTAEMbHbIE N He3aBMCUMble CUCTEMbI obecrieyeHns 6e3onacHoCTu
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B 3aBUCUMOCTY OT Lienei 1 BbINOMHSAEMbIX (YHKLMIA.

(3) HEOBXOAMMO obecneunTb Tpebyemoe MUHIMarbHOe paccTosH1E ANs NPEAOTBPALLEHNS CTONKHOBEHUS C KOHCTPYyKLUMei nnm 3emneit. Heobxogumoe paboyee pacctosHue
3aBUCHUT OT TUMA UCTIONb3YEMbIX COEAMHUTENBHBIX Y3MOB CUCTEMbI U MECTOMONOXKEHNSI KDENEKHOMO YCTPONCTBA UM aHKEPHOTO Kpennenus. Mo3aboTbTeck 0 NpesoTBpaLleH
cocKarb3blBaHUs CUCTEMbI 11 OTCYTCTBUM NOCTOPOHHUX OBBEKTOB HA MyTW NafieHust Uiy npuneratownx Tepputopusix. OcyliecTensiiTe paboTbl HENOCPEACTBEHHO NOZ ONOpoM/
aHKepHBIM KpenneHreMm. B npoTHBHOM Cnyyae aTo MOXET NPUBECTY K CEPbE3HBIM TPaBMaM U CMepTH.

(4) PaccTosHre Mexay HOXKamu TPEHOMW B MOLHATOM 1 paboyeM NonoXeHun 1 0TBepcTEM, B KOTopoe ByaeT onyckatbest pabounii, AOMKHO BbITb TakuM, YTobbl HU 0aHa 13
HOXEK TPEHOT He NoJHUMAnach Haf OTBEpCTUEM U He Mpubnvxanach K ero Kpato, Tak Kak 3T0 MOXeT NPUBECTYU K NaZeHNI0 YCTPONCTBA. PacCTosiHe MeXay HOXKaMu TPEHOrM
B paboyem NonoxeHUu 1 3a npesenamu ONOpHON CUCTEMbI He JOMKHO ObiTb MeHbLie 0,9 M 1 JomkHO obecneunsaTb cBOOGOAHOE NepeMeLLieHre YNeHOB KOMaHAb! NOAAEPXKMA
NPy NOAHSTAW M UCNOMNb30BaHWUK cucTeMbl (puc. 11-12). ObecneybTe oTCyTCTBUE B paboyeit 0bnactv nperpag v onacHoCTel, KOTOpbIE MOTYT NOBNWSTL Ha 6e30nacHoCTb paboThl
CUCTEMbI 3aLYNTbI OT NaLeHus.

(5) s nonHoro nogHATUS TpeHor HeobxoanUMo 0becneymnTb AOCTaTOMHO CBOBOAHOTO PaccTosHWUSA Hag onopol. Heobxoaumoe paccTosHue cM. Ha puc. 1. BHYTpeHHss BbicoTa
33BMCUT OT KOMMOHEHTOB CUCTEMbI (BOMOMHUTENbHbIE MPUHAAMEXHOCTH), KOTOPbIE KPENsATCA K ronioBe TpeHorn. Ytobbl onpeaenuTs HeOBXoAUMOe PacCcTOsiHUE Haf, roNoBOM
CUCTEMbI, 03HAKOMBTEChH C MHCTPYKLMSMM, NpunaraeMbIMy K YCTaHOBMEHHBIM KOMMOHEHTaM.

(6) Vicnonb3oBaHwe cuCTEMbI B KUCTIOTHOM, LLEMNOYHOM UK ApYrUX Cpefax, COAepXKaLLmX TBepable BELLECTBA, MOXET NPUBECTU K NOBPEXAEHWIO 3nemMeHToB TpeHoru. [Mpn pabote
B XMMUHECKW arpeccuBHoi cpefie 06paTuteck B komnanuio MSA, 4tobbl onpeaenuTb, kakue KOMMOHEHTbI CUCTEMbI MOXHO UCTOMNb30BATL B TaKoM cpefe. XMMUYECKUE BELLECTBA,
BbICOKME TEMNEPATYPbI 1 KOPPO3US MOTYT NPUBECTM K NMOBPEXAEHO TPEHOTU. [pn Mcnonb3oBaHWM cUCTEMbI B NTOA0OHBIX cpefax TpebyeTcs 6onee yacToe NpoBeAeHUE NNAHOBbIX
npoBepok. He ncnonb3ayiite cuctemy B cpeaax, rae temnepatypa npesbiwaeT 85 °C. He noasepraiTe cuctemy BO3LENCTBUIO KOPPO3uM B TeUeHWe AnuTenbHOro nepuoga. Bo
Bpemst paboTbl BOMN3M UCTOYHMKOB SNEKTPOIHEPruv cobnioaaiiTe npeaenbHyo 0CTOpoXHOCTL. MoanepxueaitTe 6esonacHoe paboyee paccTosHue (PEKOMEHAYETCS He MeHee
3 M) oT 06BEKTOB, NPEACTABNSIOLLMX ONACHOCTb NOPAKEHNS SNEKTPUYECKUM TOKOM. [Mpn paboTe BONM3N LBUratoLMXCs aNeMeHTOB 060pyL0BaHMs (KOHBEAEP, TOPCUOHHBIA Ban,
npecc u T. A.) ybeantech B OTCYTCTBUM OCAbNEHHbIX y4aCTKOB CUCTEMBI.

(7)Y nonb3oBatens aomkeH 6bITb NNaH CnaceHus 1 cpeacTBa Ans ero peanusauyi. ITOT NnaH AOMKEH NpeaycMaTpuBaTh CHapsKeHMe U cneumanbHoe obyyeHune, Heobxoaumble
ans ObICTPOro CnaceHnst B HenpeaABUAEHHDBIX YCMOBUSIX.

(8) Bce komnoHeHTbI (00BSi3Ka 4Ns TYNOBWLLA, CAaMOBTSAMMBAIOLLMIACS CrCKOBOM TPOC, kapabuH, Kpiok C MpefoxpaHuTenem wu T. 4.), npukpennsemble k TpeHore MSA Workman,
[OJDKHbI 6biTb coBMecTMbIMU. TpeHory Workman npoussozctea MSA Heo6x0aumo 1CMonb3oBaTh TOMBKO C KOMMOHEHTaMI 1 COEAMHUTENBHBIMM Y3MaM1 CUCTEMbI, OB0BPEHHBIMM
MSA. Vicnonb3osanue TpeHorn MSA Workman COBMECTHO C KOMNOHEHTaMU CTOPOHHUX Mpou3BoguTenei, He ofobpeHHbIX komnaHuein MSA, MOXeT HeraTMBHO Cka3aTbCsl Ha
(PYHKLMOHAMbHBIX BO3MOXHOCTSIX KOMMOHEHTOB CUCTEMbI M Ha HAAEXHOCTb BCE CUCTEMBI B LienoM. [ns nony4eHns 4ONONHUTENbHbIX CBEAEHNI 0bpaTuTech B komMnaHmo MSA.
(9) TpeHora MSA Workman paccumTaHa Ha 0fHOro Nofb30BaTeNs, Yel MakcManbHbIi Bec coctaenseT 181 kr, Bknioyas ofexay, UHCTPYMEHTbI 1 Apyrie nepeHoCMble NpeaMeTbl.
[ins BbINONMHEHWS BbICOTHBIX paboT TpebyeTcs rogHOCTL MO COCTOSHWIO 300poBbs. HekoTopble MeauuMHCKUe 3aboneBaHnst MOryT yrpoxaTtb Ge3onacHoCTH nonb3oBatens BO
Bpems 0BbI4HOro ucnonb3oBanus TpeHorn Workman npoussoacTBa MSA, a Takxe B aBapuilHbIX CUTyaLmsIX (MpUemM MeaMKaMeHTOB, CEpAEYHO-COCYAMCTas HeLoCTaTOYHOCTb
1 T.1.). B cryyae COMHEHWI NPOKOHCYbTUPYATECH C BPA4OM Nepes UCnonb3oBaHneM. bepemeHHbIM xeHLHam 1 HecosepluerHoneTHuM SAMPELLEHO ncnonb3osath TpeHory
MSA Workman.

NMPEAYNPEXXAEHUA

[MonHopa3smepHasi CTpaxoBouHas NpuBs3b cormacHo craHaapty EN 361 (TP TC 019/2011, DSTU EN 361:2001) siBnsieTcs €4MHCTBEHHBIM NpUeMieMbiM (UKCUPYIOLLUM
npucnocobneHnem, KoTopoe MOXHO UCMOMb30BaTL B CUCTEMAX 3aLLUTHI OT NaAEHMS.

CrpaxosouHas cuctema [JOIMKHA npucoeamnnsTses TOJIbKO k D-o6pasHomy KonbLly C3aau Unv cnepeai, UMeloLLeMy MapkupoBKy «A». TV 3neMeHTbl KpenneHns Ha rpyam 1 Ha
CMNHE MOXHO TakKe UCMONb30BaTh ANS NPUCOEAMHEHNS CracaTenbHo cucTeMbl. Hukoraa He ucnonb3ayitte HabeaperHoe D-o6pa3Hoe KonbLO AN 3aLLMTbI OT NageHus uiv npu
nogbeme Ha BbicoTy. D-06pasHoe konbLo Ha yposHe 6egep JOJIKHO ucnonbaosatbes TONBKO ans npukpennenns cuctembl ukcaumm paboyero nonoxenns (EN 358, TP TC
019/2011, DSTU EN 358:2001) n HUKOT'JA He AOMKHO MCNONb30BaTLCA ANS 3aLLUMThI OT NALEHWUs Unv Npy NOAbEME Ha BbICOTY.

Mepep kaxabim npumeHeHnem OBA3ATEIIBHO ocmotpute TpeHory Workman MSA u yBeautech B ee ucnpasHOCTU. TLiaTenbHO OCMOTPUTE TPEHOTY Ha MPeAMET CUIbHOrO U3HOCA,
OTCYTCTBYIOLLIMX UMM UCTIOPYEHHBIX SMIEMEHTOB, KOPPO3UK WK APYrAX MOBPEXAEHUA. YBeauTech B Hanu4mMm aTUKETKU W ee YutabensHocTh. OcMoTpUTe CucTeMy Ha npeameT
NPU3HAKOB HenpaBWbHON PaboTbl, OCHACTKW UMW U3MEHeHNs Nobbix komnoHeHToB. Kpome Toro, TpeHory MSA Workman JOJTKEH npoBepsitb KOMNETEHTHbIA CeuuanmeT kak
MUHUMYM EXErofHO UNK Yallie, ECIM Ha Hee BO3AENCTBYIOT HeBnaronpusiTHble YCOBIS UMK OHa Ype3MepHO UCMONb3ayeTcs. KoMMeTeHTHbIN CrieLmanicT JOmKkeH ObiTb ynoNHOMOYEH
B COOTBETCTBUM C AENCTBYIOLLMM 3aKOHOAATENLCTBOM CTPaHbl UCMoMb30BaHNs. CM. pekoMeHaaLumu no ocMoTpy.

HE nepegenbisaitte n HE nbitaitteck peMoHTUpoBaTh TpeHory Workman npoussoactsa MSA. PeMOHT u3genus MoryT OCyLLeCTBASITb TONbKO COTPYAHMKM komnaHum MSA nnm
ApYTX KOMNaHWi, aBTopn3oBaHHbIx MSA. He 1cnonb3ayitte cuCTEMY He NO Ha3HaYeHWIo UK B LiensiX, ANs KOTOPbIX OHa He NpeaHasHaveHa.

Ecnu TpeHora 6bina noaBep)xeHa BO3AEACTBMIO YAAPHON CUITbl UMW HAarpy3ku CUCTEMbI 3aLLUThI OT NAAEHWS, ee CrieayeT HEMEANEHHO 0TCOEAMHUTL M 0603HAYMTL MapKUPOBKOM
«HEMNPWUIOAHO ANA MCMNONb30BAHWA», noka He byaeT BbINOMHEHa NaHOBas NpoBepkKa.

[ins GesonacHoCTW nonb3oBaTens BaxHbIM SBMSETCS cregylollee ycrnosue: ecnu TpeHora MSA Workman nepenpopaeTcs 3a npefenamu CTpaHbl Ha3HaYeHWs!, TOProBbIii
MOCPEAHMK JOIMKEH AOMONHUTENBHO NPESOCTABUTL MHCTPYKLMU 1 MHOPMaLM0, He0BXOAMMbIE ANs SKCyaTaLMm, TEXHUYECKOTO 06CIyXMBaHMS, NPOBEAEHMS NEPUOLNYECKOTO
0CMOTPa U PEMOHTA Ha 5i3bIKe TO CTPaHbI, B KOTOPOA ByAeT UCMONb30BaTLCS U3AENME.

Hecobniogenme faHHbIx TpeboBaHmit Unu HenpaBUbHOE UCNOMb30BaHME MOXET NPUBECTU K CEPbE3HBIM TPaBMaM Wi CMEpTU.

TEXHUYECKOE OBCNYXXUBAHMUE U XPAHEHME

CTporo npuaepkmBainTeC MHCTPYKUMIA MO OYNCTKe, KOTOPble COAEpXaTbCs B [AAHHOM pasaene, BO u3bexaHue HeBNaronpusTHOrO BO3AEMCTBUS HA MaTepuanbl, U3 KOTOPbIX
narotoBneHa TpeHora MSA Workman. BbinonHsiiTe YMACTKY TPEHOMM C MOMOLLbIO MSIFKOTO MOIOLLET0 CPEeACTBa, pacTBOPEHHOTO B BoAe. BbiTupaliTe cUNOBOE TeXHMYECKOE
obecneyeHue ¢ NOMOLLbHK YUCTON TkaHW. He yckopsiiTe CyLuky Tennom. Ype3amMepHOe CKonneHme rpsian, Kpackv Ui ApYrux NOCTOPOHHMX BELLECTB MOXET NOMeLLaThb Haanexallei
paboTe KOMMOHEHTOB UNK Aaxe 0cnabuTb KX. [0 BONPOCaM OTHOCUTENBHO COCTOSHIS KOMMOHEHTOB W UX O4MCTKM 0bpalLLaiiTeCh HENOCPEACTBEHHO B komnaHuio MSA.
[oBpeXaEHHOe WM HYXOAILWEECs B TEXHNYECKOM ODCMyXMBAHUA CTPAXOBOYHOE CHAapSHKEHWE [OMKHO Mapkuposathest kak «HEMPUIOAHO A/1A MCNONb30BAHNA»
W CHUMATLCS C aKennyaTaumn. TexHudeckoe obernyxuBaHue C yCTpaHeHeM HEMCTIPABHOCTEN (KPOME YMCTKM) U PEMOHT, TaKoM Kak 3aMeHa 3MEMEHTOB, JOIMKHbI NMPOU3BOANTLCS
Ha 3aBofie MSA. He nbiTaiiTech BbINOMHATL PEMOHT B NONEBbIX YCIOBUSIX.

Xpanute TpeHory MSA Workman B npoxniagHoOM, CyxoM, YUCTOM MECTe, 3aLUMLLEHHOM OT NonafaHus NpsiMbIX CONHEYHbIX Nyyeit. A3beralite 30H C MOBLILLEHHOM TEMNEPATYPOA,
a Takke Takux B KOTOPbIX XPaHATCA Macra, XuMuKaTbl, MOTYT MPUCYTCTBOBATb WX WCMapeHUst Uk Apyrve paspyluuTenbHble (aktopbl. [oBpexaeHHOe UK HyxgaroLleecs
B TEXHN4ECKOM OBCNYXMBaHUM CHapSIKEHWE He CredyeT XpaHWTb BMECTE C WUCMpaBHbIM 06opydoBaHueM. [lepea xpaHeHueM criegyeT NpoBECTW HaAnexallee TEXHUYECKoe
0bCnyKMBaHMe CUMbHO MCNAYKaHHOTO, POMOKLUETO UMK MHBIM 06Pa30M 3arp3HEHHOTO CHAPSKEHMS (HaNpUMep, BbICYLUIMTb M 04MCTUTL). Mlepes NpUMEHeHeM AOMTO XpaHBLLErocs
CHapsKEHMs MOABEPrHUTE ero ohMLUManbHON MPOBEPKe MPECTaBUTENEM KOMMETEHTHOrO opraHa. TpeHora [OmkHa ObiTh 3aluuiieHa OT MexaHuyeckon aedopmaiv wnn
MEeXaHU4eCKOro AaBneHns (Mnv Bo3geincTams). TunyHas olwmbka: nonb3oBaTeny OCTABNSIOT TPEHOTY B Pa3NOXEHHOM COCTOSIHUN M BELLAIOT Ha HEe TSHKEMblE NPeaMETI.
TpaHcnopTtuposky TpeHorn MSA Workman nponasoguTe B ynakoBKe Ans 3aluTbl OT NOpPe30B, BRark, XMMIUKATOB W UX NapOB, 3KCTPEMarbHbIX TeMMepaTyp 1 yibTpacvoneToBoro
WU3MyYeHmns. YTUNM3npoBaTh B COOTBETCTBUN C MECTHBIM 3aKOHOAATENBCTBOM.
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SLOVENSKY

NAVOD NA POUZITIE
1. Funkcia a pouzitie: Hlavica trojnozky MSA Workman Tripod je z hlinikovej zliatiny a nohy st z pevnej hlinikovej zliatiny. Tato trojnozka spifia poziadavky normy EN
795-2012 triedy B a poziadavky Technickej normy colnej tnie ,Bezpe¢nostné a osobné ochranné prostriedky TP TC 019/2011, ukrajinského , Technického nariadenia
o0 osobnych ochrannych prostriedkoch a normy DSTU EN 795:2006. Trojnozka sluzi ako doéasné prenosné kotviace zariadenie osobného systému na zachytenie
padu a zachranného systému. MoZe sa pouZivat na zachytenie padu, zachranu, navijanie alebo evakuéciu podfa toho, aké pripojitefné prislusenstvo je zahrnuté vo
vybave. Trojnozka MSA Workman Tripod je uréena na pouzitie pre jednu osobu s kombinovanou celkovou hmotnostou 181 kg vratane oblecenia, nastrojov a inych
predmetov, ktoré ma osoba pri sebe. Tato nosnost je v sulade s poZiadavkami normy EN795. Ak je k trojnozke MSA Workman Tripod pripojeny navijak MSA Workman
Winch podla popisu v dalSej Casti, je tato konfiguracia vhodna na zdvihanie, spustanie a polohovanie os6b s maximalnou hmotnostou 140 kg alebo materidlov
s maximalnou hmotnostou 225 kg. Tieto pouzitia a nosnosti st v stlade so smernicou 2006/42/ES o strojovych zariadeniach. Ak sa trojnozka pouziva ako sucast
systému na zachytenie padu, musi byt pouzivatel vybaveny prostriedkami na obmedzenie maximalnych dynamickych sil vyvijanych na pouzivatela pocas zachytenia
padu s maximalnou hodnotou 6 kN. Trojnozku Workman Tripod nikdy nepouzivajte na zdvihanie, spustanie alebo polohovanie oséb a materialu si¢asne. Na obrazku
32 st znazornené konfiguracie volitelného prisludenstva a typického pouZitia tychto systémov.
2. PouZitie nadstavcov trojnozky MSA Workman Tripod: (1) Na boku upevnené otoéné oka (Obr. 6) sa pouZivaju s osobnymi systémami na zachytenie padu, ako su
napriklad ohybné kotviace vedenie (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), RTFA (Zachytava¢ padu samonavijacieho typu) alebo zachranny systém RTFA.
Pozrite si samostatny navod na pouzitie k tymto vyrobkom, kde najdete pokyny na instalaciu a pouzitie kazdého z tychto volitelnych komponentov. (2) Stredné otoéné oko
slUZi na pripojenie prisluSenstva, ako je kladka s delenou montazou MSA, P/N 506222 pre navijak MSA Workman Winch (obr. 4 a 7). Ak sa s navijakom MSA Workman
Winch nepouZiva stredné otoéné oko, moZze sa stredné otocné oko pouzit na pripojenie ohybného kotviaceho vedenia, RTFA alebo zachranného systému RTFA. (3)
Zachranny systém RTFA a navijak Workman Winch od spolognosti MSA sa montuju na trojnozku v spojeni s kladkami s delenou montazou MSA, P/N 506222 a karabinami
P/N 10129888. (4) Zachranny systém RTFA a navijak Workman Winch od spolo&nosti MSA sa pripjaju k trojnoZke pomocou montéznych konzol integrovanych v nohach
trojnozky. (5) Kazda predizovacia noha obsahuje jeden poistny kolik. Kazdy kolik sa vloZi cez zvoleny otvor do hornej a dolnej nohy, ked sa dosiahne pozadovana dizka
vysunutia nohy. Tlagidlo na konci kolika sa musi stlacit a podrzat stladené, ked sa poistny kolik vklada alebo vyberé z trojnozky (obr. 8). Systém RTFA alebo zachranny
systém RTFA od spolo¢nosti MSA sa moZu tieZ namontovat priamo na bo¢né otoéné oko pouzitim karabiny certifikovanej podla normy EN 362. Nosnost zachranného
systému RTFA pri montazi priamo na boéné otoéné oko trojnozky MSA Workman Tripod je 140 kg. (6) Na zaistenie polohy noh trojnozky a rozloZenie zatazenia po¢as
pouzivania systému je nutné pouzivat popruh na zakladriu néh (obr. 52). TrojnoZka je na zakladni kazdej dolnej nohy vybavend pripojeniami, cez ktoré sa previieka
popruh zakladne noh. Montaz je kompletne hotova, ked je koniec popruhu prevleceny cez vetky tri pripojenia, pripojeny pomocou pracky a dotiahnuty. (7) Popruh na
nohach sa mdze pripojit aj k hlavici trojnozky pomocou karabiny a pouzit ako nosny popruh (obr. 9). (8) Nylénovy nosny vak slizi na ochranu trojnozky poCas prepravy
a skladovania (obr. 10). (9) Karabina P/N 10129888 sluzi na montaz volitefnej kladky s delenou montéZou MSA P/N 506222 k bo&nym montaznym bodom na hlavici
trojnozky. (10) Kladka s delenou montazou je navrhnutd na pracu v spojeni so zachrannym systémom RTFA alebo navijakom MSA Workman Winch, priCom kabel
zchranného systému RTFA alebo navijaka MSA Workman Winch prechadza cez kladku s delenou montézou a klesa do stredu pracovnej oblasti (obr. 3). (12) Informacie
o pripojeni volitefnych komponentov k trojnozke ziskate u spoloénosti MSA, pripadne si pozrite samostatny névod na pouzitie ku konkrétnemu komponentu.
3. Prevadzkové pokyny: Pouzivatel je zodpovedny za zaistenie zoznamenia sa pracovnikov s timto navodem k obsluze MSA Workman trojnozky a za vyskolenie
pracovnikov opravnenou osobou. Uistite sa, Ze ste absolvovali Skolenie na pouzivanie tejto trojnozky MSA Workman a Ze ste si pine vedomi toho, ako pracuje.
4. Pracovny postup: Kryt pristupu do stiesneného priestoru neotvarajte pred ukoncenim instalacie trojnozky a vSetkych komponentov systému. Montaz a nastavenie
trojnozky (OBR. 13-18): Krok 1: TrojnoZku vyklopte do vzpriamenej polohy nohami dolu. Krok 2: Kazdi nohu sucasne otogne upevnite do vonkajSej a zaistenej
polohy. VSimnite si, Ze kazda noha sa automaticky zacvakne nahor, ked sa zaves zaisti. Skontrolujte, aby ste mali istotu, Ze zavesy st zablokované. Krok 3: Nohy
postavte okolo padacieho krytu v silade s geometriou pracovného priestoru a povrchovymi podmienkami. Poziadavky na odstupy od susednych objektov st uvedené
v kapitole 6. Kon3truk&né udaje, Cast 4. Krok 4: Teraz treba k hlave trojnozky primontovat volitelné komponenty, ktoré sa k trojnozke maju pripojit, napr. kladku Split-
Mount. Dodrzuijte prislusné pokyny pouzivatelov pre kazdy volitelny komponent, ktory sa ma k trojnozke pripojit. Krok 5: Vytiahnutim kolika (pripojeného k ¢asti hornej
nohy) zdvihnite naraz jednu nohu trojnozky postupne vysuvajic ¢ast dolnej nohy a meniac polohu kolika. Opakuijte pre kazdu nohu, az kym hlava trojnozky nebude
v pozadovanej vySke. Po ukonCeni inStalacie hlava trojnozky ma byt vodorovna. Davajte pozor, aby ste pri kaZzdom kroku nenatiahli kazdu nohu prili§ daleko tak, aby
nedoslo k prevrateniu trojnozky. Nohy trojnozky sa nesmu roztiahnut viac, ako je vyznaCené znackou maxima, vid obrazok 8. Krok 6: Ked bude v spravnej vyske,
skontrolujte, aby ste mali istotu, ze trojnozka je stabilna a zvisla. PrevleCte zakladny popruh cez otvory v dolnej Casti noh trojnozky. Skontrolujte vSetky koliky noh, aby
ste zaistili bezpe€né upevnenie a nastavte nohy do zatlaéenej polohy. Popruh utiahnite cez vSetky konektory tahanim volného konca tkaniny cez sponu. Ked je v3etko
vybavenie na mieste na trojnozke, vykonajte poslednu kontrolu odklonu od osi a stability. Vykonajte koneéné nastavenia. Potom odstrarite padacie dvierka a kryt otvoru.
Ked potrebujete mat trojnozku kompaktnt na prepravu alebo skladovanie, vykonajte postup nastavenia v opaénom poradi. Zatiahnite dolu na nohu a otoéte ju smerom
dnu, aby sa uvolnili poistky zavesov noh. Nohy trojnozku spojte bezpecne dohromady spodnym popruhom podra obrazku (OBR 18).
5. Navody na kontroly: Krok 1: Skontrolujte oznacenia trojnozky, aby ste mali istotu, Ze sl na mieste a ze su Citatelné. Pozrite si tabulku formalnych kontrol s cielom
uistit sa, ze za poslednych 12 mesiacov sa vykonali formalne kontroly. Ak sa v tabulke neuvadza, Ze za poslednych 12 mesiacov sa vykonala formélna kontrola
(vyrazenim), alebo ak chybajii akékolvek &titky, pripadne sii necitatelné, prestafite trojnozku pouzivat a oznaéte ju ako ,NEPOUZITELNU*, kym kompetentna osoba
nevykona formélnu kontrolu. Krok 2: Skontrolujte hlavu, ¢i nie je hrdzava, poSkrabana, deformovand, zlomenda, zmenena, &i nechybaju Casti, &i nie je spalena ani
vystavena teplu a chemikaliam. Krok 3: Skontrolujte vSetky kovové Casti (t.j. hlavu, nohy, koliky noh, spojovacie koliky), &i nie st zdeformované, zlomené, poskrabané,
zhrdzavené, nemaju hiboké jamky, drsné okraje, ostré hrany, zarezy, hiboké zuby, chybajlice alebo volné €asti, nemaji nespravnu funkciu a dokazy o vystaveni teplu
a chemikaliam. Krok 4: Skontrolujte vSetky nekovové Easti (t,. protiSmykové podlozky ndh, oznacenia a zakladny nozny popruh), €i nie st prerezané, poskodeng,
nadmerne opotrebované, ¢ nemaju chybajlce a volné ¢asti. Skontroluijte, ¢i nie su stopy spalenin a vystavenia nadmernému teplu a chemikaliam. Krok 5: Skontrolujte
funkciu noh trojnozky. Nohy by sa mali hybat v puzdrach néh hladko a mali by pevne dosadnut, ked sa posunt do Uplne otvorenej polohy. Spodné nohy by sa mali
hladko mykat vo vndtri, horné nohy pozdiz celej dizky. Nohy trojnozky by sa mali otagat lahko a zostavat rovno na zemi, ked sa trojnozka stavia. Krok 6: Skontrolujte
kazdy komponent a podsystém celého systému v stlade s pripojenymi pokynmi vyrobcu. Podrobné kontroly musia byt zaznamenané v kontrolnom zozname kontrol.
Po kontrole oznacte alebo vyrazte znacku kontroly, aby ste oznagili, ze bola vykonana Uplna formalna kontrola.
6. Vyjadrenia k navrhu: (1) Povrch (ukotvenie), kde sa trojnozka inStaluje, by mala byt naklonena nie viac ako 152 mm na vzdialenost 3 m. Sklon vacsi ako 2,8° by
mohol umoznit zoSmyknutie alebo prevratenie trojnozky.
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(2) Pevnost podlahy (zakladne, podlazia) pri pouzivani trojnozky nesmie byt nizSia ako 10 kN. Trojnozka je uréena na pouZzitie jedinou osobou. Iné osoby pracujlce na
tomto bezprostrednom mieste ako si¢ast podporného timu budl vyzadovat osobitné a nezavislé bezpe¢nostné systémy v zavislosti od ich ucelu a pracovnej funkcie.
(3) Je POTREBNE vziat do tivahy minimalnu vzdialenost medzi pouzivatefom a stavbou alebo zemou, aby sa tym predislo ich kolizii. Velkost potrebného miesta zavisi
od druhu pouZitého spojovacieho podsystému a umiestnenia ukotvenia alebo konektora ukotvenia. Zabrarite otaéavym padom a nérazu predmetmi v drahe padu alebo
vedla neho. VZdy pracuijte priamo pod ukotvenim/ konektorom ukotvenia. Ak toto upozornenie nedodrzite, mdze vzniknit vazne poranenie alebo smrt.
(4) Vzdialenost medzi polohou néh vztyenej trojnozky, nachadzajlcej sa v pracovnej polohe a pristupovym otvorom, ktorym sa pracovnik bude spustat, musi
byt taka, aby Ziadna z ndh trojnozky neprekryvala pristup, alebo aby niektora z néh nebola prili§ blizko okraju otvoru a mohla spadnit do neho. Medzera medzi
pracovnou polohou kazdej z noh trojnozky a vonkajSou stranou ukotvenia ma byt minimélne 0,9 m a ma umoziovat neobmedzeny pohyb podporného personalu po¢as
umiestriovania aj pouzivania (OBR. 11-12). Pracovny priestor ma byt bez prek&zok, nebezpe&enstva poSmyknutia a rozliatych Iatok, ktoré by mohli ohrozit bezpecnu
prevadzku pracovného systému zachrany pred padom.
(5) Nad ukotvenim musi byt dostatoény vonkaj3i priestor, aby sa trojnozka dala postavit. Tento priestor je uvedeny na obr. 1. Vnatorny volny priestor pre hlavu zavisi
na systémovych komponentoch (volitelné prisluSenstvo), ktoré mozu byt pripojené k hlave trojnozky. Pozri pokyny pre pouzivatelov dodavané s kazdym systémovym
komponentom s uréenim vplyvu miesta nad hlavou pri takej inStalacii.
(6) Kyslé, alkalické alebo iné prostredia s kyslymi latkami mdzu poSkodit' technické prvky tejto trojnozky. Ak sa pracuje v chemicky agresivnom prostredi, poradte
sa s firmou MSA o ur€eni vhodnych systémovych komponentov pre konkrétne podmienky. Chemické nebezpedenstva, teplo a kordzia mézu trojnozku poskodit.
V prostredi s chemickymi nebezpecenstvami, teplom a koréziou su potrebné Eastejsie formalne kontroly. Vyrobok nepouzivajte v prostredi s teplotami vy$Simi ako
85 °C. Nevystavujte zieravému prostrediu dlh§iu dobu. Budte mimoriadne opatrni pri praci v blizkosti elektrickych zdrojov pod napéatim. Udrzujte bezpeénu pracovnu
vzdialenost' (najlepSie minimalne 3 m) od elektrickych nebezpedenstiev. Pri praci v blizkosti pohyblivych strojnych asti (napr. dopravniky, otacavé hriadele, lisy, atd’)
si overte, Ci v ziadnej Casti systému nie su volné sucasti.
(7) UzZivatel musi mat zachranny plan a dostupné prostriedky na jeho vykonanie, a tento plan musi brat do Gvahy zariadenie a Specialne Skolenia potrebné na
vykonanie rychlej zachrany za vetkych predvidatelnych podmienok.
(8) Vsetky suciastky (napr. celotelovy postroj, kratke lano timiace pad, karabina, hak (hakova karabina), a pod.) pripojené k tejto trojnozke MSA Workman MUSIA byt
kompatibilné. Trojnozka MSA Workman je ur€ena na pouZitie so schvalenymi su¢astami a spojovacimi podsystémami firmy MSA. Ak zostavu trojnozky MSA Workman
pouZzivate s vyrobkami vyrobenymi inymi firmami, ktoré firma MSA pisomne neschvalila, moze to neZiaducim spdsobom ovplyvnit funkénu kapacitu medzi st¢astami
systému a spolahlivost celého systému. S otdzkami alebo Ziadostami o dalSie informacie sa obracajte na firmu MSA.
(9) Trojnozka MSA Workman je uréena na pouzitie jednou osobou s kombinovanou celkovou hmotnostou neprevy3ujucou 181 kg, vratane odevu, naradia a inych veci
nesenych pouzivatefom. Dobry zdravotnej spdsobilost uzivatela je nevyhnutna k vykonu prace vo vySkach. Niektoré zdravotné tazkosti mozu ohrozit pouzivatelsku
bezpecnost pogas norméalneho pouzivania trojnozky MSA Workman a v pripade naliehavych situécii (uzivanie liekov, srdcovocievny problém, atd.). Pred pouzitim sa
v pripade akychkolvek pochybnosti obratte na svojho o$etrujliceho lekara. Tehotné Zeny a maloleté osoby NESMU NIKDY trojnozku MSA Workman pouZivat.
UPOZORNENIA

Celotelovy postroj k EN 361 je jediné prijatelné zariadenie na drzanie tela, ktoré méze byt pouzité v systéme zachytenia pri pade.
Systém zachytavania padu sa k zadnému alebo k prednému D-krazku MOZE pripoijit LEN pomocou ukotvuijticej slugky na zachytavanie padu typu ,A“. Tieto body sa
mézu pouzit aj na zachranny systém. Nikdy nepouZivajte bedrovy D-krizok ako zabezpedenie pri lezeni alebo na zachytavanie padu. Bedrovy D-krizok sa MOZE
POUZIT LEN na pripojenie systému pracovnej polohy (EN 358) a NIKDY na pripojenie systému zachytavania padu alebo ako zabezpegenie pri lezeni.
Trojnozka MSA Workman sa MUSI pred kazdym pouzitim naleZite skontrolovat, i je v pouZitelnom stave. Kazdy centimeter trojnozky skontrolujte, i nie je nadmerne
opotrebend, ¢i nechybaju alebo nie st poSkodené Casti, €i nie su hrdzavé alebo ina¢ poskodené. Ak existuju dékazy o nespravnej funkcii, nespravnom nasadeni alebo
zmene nejakej stcasti, skontrolujte, ¢i nechyba oznacenie alebo nie je necitatelné. Ak sa pri kontrole zisti nebezpeény stav, trojnozku MSA Workman nepouzivaite, kym
nebudete mat potvrdenie od kompetentnej osoby. Okrem toho MUSI kompetentna osoba skontrolovat trojnozku MSA Workman minimalne raz za rok alebo &astejsie,
ak je vystavena drsnym podmienkam alebo nadmernému pouzivaniu. Kompetentna osoba musi mat opravnenie v stlade s platnou legislativou danej krajiny. Pozri
navody na kontroly.
Trojnozku MSA Workman NEUPRAVUJTE, ani NESKUSAJTE opravovat. Trojnozku MSA Workman moZu opravovat len pracovnici MSA alebo osoby s pisomnym
opravnenim od spolo¢nosti MSA. Systém sa nesmie pouzivat mimo svojich limitov alebo na akykolvek iny ucel, nez na aky je uréeny.
Kazda trojnozka, ktora bola vystavena silam zachytenia padu, sa musi okamzite vyradit z pouZitia a oznacit ako ,NEPOUZITELNA® az kym nebude predlozena
postupom formalnej inSpekcie a tymito neprejde ako vyhovujlca.
Pre bezpe¢nost pouzivatela je déleZité, aby v pripade opatovného predaja trojnozky MSA Workman mimo pdvodnej krajiny ur€enia, predavajuci poskytol navod
a dalSie dolezité informacie o pouzivani, Udrzbe, pravidelnej kontrole a oprave v jazyku krajiny, v ktorej sa trojnozka MSA Workman bude pouzivat.
V pripade nereSpektovania tohto upozornenia alebo zneuzitia mdZe dojst k vaznym zraneniam alebo k smrti.

UDRZBA A USKLADNENIE

Désledne dodrziavajte pokyny na Cistenie uvedené v tejto Casti, aby ste predisli neziaducim vplyvom na material pouzity v trojnozke MSA Workman. Trojnozku MSA
Cistite roztokom vody a jemného prostriedku na pranie. Techniku osuste Cistou handri¢kou. Neurychlujte suSenie pomocou ohrievania. Nadmerné zhromazdovanie
necistoty, nateru alebo inej cudzej latky moze branit spravnej funkcii komponentov a v zavaznych pripadoch ich oslabit. S otazkami tykajicimi sa stavu komponentov
a Cistenia sa obracajte na MSA.

Vystroj, ktory je poskodeny alebo potrebuje opravu, sa musi oznadit ako ,NEPOUZITELNY* a neméZe sa dalej pouzivat. Opravy a Udrzbu (okrem Gistenia) ako
napriklad vymenu suciastok mdze vykonavat len spoloénost MSA. NepokusSajte sa o opravy.

Trojnozku MSA Workman uchovavajte na studenom, suchom a ¢istom mieste, bokom od priameho sineéného svetla. Neuchovavajte ju na miestach, kde st pritomné
Skodlivé prvky ako teplo, vihkost, svetlo, olej, chemikalie alebo iné Skodliviny. Vystroj, ktory je poSkodeny alebo potrebuje opravu, by nemal byt uchovavany na
rovnakom mieste ako funkény vystroj. Velmi Spinavy, mokry alebo inak znecisteny vystroj musi byt pred uskladnenim nélezite vy€isteny (napr. umyty a oCisteny).
Opravnena osoba musi pred pouzitim vykonat oficialnu kontrolu vystroja, ktory bol diho uskladneny. TrojnoZku je potrebné chranit pred akoukolvek mechanickou
deforméciou alebo mechanickym namahanim (alebo narazom). Typicky pripad - pracovnici ponechaju trojnozku na hfbe materialu a hodia na fiu tazké predmety.
Trojnozku MSA Workman prenaSajte zabalenu, aby ste predisli jej poSkodeniu porezanim, pdsobenim vihkosti, chemikalii a ich vyparov, extrémnymi teplotami a UV
Ziarenim.
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YKPAIHCBKA
IHCTPYKLUIA 3 BUKOPUCTAHHSA

1. Mpu3HayeHHs Ta ranysb 3actocyBaHHs. [oniska TpuHorn MSA Workman Tripod BUroToBneHa 3 antoMiHIEBOrO Cnasy, a HiXK1 — 3 BUCOKOMILIHOTO arioMiHIEBOrO Cnnasy.
TpuHora BupobneHa 3a ctaHgapTom EN 795-2012, knac B i Bignosigae Bmoram TexHiyHoro pernameHty MutHoro cotosy «besneka 3acobis iHauBigyansHoro 3axucty» TP
TC 019/2011, «TexHiyHoro pernameHTy 3acobiB iHaMBIAYanbHOMO 3axucTy» YkpaiHu, a Takox ctangapty JCTY EN 795:2006. TpuHora € nepeHOCHUM TUMYaCOBUM aHKEPHIM
NPUCTPOEM iHAMBIOYaNbHOT CUCTEMM 3yNMHEHHS NafiHHS Ta PATYBaNbHOI CUCTEMN. Y 3aNeXHOCTI Big 40AaTKOBOrO obnagHaHHs NpUCTPili MOXHA TakoX BUKOPUCTOBYBATH ANs
3yNMHEHHS NafiHHA, B aBapiHIX i paTyBanbHKUX onepavisx Ta esakyayii. TpuHora MSA Workman Tripod npusHadeHa ans BUKOPUCTaHHS OfHIE0 NIOAMHOKO 3aranbHo Barok
He GinbLue 181 kr, BKMoYatoum oasr, IHCTPYMEHTY Ta iHLLi npeameTw, siki kopucTyBay Mae npu cobi. Lis TpumkicTs Bignosigae cranaapty EN 795. Y pasi skwo Ha TpuHory MSA
Workman Tripod BcTaHoBntoeTscst nebigka MSA Workman Winch, sik Lie on1caHo B HaCcTynHOMY po3gini, Taka KOHCTPYKList NiAX0ANTb ANs nigioMy, onyckaHHs A nepeMilLeHHs!
niogert macoto Ao 140 kr abo BaHTaxiB Macoto fo 225 kr. Lli rany3i 3actocyBaHHs Ta 3HaueHHs TpumKocTi BignosigatoTs Aupektusi €C 2006/42/EC «Matumun, mexaHismu
i MalwuHHe obnagHaHHs». Komw TpuHora BUKOPUCTOBYETBCS K YaCTWHA CUCTEMM 3YMMHEHHS MafiHHS, KOPUCTYBaui MOBMHHI MaTK 3acoby OBMEXEHHS MaKCMManbHUX
AMHAMIYHWUX CUAN, SIKi Gil0Tb Ha KOPUCTYBAMIB Mif Yac 3yNUHEHHS NadiHHS, A0 3HAYEHHS, Lo He nepesuLLye 6 KH. He BukopucTosyiiTe TpuHory Workman Tripod, o6 ogHovacHo
niginmaTi abo onyckatu nioaei i BaHTaxi. Ha puc. 32 3o06paxeHi koHairypalLlii AofaTKOBOrO NpUnafns Ta TUMOBI ranysi 3aCTOCYBaHHS LIMX CUCTEM.

2. BukopuctaHHs gogatkosoro obnagHanHs TpuHor MSA Workman Tripod. (1) Bokosi ByLuka BepTntora (puc. 6) BUKOPUCTOBYIOTLCS A4S CUCTEM 3YNUHEHHS NadiHHS, 30kpema
rHY4Koi niii kpinnenHs (EN 353-2, ACTY EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), BINC (6nokytounit npucTpiii 3 nigsicHum ctponom) abo patysanbHuit BIMC. IHdopmavito woao
MOHTaXy Ta ekcnnyarauji Lux 4oAaTKOBUX KOMMOHEHTIB MOXHA 3HaNTU B OKPEMMX iHCTPYKLSIX KOPUCTYBaYa, ski I0CTa4aloTbCs B KOMAMEKTi 3 uumi Bupobamu. (2) LieHtpanbHe
BYLLKO BEpT/ItOra BUKOPUCTOBYETLCS N1 NPUELHAHHS Takoro Npunagas, sk ponnk po3ainsHoro MoHTaxy MSA (apTukyn 506222) ons ne6igkvm MSA Workman Winch (puc. 4
i 7). AKWO LeHTpanbHe BYLLKO BepTNIOra He BukopucToByeTbea ans nebigkn MSA Workman Winch, Ha Hili MOXHa 3aKpinuUTL THYuKY NiHilo KpinneHHs, BoKyo4nin npucTpiit 3
niaBiCHUM CTPOMOM, abo pATYBanbHMIA 6rIOKYHO4MiA NPUCTPIi 3 NigBicHAM cTponom. (3) PATyBanbHUI Brokyio4nia npucTpilt 3 niggicHum ctporiom MSA Ta nebigka MSA Workman
Winch MOHTYOTLCA 4O TPMHOMM B MOEAHAHHI 3 ponukamu po3ainbHoro MoHTaxy MSA (apTukyn 506222) i kapabiHamu (apTukyn 10129888). (4) PatyeanbHuin 6rokytouni
npucTpil 3 nigicHuM ctponom MSA Ta nebigka MSA Workman Winch npueaHytoTbest 4O TPMHOTM 3@ JOMOMOTOH0 BOYAOBAHUX MOHTXHUX CKOO HiKKM. (5) Y KOXHIi BUCYBHIN
HiXLi € hikcyBanbHMiA WTUAT. Micns gocarHeHHs 6axaHoi BUCOTM HXOK KOXHWI WTUET BBOAUTLCS Yepe3 06paHi 0TBOpU Y BEPXHLOMY i HIKHbOMY KoriHi. [ig yac BCTaBMSHHS
hikcyBanbHOro WTndTa B TPUHOTY abo HOro BUItMaHHS HEOOXIAHO HATUCKATW 1 YTPUMYBATH KHOMKY Ha KiHLi TudTa (puc. 8). Brokytoumii npucTpiit 3 nigsicHm cTponom abo
psTyBanbHuiA BITMC BupobHMLTBa KoMNaHii MSA Takox MoxHa BCTaHOBM0BaTH BesnocepeaHb0 B 6OKOBE BYLLKO BEpTiora 3a 4ONOMOrok kapabiHa, Lo Bignosigae Bumoram
craHaapty EN 362. TpumkicTb psiTyBanbHOro Briokylo4oro NpucTpoto 3 nigBiCHUM CTPOMOM Mpu BCTAHOBMEHHI 6e3nocepenHbo B OGokoBe ByLKO BepTmiora TpuHorn MSA
Workman Tripod cknagae 140 kr. (6) PeMiHb OCHOBY Hixku HeOBXigHMIA NS 36epexeHHs NOMOXEHHS HIXOK TPUHOMM i PO3NOAiNY HaBaHTaXEHHS NpY BUKOPUCTAHHI CUCTEMM
(puc. 52). TpuHOTM MatoTb MPUCTOCYBAHHS HA OCHOBI KOXHOMO HXKHBOTO KOMiHa, Yepes siki MPOTAryeTCst PEMiHb OCHOBM HiXKW. TPUHOTA BBaXAETLCS MOBHICTHO 3iOpaHoto,
Komnu peMiHb NPOBELEeHUI KPi3b YCi TPU NPUCTOCYBAHHSA, @ MOTO KiHLi 3'€AHaHI B NPSXKL 3 KyNaukoBUM 3aTUCKOM i 3aTArHYTI. (7) HOXHWIA peMiHb MOXHa TakoX npueaHaT go
roniBKkM TPMHOTM 3a OMOMOTOH0 kapabiHy Ta BUKOPUCTOBYBATY sk peMiHb Anst nepeHecerHst (puc. 9). (8) HelinoHoBa cymKka-4OX0n BUKOPUCTOBYETLCS ANS 3aXUCTy TPUHOTU
nig Yac TpaHcnopTyBaHHs Ta 36epiranHs (puc. 10). (9) KapabiH (apTukyn 10129888) BukopucToByeTbCA ANS BCTAHOBMNEHHS JOAATKOBOTO POnMKa po3ginbHOro MoHTaxy MSA
(apTvkyn 506222) y BiuHNX TOYKaX KpINneHHs Ha ronisLi TpuHoru. (10) Ponuk po3ginbHOr0 MOHTaXy NPU3HaYeH!i Ans poboTi pasom 3 pATyBanbHUM GrOKYOUMM NPUCTPOEM 3
nigsicHum ctponom MSA a6o nebigkoto MSA Workman Winch. Mpu ysomy Tpoc psTyBanbHoro 61okyto4oro npuctpoto 3 niggicHum ctponom MSA a6o nebigkn MSA Workman
Winch mae npoxofuTit Kpi3b PONMK PO3AINBHOMO MOHTAXY Ta CMycKaTMCh 0 LieHTpy poboyoi 30km (puc. 3). (12) IHdopmalLlio npo npueaHaHHs AOAATKOBUX KOMIMOHEHTIB A0
TPUHOMM MOXHa OTPUMATH, 3BEPHYBLUMCH [0 kKoMnaHii MSA abo nepernsiHyBLUKM OKPEM IHCTPYKLii KOpUCTyBaya, siki NOCTAYatoTbCs 3 KOXHUM KOMMOHEHTOM.

3. IHcTpykuis 3 ekcnnyarauii: Kopuctysay TpuHorn Workman BupobHuuTBa komnaHii MSA Hece BignoBiganbHiCTb 3a 000B'A3K0BE O3HAMOMIIEHHS 3 €K iHCTPYKLiEo
KopuCcTyBaya i MPOXOMKEHHS MIArOTOBKM, iKY MPOBOAWTL KOMMETEHTHWA chaxiBeub. MepekoHaiiTecb B TOMY, LUO BW MPOALNM HEOOXigHY MiAroTOBKY 3 BUKOPUCTaHHS
ycTaTkyBaHHs TpuHorn Workman komnanii MSA i noBHICTIo posymieTe npuHLuA oro poboTu.

4. Topspok ekcnnyatayi: He BigkpuBaiiTe KpuLLKy Ntoka 0OMEXEHOro MpocTopy A0 3aBEPLUEHHS MOHTaXY TPWUHOTM Ta BCIX iHLIMX KOMMOHEHTIB cucTemu. MoHTax Ta
perynioBaHHs TpuHorn (MAJ1. 13-18): Kpok 1: MocTaBTe TPUHOTY Ha HiXKW B BEPTUKANbHOMY MOMoXeHHi. Kpok 2: MoBEepHITL KOXHY HiXKY MO Yepai Ha3oBHI Yy dikcoBaHe
MOMNOXEHHS. 3BEPHITb yBary Ha Te, LU0 HiXK/ aBTOMATUYHO 3ackakytoTb Y THI300 3ropu, KOnu Miggicka 3aMukaeTbes. [lepekoHaiTecs, Lo niggicka 3adikcoBaHa. Kpok 3:
YCTaHoBITb HiXKM BNt KpULLKW NHOKY 3 ypaxyBaHHAM reoMeTpii poboyoi 30Hu i ocobnmBocTeit noepxHi. Bumory wogo siactaHi awe. y po3aini 4 rnasm 6. «Onuc KOHCTPYKLi».
Kpok 4: Tenep [0 roniBk1 TPUHOTK €A, MPUKPINUTY TaKi JOAATKOBI KOMMOHEHTH, SIK PONUK PO3AiNbLHOrO MOHTaXy. [lOTPMMYIATECH BIAMOBIAHWX IHCTPYKLiN KopucTyBaya ans
KOXXHOrO ,0AATKOBOTO KOMMOHEHTA, kWi HeobXigHo npuegHaTh o TpuHork. Kpok 5: Mo yepsi nigHiMaiiTe KoXHY HiXXKY TPMHOTM, TArHYYM 3a LWTUAGT (MPUKPINNEHN 4O BEPXHBOI
CEKL{i HXXKI), NOCTYNOBO BUCOBYIOUN HIXKHIO CEKLl0 HiXKM | 3HOBY dhikcytoun. Mpo[oBXyIiTe, JOKW rofiBKy TPUHOTM He Byae nigHATo Ha NoTpibHy BucoTy. Micns 3aBepLUeHHs
MOHTaXy rofiBKy TPUHOTM NOTPIGHO BUpiBHATW. CnigkynTte 3a TMM, WO6 He BWCOBYBATW HiXKM HAATO 4ANEKO NpW KOXHOMY 3BinblUeHHi, abu TpUHOra He nepekuHynacs.
3ab0opoHAETLCS BUCYBATH HKKM TPMHOMM 3@ MO3HAYKY MakcumanbHoi Mexi, ane. Man. 8. Kpok 6: MigHsBLLM ronisky Ha NOTPiOHY BUCOTY, NEPEKOHANTECh, L0 TPUHOra CTOITb
BEpTUKaNbHO i 3achikcoBaHa. MpOTArHITL peMiHb OCHOBM HiXKM Kpib NMankii B OCHOBI HXXOK TPUHOTW. [epekoHanTech, Lo YCi WTUTK HIXOK HadiliHO 3adhikcoBaHi i yTpUMYOTb
HiKKM TaK, 1406 BOHM CiMpanucb Ha NOBEPXHIO. 3aTArHITb PeMiHb Y BCIX TOUKaX 3'€4HaHHS, MPOTArYIO4Y BiflbHUIA KiHELIb PEMEHS Kpidb KynaykoBy CTsKHY MydTy. BeTaHoBUBLLM
yce obiagHaHHs Ha TPUHOTY, BOCTaHHE NEPEKOHANTECh, L0 BOHA CTOITb BEPTUKANbLHO i CTiNKo. BukoHalTe 3aBepLuanbHe perynioBaHHs. M0TiM 3HIMITb KPULLKY TIHOKY.

LLlo6 cknacTu TpuHOTy Ans TpaHcnopTyBaHHs abo 36epiraHHs, BUKOHaNTE BCi Aii y 3BOPOTHOMY nopsAKy. [ns po3mukaHHs ikcaTopis NiaBiCKM HiXKU NOTAMHITL HKKY AOHM3Y
i NOBepHITh ii BcepeanHy. CknagiTb HiXKi TPMHOMW pa3oM i 3adpikcyiTe iX HIKHIM peMeHeM, ik TokasaHo Ha mantoHky (MAJ. 18).

5. Pekomenpavuii .wopo nepesipku: Kpok 1: OrnsiHbTe MapkyBaHHS TPUHOMH, 06 NepekoHaTCs, Lo BOHW NPUCYTHI i Nerko yntatotees. [NepernsHbTe CiTky hopManbHoi nepeBipki,
o6 nepekoHaTncs, Lo dopmanbHa nepesipka BUKOHyBanacs NpoTAroM ocTaHHix 12 micsuis. AKLLO B CiTLi He Bka3aHO (3a AOMOMOroL0 Krneitma), Lo (opmanbHa nepesipka
BWKOHYBanacs NPoTAroM ocTaHHix 12 micauis, abo BigcyTHi Oyab-aki eTukeTkn, abo BOHM Hepo3bipnuBi, BUBEAITL TPMHOTY 3 ekcnnyaTayii Ta nosHauTe ii gk «HEMPUOATHY »,
nokm keanichikoBaHUM crneLianicTom He byae nposeaeHa opmanbHa nepesipka. Kpok 2: OrnsiHbTe ronisky Ha npeameT koposii, TPilLmH, AechopmaLyii, Haanomis, 3MiHeHNx abo
BiACYTHIX €NeMeHTIB, TennoBux i XimiyHnx BnnmeiB. Kpok 3: OrnsHbTe yci MeTanesi getani (To6To ronieky, HixkW, LTUATI HIXOK, 3'€4HYBanbHI WTUTK, Nank1) Ha npeameTt
AecopmaLyi, Hagnomis, TPILLKMH, KOpOaii, FMMBOKOT TOYKOBOT KOPO3ii, 38ANPOK, FOCTPUX KPaiB, PO3pi3iB, IMNOOKUX TPILLUMH, BIACYTHIX aB0 po3xUTaHuUX AeTanei, HenpaBnbHOTO
(PYHKLiOHYBaHHA Ta 03HaK i HAAMIPHOTO HarpiBaHHS abo XiMiyHux peyoBuH. Kpok 4: MepesipTe BCi HeMeTanesi YacTUHW (TOBTO NPOTUKOB3KI MOKPUTTS HKOK, MapKyBaHHS i
PEMiHb OCHOBM HiXXOK) Ha MPEeAMET NopidaHux, 3namaHux, HafMIpHO 3HOLLEHMX, BIACYTHIX i cnabo 3akpinneHunx aetanei. MepesipTe Ha HasBHICTb BNWBY HAAMIPHOrO Tenna
i XimiyHux pevoBuH. Kpok 5: MepeBipTe poboTy HixoK TPUHOTM. HiXKi NOBMHHI MNABHO KOB3aTW MO Masax, a Y NOBHICTIO BUCYHYTOMY NOMOXEHHI MatoTb CUAITU MILHO. HVKHI
CEKLjii HXXOK Mat0Tb NNABHO KOB3aTW BCEPEAMHI BEPXHIX CEKLil N0 BCilt AOBXWHI. J1anku TPUHOMM NOBWHHI Nerko 06epTaTiChb i 3annLIaTUCh Y rOPU3OHTANBHOMY NONMOXKEHHI Ha
3emni, Korv TpUHory posknapatoTs. Kpok 6: MepeBipTe KOXeH KOMMOHEHT i migcucTemy BCiel cUCTeMM 3rigHO 3 BIANOBIAHMMM IHCTPYKLisMM BUPOBHMKa. Pe3ynbTaTit peTenbHol
nepeBipKi NOBUHHI YTV 3aHeceHi o TabnuLi KOHTPONBHKX NepeBipok. Micns nepesipki NocTaBTe NO3HaYKy abo NPUKPINiTL GUPKY 3 pe3ynbTaTamu NepeBsipky, LWob BkasaTh
Ha Te, Lo byna npoBeaeHa NOBHa NNaHOBa Nepesipka.

6. TMyHKTW, WO CTOCYIOTLCSH KOHCTPYKLIT: (1) MoBepxHs (onopa), Ha kil BCTAHOBMIOETLCA TPUHOTA, MOXe MaTh Haxun He binblie 152 MM Ha BigcTani 3 M. 3a byab-akoro
Haxuny, Lo nepebinbLuye 3HaueHHs 2.8°, TPUHOra MOXe CKOB3HYTU abo MepekuHyTUC.

(2) OnopHa noeepxHst (0CHOBa, NiAnora), Ha sikih BCTAHOBMKETLCS TPUHOTA, NOBMHHA BUTPUMYBATW HaBaHTaxeHHs He MeHLwe 10 KH. TpuHora npusHayeHa ans BUKOPUCTaHHS
OfHi€er0 NoanHoH. [Ins iHWKMX CNiBPOBITHWKIB, SIKi NPaLOIOTb Ha NPUAErNii TepuTopii B AKOCTI AONOMiXHOT 6puragu HeobXigHO BUKOPMCTOBYBATU OKPEMI, HE3aNEXHi CMCTEMM
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6esnekn B 3aNeXHOCTI Bif METU Ta BUKOHYBaHMX 0BOB'A3KIB.

(3) HEOBXIAHO CTEXWUTW 3a Tum, Wwob nig kopucTyBayeM 3anuilaBcs AOCTaTHiM MiHIManbHMIA 3a30p NO BUCOTI AN1s 3anobiraHHs 3iTKHEHHS 3 PO3TALLOBAHUMU HIKYE
eneMeHTamu KOHCTPYKLi un 3emneto. HeobxigHa BenWumMHa BifCTaHi 3anexuTb Bif TUMY 3aCTOCOBAHOI MiACMCTEMM 3'€HAHHS! Ta Bif PO3MILLEHHS aHKEPHOTO KpinneHHst abo
aHKkepHoro 3'eaHaHHs. ig yac cnycky 3anobirailTe po3kadyBaHHHO i 3iTKHEHHIO 3 npeameTamu. Crig 3aBxan npavtoBaTh Tinbku 6e3nocepeaHs0 Mif aHKEPHUM KpInneHHsm/
aHKepHUM 3'€HaHHAM. HejoTpuMaHHs! LibOro nonepemKkeHHst MoXe NpU3BECTY 0 CEPo3HUX TpaBm abo cmepTi.

(4) BincTaHb Mix HiXXkaMu TPUHOTW Y PO3KNageHoMy i poboYOMy NONOXKeHHI Ta OTBOPOM, Kpib Akl Byae cnyckaTichb POBITHUK, NOBUHHI BYTH TakuMK, LWOB XoOHa 3 HIKOK
TpuHOM He Byna po3TalloBaHa Hag 0TBOpoM abo 3aHaaTo 6mK3bKo A0 Oro Kpato i He Morna BnacTy y oTBIp. BinctaHb Mix pobounM NONOXEHHSM Nanki TPUHOTY i 30BHILLHIM
kpaem onopu nosuHHa 6yTn He MeHwe 3a 0.9 M i noBuHHa 3abe3neyyBaTn 6e3nepelLkoaHe nepecyBaHHs NepcoHany nid Yac po3knafaHHs, BUKOPUCTAHHS i CKragaHHs
TpuHorv (MAJT1. 11-12). Y pobouiit 30Hi He MoBKUHHO ByTu NepeLukos, Hebeanek Ans Cnycky Ta PO3NMBIB, ki MOXYTb BMIMHYTU HA 6E3NEYHICTL POBOTH CUCTEMM 3aXMCTY Big
nagiHHs.

(5) HaBkono aHKkepHOro KpinneHHst NoBUHEH ByTW JOCTATHIN NPOCTIp ANs posknagaHHs TpuHory. Lier npoctip noganuin Ha puc.1. HeobxigHa BHYTPILLHS BUCOTa MPUMILLEHHS
3aNeXuTb Bifl KOMNOHEHTIB CUCTEMM (BOLATKOBOTO MpWUNaans), siki MOXHa NpUeAHaTM [0 roniBku TpuHorn. LLlo6 BU3HAUNTL edhekT Ha BUCOTY MPOCBITY B pe3ynbTaTi Takoi
YCTaHOBKM, AMB. IHCTPYKLi KOPUCTYBaYa, SIKi NOCTA4aloTbCS 3 KOXKHUM KOMNOHEHTOM CUCTEMM.

(6) KnucnoTHe, nyxHe Ta iHLWi CepeaoBMLLA 3 arPECUBHIMM PEYOBUHAMM MOXKYTb MOLLKOAWTYM €NEMEHTU TpUHOTW. Mpn poboTi B XiMiYHO arpecuBHOMY CEpPEOBMLL, 3BEPHITLCA
[0 NpeacTaBHuKiB komnaHii «MSA» A9 BU3HAYEHHS NPUIAHATHUX KOMMOHEHTIB cUCTeMU ANs Bawumx KOHKPETHUX YMOB. XiMiuHi hakTopu, Teno i Koposis MOXyTb NPUBECTY 4O
MOLLKOKEHHS TpuHOTW. BinbLu yacTi hopmanbHi nepesipku HeobXiaHI B cepeoBuLLax 3 Hebe3nekor XiMiYHOro BNNMBY, TENNa i kopoasii. He BUKOPUCTOBYBaTH B CepesoBuLL; 3
Temnepatypoto Buile 85 °C. He ninaasaTi BNNMBY arpecvBHUX CEPeAOoBULLY NPOTArOM TpuBanoro Yacy. byaste ayxe obepesxHi nig yac poboTu nobnmay enekTpudHnX mxepern,
sIKi 3HaxoAATbCA Nig Hanpyroto. 36epiratn 6eaneyHy BifcTaHb (6axaHo He MeHLUe 3 M) Big AKepen Hebe3nekn ypaxeHHst enexkTpuiHUM cTpymoM. Mpu poboTi nobnnsy pyxomux
YaCTUH MaLLWH (Hanpukrag, KoHBEEPIB, Bani, Lo 0bepTatoTbes, Npecis i T.4.), NepekoHatTecs Y BiACYTHOCTI He3akpinneHnx enemeHTiB y 6yAb-aKili YacTuHi cucTemu.

(7) KopucTtyBay noBuHEH MaTut y po3nopsimKeHHi nnaH paTiBHUX pobiT Ta 3acobu Ans ioro peanisadii; Lei nnaH NOBUHEH BpaxoByBTM 0BNafHaHHS Ta cnewianbHy nigroTosky
ANst LUBMAKOTO 3AICHEHHS PATIBHUX POBIT 3a ycix nepenbavyyBaHux ymMoB.

(8) Yci koMMOHEHTM (HanpuKragd, NPUB’A3Hi pemeHi 6e3nekn, CaMOBUTSKHMIA CYCKOBUIA LLHYP, kapabiH, Kprok 3 3anobiKHUKOM Ta iHLLe), ski npueaHyoTbes Ao TpuHor Workman
MSA, MAKOTb BYTU cymichumm. Tpurory Workman MSA HeobxifHO BUKOPMCTOBYBATM 3 KOMMOHEHTaMM Ta nifcucTeMamm, ski 3aTBepxeHi komnaricto MSA. BukopuctaHHs
TpuHorn Workman MSA pa3om 3 enieMeHTamu, L0 BUrOTOBIEH He koMnaHieto MSA, Ta siki He 3aTBEpKEHI HEt0 Y MMCbMOBIi hOPMi, MOXe HEraTMBHO BNAMHYTY HA PYHKLOHAMbHI
MO>MMBOCTi KOMMOHEHTIB CUCTEMM i HAZIHICTb CMCTEMM B LiiNOMY. Y pasi BAHUKHEHHS NUTaHb abo 3a 4O[ATKOBOI iH(opMaLlielo 3BepTanTecs [0 komnarii MSA.

(9) TpuHora Workman Bupo6ruLTBa komnaHii MSA npusHayeHa 4nst BUKOPUCTAHHS OFHIE NIOAMHOK 3aranbHot Barok He GinbLue 181 Kr, BKItoYatoum oasr, iHCTPYMEHTM Ta iHLi
npeameTy, ki KopucTysay Mae npu cobi. [ns npoBeaeHHs pobiT Ha BUCOTI HEOBXIAHO, LLI06 KOPUCTYBaY MaB XOPOLLWI CTaH 300poB's. MeBHI MeLWYHi NOKa3HUKM MOXYTb CTAHOBUTM
3arpo3y 6e3neLi KopuCcTyBauiB 3a 3BU4aANHNX YMOB BUKOPUCTaHHS TpuHOr Workman MSA Ta B eKCTpeHuxX cuTyalisix (npuiiMaHHst nikie, CepLIEBO-CYAMHHI 3aXBOPHOBAHHS TOLLO). B
pa3i BUHMKHEHHS CyMHIBIB MPOKOHCYMbTYITECH 3i CBOIM Nikapem. BaritHum xiHkam Ta HenosHoniTHiM 3ABOPOHEHO Bukopuctosysaty TpuHory Workman MSA.

3ACTEPEXEHHA

Pemei 6e3neky y BignosigHocTi 3 EN 361 € eqnHuM npuitHATHM GiKCYHO4MM NPUCTPOEM, SIKMIA MOXHA BUKOPUCTOBYBATH B CUCTEMAX 3aXUCTY Bif, NagiHHS.
Camobnokupatua cuctema TPABBA fa ce cebpasa CAMO kbM 3agHuTe D-06pasHn npbCTeHu Ha cepankata unv npefHuTe D-o06pa3Hyu NPbCTEHN Camo C yXO 3a NpUKpenBaHe
Ha camobnokmpatya cuctema «Ax. Lli T4k MOXYTb Takox BUKOPUCTOBYBATUCA ANS 3'€4HAHHA 3 pATYBabHOK cucTemoto. He BukopuctoByiiTe D-nogibHe KinbLie, o KpinuTbest
Ha CTerHax, Ans 3'eAHaHHs i3 CUCTEMOLO 3axUCTY Bif NagiHHA abo obnagHaHHAM, WO 3axuLLae BiA NagiHHA nig vac niginomy. D-nogibHi KinbLs cucTemu pemeHis Beaneku, LWo
kpinnsaTbea Ha cterHax, MOBWHHI sukopuctoBysatucs TINBKW ans 3'egHanHs i3 cuctemoto dikcauii nonoxenHs ana pobotn (EN 358) i HIKOJN He BukopucToByBaTucs
AN 3'€JHaHHS 3 CUCTEMOIO 3aXUCTY Bif NagiHHS.

Mepep koxHuM BukopucTaHHsmM OBOB'ABKOBO ornsiHbTe TpuHory Workman MSA Ta nepekoHaiTech y cnpaBHOCTI ii cTaHy. OrnsiHbTe KOXHWIA CAaHTUMETP TPUHOTU Ha
npeaMeT CUIBHOTO 3HOCY, BiACYTHICTL ab0 NOLLKOAKEHHS eNeMEHTIB, KOPO3ito, YN iHLLi NOLKOAKeHHS. MepeBipTe, Ui eTUKeTKa He BIiACYTHS | Ui BoHa po3BipnnBea, Y icHyTb
A0Ka3n HenpaBurbHOI poBoTH, HENPaBUIBHOTO YKOMMNEKTYBaHHSI, abo 3MiHW Byab-SKOro KOMMOHEHTY. AKWO ornsa BusBUTL Hebeaneunmil ctaH TpuHorn Workman MSA, He
BMKOPWUCTOBYWMTE MOTO A0 OTPUMaHHS J03BOIY KOMMETEHTHOMO (haxiBLs y nucbMoBii dopmi. Kpim Toro, TpuHory MSA Workman MAE nepeBipsiT KOMNETEHTHWI crneLianicT
NpUHaMHi Wopoky abo vacTille, SKILO Ha Hel BNNMBatOTb HECMPUSTIMBI YMOBM abo BOHA HaMIpHO BUKOPUCTOBYETLCS. KOMMNETEHTHOrO cnewjianicta mMae ByTu nNpuaHaveHo
BiANOBIAHO [0 YNMHHOTO 3aKOHOLABCTBA KpaiHW ekcnnyartauii. [us. pekoMeHaaLi LWoao nepesipku.

HE nepepobnsitte Ta HE Hamaraiitecb pemoHTyBath TpuHory Workman MSA. PemoHT TpuHorn Workman MSA moxe OyTv BUKOHaHWIA Tinbku komnanicto MSA abo
OpraHisaLisiMun, siki MatoTb ii NIMCbMOBMIA 403BIN. He BUKOPUCTOBYITE CUCTEMY He 3a NpU3HaYeHHaM abo B LinsX, O SKMX BOHA HE MPUCTOCOBAHA.

Byap-sika TpuHOra, WO nigaasanack Aii Cun 3axucTy Bif NagiHHs, NOBUHHA HEranHo BUNyYaTuch 3 poboTu i MapkyBatuch sk «HEMPUOATHA ANA BUKOPUCTAHHA» go
NPOXOMKEHHS NPOLieAYp NNaHOBOI NEPEBIPKA.

Akwo tpuHora Workman MSA nepenpoaaeThbes 3a Mexamn opuriHanbHOT LinboBoi kpaitu, anst 6e3nekn kopucTyBaya BaXnmBo, o6 npofaseLb 3abe3neums iHCTPYKLIT Ta
iHLLY BigNOBIAHY AoAATKOBY iH(OPMALLO LLIOLO BUKOPUCTaHHS, 06CNYroByBaHHsl, NepiofnyHOi NepeBipKM Ta PEMOHTY MOBOHO KpaiHu, Y Sikili Mae BUKOPUCTOBYBATUCh TPUHOra
Workman MSA.

HepoTtpumaHHs Lyx BUMOr abo HenpaBunbHe BUKOPUCTAHHS MOXe NPKU3BECTM 40 Cepito3HNX TpaBM abo cMepTi.

TEXHIYHE OBCJIYTOBYBAHHA TA 3BEPIFAHHA

CTporo 4OTpUMYATECH IHCTPYKLI LWoAo unieHHs TpuHorn Workman MSA, siki HaBedeHi y Lisomy po3gini, o6 3anobirt HeraTMBHOMY BNAWBY Ha ii MaTepianu. [ins oumnLieHHs
TprHOM MSA BUKOPUCTOBYIATE PO3YMH M'SIKOrO MMIOYOrO 3acoBy Anst npaHHst y Bogi. MpoTpiTb 06nagHaHHs YMCTO raHYipKoo. He BUKOPUCTOBYIATE TENNo, OB Npuckoputy
CywWiHHA. HagmipHe HakonuyeHHs Bpyay, hapbu um iHLWINX CTOPOHHIX PEYOBUH MOXe NEPELLKOANTN HANEXHOMY (PYHKLIOHYBaHHIO KOMMOHEHTIB MPUCTPOIO | HaBITb NocnabuTy
iX. BCi nUTaHHA WOAO CTaHy KOMMOHEHTA Ta Oro OYMLLEHHS CIif, HAanNpaBnsTh 40 kKomnaHii MSA.

YwkogpkeHe cropsimkeHHs abo Take, Wo noTpebye TexHiuHoro 06¢nyroByBaHHs, NoBUHHO ByTn nomiveHe sk «<HEMPUOATHA 019 BUKOPUCTAHHSA» Ta 3HsiTe 3 excnnyaTalii.
MpodinakTnyHe TexHiYHe 06CNYroByBaHHS (OKPIM OYMLLEHHS) Ta PEMOHT, HaNpuKaz, 3amiHa enemeHTiB, NOBWHHI 3AiicHI0BaTUCA Ha 3aBogi MSA. He HamaraiiTecs npoBoauTm
PEMOHT Ha MicLi.

36epiraitte TpuHory Workman MSA y npoxonogHoMmy, CyxoMy Ta YUCTOMY MiCLL, 3aXMLLEHOMY Big MPSMOrO COHSYHOrO NPOMiHHSI. YHIUKaATe NpuMiLLEeHb, ki MOXYTb NigaasaTics
BMNNVBY BMCOKMX TEMMEPATYp, BONIOrOCTi, CBITNa, MacTuna, XimMikaTiB i iXHiX BUNapis Ta iHLLMX PYAHIBHUX (hakTOpIB. YLIKOMKEHE CNOPSXEHHS, abo Take, Lo NoTPedye TEXHIYHOrO
obcnyroByBaHHs, He cnif 36epiratit pasoM i3 npugatHuM. Meped TM, Sk nepegaTi CropsmiKeHHs Ha 3bepiraHHs, Cnig NPOBECTU HanexHe TexHiHe 06CNYyroByBaHHS CUIBbHO
3annsaMoBaHOro, MPOMOKIONO Yu iHLLMM YYHOM 3aBPYAHEHOTO CIOPSKEHHS (HANPUKNaZ, BUCYLLUTY 1 04MCTUTH). [epes BUKOPUCTaHHSM CrIOPSIKEHHS, sike 6yro Ha TpuBanomy
30epiraHHi, HeobxigHO NpoBecTy OdiLliiHy Nepe.ipky kBarnicikoBaHuM cneuianictom. HeobxigHo 3abe3neunTn 3axncT TPUHOMM Big Oyab-AKMX MEXaHIYHUX MOLIKOMKEHb YN
necopmaLii (abo yaapHUX HaBaHTaxeHb). TUNOBWIA NPUKNaZ — NPaLBHUKW MPOCTO 3aNWLLAITH il HA CKNaAi | CKMAAKTb Ha HeT Baxki npeaMeTy.

TpaHcnoptyBaHHs TpuHor Workman MSA 3pificHioiiTe B ynakoBuj, Wo6 3axucTuTy Bif Mopisie, BNAMBY BOMOrM, XiMikaTiB i iX BUNapiB, ekcTpemarbHUX Temnepatyp i
yNbTPachioneToBOro BUNPOMIHIOBAHHS.
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INDIVIDUAL PROTECTIVE EQUIPMENT RECORD CARD

KISISEL KORUYUCU TEGCHIZAT KAYIT KARTI @ KONTROLLKARTE FUR PERSONLICHE SCHUTZAUSRUSTUNG = INDIVVIDUELT REGISTRERING-
SKORT FOR BESKYTTELSESUDSTYR m TARJETA DE REGISTRO DEL EQUIPO DE PROTECCION INDIVIDUAL ® HENKILOKOHTAISTEN TURVA-
LAITTEIDEN TARKKAILUKORTT! m FICHE D'IDENTIFICATION DE LEQUIPEMENT DE PROTECTION INDIVIDUELLE m KAPTA KATAXQPHZEQN
EZOMAIZMOY ATOMIKHE MPOXTAZIAS m SCHEDA INDIVIDUALE DI REGISTRAZIONE DEGLI EQUIPAGGIAMENTI DI PROTEZIONE ® PERSOONLIJKE
BESCHERMINGSMIDDELEN NOTITIEKAART m REGISTRERINGSKORT FOR INDIVIDUELT BESKYTTELSESUTSTYR m CARTAO DE REGISTRO DO
EQUIPAMENTO DE PROTECAO INDIVIDUAL m PERSONLIGT REGISTRERINGSKORT FOR SKYDDSUTRUSTNING ® KOHTPOJIEH KAPTOH 3A JINYHO
MPEOMA3HO OBOPYLBAHE m ZAZNAMOVA KARTA PRO OSOBNi OCHRANNE PROSTREDKY m EGYEN! VEDOBERENDEZES NYILVANTARTO
KARTYA m YKEKE »KEKE TIPKEY KOPFAHBIC KYPAJT KAPTOUYKACHI. m INDYWIDUALNA KARTA REJESTRU SPRZETU OCHRONNEGO ® CARTELA DE
EVIDENTA A ECHIPAMENTULUI INDIVIDUAL DE PROTECTIE m UHOMBUOYAILHAS PETUICTPALIMOHHASA KAPTA AN SALUMTHOMO CHAPSDKEHMWSA
m OSOBNE ZAZNAMY O OCHRANNOM VYSTROJI m PEECTPAL|IMHA KAPTKA 3ACOBY IHOVBIOYANIBHOMO 3AXUCTY

Date of Manufacture: | |

Uretim tarihieHerstellungsdatum«Produktionsdato+Fecha de fabricaciénsValmistuspéivésDate de fabricationsHpepopnvia kataockeurigeData di produzione+Produc-
tiedatume+Produksjonsdato+Data de fabricagéo-Tillverkningsdatume[ata Ha npounssogcTBosDatum vyroby+Gyartas idépontjasLLbiFapbinFan kyHieData produkcjisData
fabricariie[ata nsrotorneHus*Datum vyroby+[lata BUroTOBNEHHS

Date of first Use: | |

ik kullanim tarihieDatum der ersten BenutzungsFarste brugsdatosFecha de primer usosKéayttddnottopaivamaara-Date de premiére utilisationsHugpounvia Tpwng
xpnongsData del primo utilizzosDatum eerste gebruik+Brukt farste gang (dato)*Data do primeiro uso*Datum for férsta anvandnings[lata Ha nbpBa ynotpebasDa-
tum prvniho pouziti*Elsé hasznalat datuma+TayapaeiH KongaHbicka TyckeH KyHisData pierwszego uzyciasData primei utilizaris[Jata BBoga B akcnnyataumtosDatum
prvého pouzitias[Jata nepLLoro BUKOPUCTaHHS

Serial Number: | |

Seri numarasi*SeriennummersSerienummersNumero de seriesSarjanumero*Numéro de série*Zeipiakdg apiBudgeNumero di seriesSerienummersSerienum-
mer*NUumero de sériesSerienummereCepueH HomepeVyrobni CEislo*Gyartasi szam<Cepusanblk HemipisNumer seryjnysSeriasCepuitHbii HoMepsSériové
Cislo*CepinHuin Homep

Date of Purchase: | |

Satin alma tarihi-Kaufdatum+Kgbsdato-Fecha de compra+Ostopéaiva+Date d’achat-Hpepounvia ayopdgeData di acquistosAankoopdatum«Kjgpsdato+sData de
aquisicaoclnkdpsdatume[lata Ha 3akynyBaHe*Datum nakupu<Vasarlas keltesCatbin anfaH kyHi*Data zakupusData cumparariie[Jata npogaxu<Datum naku-
pu<[ata nokynku

User Name:
Kullanici  adi*Benutzername+BrugernavneNombre del usuariosKayttdjan nimieNom de [utilisateursOvopa xprijotn*Nome utilizzatoreeNaam gebrui-
kersBrukersNome do usuariosAnvandarnamn+me Ha nonssaTens+Jméno uzivatelesFelhasznalé neve+KongaHyuwebiHbiH atbi*Nazwa uzytkownikasNumele
utilizatoruluisms nonb3oBatens+*Meno pouzivatela«11b kopucTtyBaya

INSPECTION: MUAYENE: UBERPRUFUNG: INSPEKTION: INSPECCION: TARKASTUS:
INSPECTION : EMNIGEQPHZH: ISPEZIONE: INSPECTIE: INSPEKSJON: INSPECAO:
INSPEKTION: MPOBEPKA: KONTROLA: FELULVIZSGALAT: TEKCEPY: KONTROLA:
VERIFICARE: MPOBEPKA: KONTROLA: ormaAA:
Date Relevant organization or person Result Next due date for periodic examination
Tarih ilgili kurulus veya kisi Sonug Gelecek periodik bakim tarihi
Datum Sachkundige Organisation oder Person Ergebnis Datum der nachsten regelméaRigen Uberpriifung
Dato Relevant organisation eller person Resultat Naeste dato for periodisk undersggelse
Fecha Organizacion o persona responsable Resultado Fecha de la préxima revisién periodica
Paivamaara Vastaava organisaatio tai henkild Tulos Seuraava maaraaikaistarkastuksen paivamaara
Date Personne ou organisme compétent Résultat Date du prochain examen périodique prévu
Huepounvia Apu6diog popéag 1 drouo AmroTéAeopa Emoépevn mpokabopiopévn nuEPOUNVIa yia TOKTIKA €6ETaon
Data Azienda o persona fisica interessata Risultato Prossima data prevista per il controllo periodico
Datum Relevante organisatie of persoon Resultaat Datum volgende periodieke controle
Dato Relevant organisasjon eller person Resultat Neste dato for periodevis undersgkelse
Data Organizagao ou pessoa relevante Resultado Proxima data de vencimento para o exame periédico
Datum Relevant organisation eller person Resultat Nasta forfallodag for periodisk kontroll
Hata OTroBopHa opraHusaums unu nuue Pesynrar CnepgBalla gata 3a nepumoavydeH nperneq
Datum PFislusna organizace nebo osoba Vysledek Termin nasledujici periodické kontroly
Datum llletékes szervezet vagy személy Eredmény A periodikus ellen6rzés kdvetkezé hatarideje
KyHi Mekeme Hemece mekeme yakini HaTtuxeci Keneci kesekTi Tekcepy Mep3imi
Data Organizacja lub osoba odpowiedzialna Wynik Termin nastepnej kontroli okresowej
Data Institutia corespunzatoare sau persoana Rezultate Urmatoarea data scadenta pentru examinarea periodica
Oata HanmeHoBaHWe opraHn3aumm unm ynornHOMOYeHHOe NLIo Pesynbrat Cpok o4epeHOro nepmoamnyeckoro ocmoTpa
Datum Prislusna organizacia alebo osoba Vysledok Termin nasledujucej periodickej kontroly
Oata KomneteHTHa opraHisauisi 41 ocoba Pesynbrat [lata HacTynHOro nNepioan4HOro ornsagy
1
2
3
4
5
6
Comments: Notlar: Bemerkungen: Kommentarer: Comentarios: Huomautuksia: Commentaires :  ZxoAia:
Commenti: Opmerkingen: Kommentarer: Comentarios: Kommentarer: 3abenexku: Poznamky: Megjegyzések:
ANTbINbIM: Komentarze: Observatii: KommeHTapum: Poznamky: 3ayBaxeHHs:
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Anchor Devices Class B
In conformity with standard EN 795:2012

Anschlageinrichtungen Klasse B

In Ubereinstimmung mit der Norm EN 795:2012

Dispositivos de anclaje Clase B
Conforme a la norma EN 795:2012

Dispositifs d’ancrage Classe B
Conforme a la norme EN 795:2012

Dispositivi di ancoraggio Classe B
Conforme alla standard EN 795:2012

Forankringsenheter Klasse B
| samsvar med EN 795:2012-standarden

Forankringsanordningar klass B
| enlighet med standarden EN 795:2012

Zachycovaci zarizeni Trida B
V souladu se standardem EN 795:2012

Tipey Kypbinfbinapbl B knaccbl
EN 795:2012 ctaHgapTbiHa cankec

Dispozitive de ancorare Clasa B

Ankraj cihazlar B Sinifi
EN 795: 2012 standardina uygundur

Forankringsenheder Klasse B

| overensstemmelse med standard EN 795:2012

Ankkurilaitteet Luokka B
Tayttaa standardin EN 795:2012

Aiatdageig aykupwong Karnyopia B
2Uppwva pe o TTpoTuTo EN 795:2012

Ankermiddelen Klasse B
Conform de norm EN 795:2012

Dispositivos de ancoragem Classe B
Em conformidade com a norma EN 795:2012

OnopHu cbopbxeHusa Knac B
B cbotBeTcTBUE CbC cTaHaapT EN 795:2012

Roégzitéeszk6zok B. osztaly
Megfelel az EN 795: 2012 szabvanynak

Urzadzenia kotwiczace Klasa B
W zgodnosci ze standardem EN 795:2012

KpenexHble ycTpoiicTBa Knacc B

n conformitate cu standardul EN 795:2012

Kotviace zariadenia Trieda B
V sulade s normou EN 795:2012

B cootBeTcTBUM co cTaHaapTom EN 795:2012

KpinunbHi npucTtpoi Knac b
Bignosigae ctaHgapty EN 795:1996
OCTY EN 795:2006

Notified body responsible for production monitoring and inspection.

Onayl kurulug Griniin takibi ve denetlenmesinden sorumludur.

Benannte Stelle, die fiir die Produktiiberwachung und -tberprifung verantwortlich ist.

Bemyndiget organ ansvarlig for produktionsoversyn og inspektion.

Organismo notificado responsable de la inspeccién y supervision de la produccion.

limoitettu tarkastuslaitos, joka on tarkastanut tuotteen ja vastaa tuotannon valvonnasta ja tarkastuksesta.
Organisme notifié responsable de la surveillance de la production et de l'inspection.
Koivotroinuévog opyaviopdg utreUBuvog yia To cUoTnua TTapakoAouBnong TTpooTaadiag Kai TNV mBswpnaon.
Ente notificato responsabile per produzione, monitoraggio e ispezione.

Aangemelde instantie verantwoordelijk voor productiebewaking en -inspectie.

Teknisk kontrollorgan ansvarlig for overvaking og inspeksjon av produksjon.

Orgao certificador responsavel pelo, monitoramento de produgao e inspecgao.

Anmalt organ som ar ansvarigt fér produktionsévervakning och -kontroll.

HoTuduumpaHx opraH, oTroBopeH 3a HabnioeHNeTo Ha MPOU3BOACTBOTO M NPOBEpPKa.

Povéfena osoba odpovédna za monitorovani a kontrolu produkta.

A gyartas figyelemmel kiséréséért és ellendrzéséért felelds tanusito testlet.

OHpipicTik 6akbinay meH Garikay Xypridy YLUiH xayanTbl yaKineTTi opraH.

Jednostka notyfikowana odpowiedzialna za monitorowanie produkgji i inspekcjg.

Autoritatea notificatd responsabild cu monitorizarea si inspectia productiei.

YNONHOMOYEHHbIN OpraH, OTBETCTBEHHLI 32 NPOW3BOACTBEHHDBIN KOHTPOSb U BbINOMHEHWE NPOBEPOK.
Autorizovany organ zodpovedny za monitorovanie a kontrolu vyroby.

YNoBHOBaXeHWI opraH, BiANoBiAanbHNUIA 3a KOHTPOSb BUPOOHMLTBA Ta BUKOHAHHS NMEPEBIPOK.

c € 01 94 INSPEC International Ltd, 56 Leslie Hough Way, Salford, Greater Manchester, M6 6AJ, United Kingdom

Notified body that has carried out the examination « Denetlemeyi gergeklestiren onayl kurulus « Benannte Stelle, die die Priifung durchgefiihrt hat « Bemyndiget organ
som har udfert undersggelsen » Organismo notificado que ha efectuado el examen « Tarkastuksen suorittanut iimoitettu tarkastuslaitos « Organisme notifié ayant réalisé
'examen « Koivotroinuévog opyavioudg mrou €xel disgayel Tnv e&€taon « Ente notificato che ha eseguito 'esame « Aangemelde instantie heeft het onderzoek uitgevoerd
« Teknisk kontrollorgan som har utfart inspeksjonen « Orgéo certificador que realizou o exame » Anmalt organ som har utfért provningen « HoTudmumpaH opraH, KoitTo e
npoBen n3cneasaHeTo * Povéiend osoba, ktera provedla zkousku « Az ellenérzést végzd tanusito testiilet « Tekcepyai opbiHaaraH yakineTTi opraH « Jednostka notyfikowana
przeprowadzajgca kontrole « Autoritatea notificata care a realizat examinarea * YnonHoMo4eHHbIN opraH cepTudmrkauum, BIMOMHUBLLMIA NpoBepKyY * Autorizovany organ,

ktory vykonal preskusanie « YnoBHoBaxeHuI opraH cepTudikawii, SKuin BUKOHaB nepeBipKy

DGUV Test Prif- und Zertifizierungsstelle, Fachbereich Persénliche Schutzausriistungen, Zwengenberger Stralle 68, 42781 Haan, Germany

European Notified Body No. 0299
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